Himhp

Uretici / Yetkili Servis: Elimko Ltd. Sti.
ASO 2. OSB Alci Mah. 2001. Cad. No:14
Temelli 06909 Ankara / TURKIYE
Tel:+ 90 312 212 64 50 + Faks:+ 90 312212 41 43
www.elimko.com.tr « e-posta:elimko@elimko.com.tr

EHlimho

E-1200 Serisi
Debi Olgiim Cihazi

Kullanim Kilavuzu

Talsly
(N RAN]
1y

-
L}
)
-

| 0

MB
Elimko 1200 CE

Uretici / Yetkili Servis: Elimko Ltd. Sti.

ASO 2. OSB Alci Mah. 2001. Cad. No:14

Temelli 06909 Ankara / TURKIYE

Tel:+ 90 312 212 64 50 « Faks:+ 90 312212 41 43
www.elimko.com.tr ¢ e-posta:elimko@elimko.com.tr

KY-1200-1126-0

Elimhkop E-1200

E-1200 cihazi endustriyel ortamda panoya takilarak kullaniimak tzere

tasarlanmstir.

O E-1200 cihazinin paketinde;

Cihaz

2 adet kelepce

Kullanim kilavuzu

Garanti belgesi bulunmaktadir.

Q Paketi agtiginizda cihazin tipinin siparise uygunlugunu,
yukarida sayilan pargalarin eksik olup olmadigini ve sevkiyat
sirasinda cihazin hasar gériip gérmedigini gézle kontrol edin.

QO Cihazin kurulumunu yapmadan énce kullanim kilavuzunu
dikkatlice okuyun.

QO Cihazin pano montaji, elektriksel baglantilari ve parametre
ayarlari vasifli teknisyenler tarafindan yapilmalidir.

Q Cihazi kolay tutusan ve patlayici gazlarin oldugu ortamlarda
kullanmayin. Bu sekilde kullanim patlamalara sebebiyet
verebilir.

QO Cihazin temizlenmesinde alkol, tiner vb. Iceren temizleyiciler
kullanmayin. Cihazi nemli bir bezle silerek temizleyin.

QO Medikal uygulamalarda kullaniimaz.

AB DIREKTIFLERINE UYUM

Alcak Gerilim Direktifi
EN 61010-1
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Elimhkp

1. Tanim

E-1200

E-1200 cihazi darbe, akim ve gerilim girisli olarak konfigiire
edilebilen bir akis 6lgiim cihazidir. Darbe girigli olarak
ayarlandiginda proksimity switch veya mekanik kontakla
uretilen darbeler cihaza girig olarak verilebilir. Akim girigli
ayarlanirsa, giris akimi segenekleri 0-20 ve 4-20 mA dir.

E-1200 Elimho
2. Teknik Ozellikler

Dogruluk Sinifi 0,5

Debi Gostergesi 4 Digit (9999)

Toplayici Gostergesi 10 Digit (9999999999)

Calisma Gerilimi

85-265VAC/85-375VDC
20-60VAC/20-85VDC

Gerilim giris segilirse, giris sinirlari 0-20 mV ile 0-2500 mV Giig Tiiketimi Maks. 7 W
arasinda istenilen bir degere ayarlanabilir. Cihaz akim ya da Girig igaretleri 0-20mADC, 4-20mADC, Pulse, mV
gerilim girigli olarak ayarlanirsa, girise lineer ya da karekdk Transmitter Besleme Ger. 24V,30 mA
islevi verilebilir. Cihaz anlik akis ve toplam akis degerlerini Agirlik 550 gr
gostergesinde gosterir.
Cihaz ayarlanabilen dort set noktasi ile dort sayisal ¢ikisi
denetleyecek yapidadir. Set degerleri anlik akisa, toplama ve
batch sayicisina atanabilir. Olgiim bilgileri RS-485 hatti
Uzerinden Modbus rtu protokolu ile merkezi bir sisteme
aktarilabilir. lletisim hattina en gok 31 cihaz baglanabilir.
Cihazin kontrol cihazi olarak kullaniimasi ve iletisim hattina
baglanip bir merkezden izlenebilmesi i¢in gerekli donanimi
icermesi gerekir.
2 3
Elimho E-1200 E-1200 Elimho
3. Tipe Gore Kodlama 5. Pano Montaji
E-1200-W-X-Y-Z i QE-1200 cihazi topraklanmis metal bir panele monte
W/ Roéle Gikiglani | X | Analog Cikis |Y | lletigim | Z | Caligma Gerilimi edilerek kullaniimahdir. Bu kullanim cihazin
0 |Yok 0 | Yok 0| Yok 0 | 85-265 VAC/85-375V DC terminallerindeki yiksek gerilime insan elinin ve
1|1 Raéle (1xNA-O) | 1 | 1x0-204-20mA | 1|RS485 | 12060 VAC/20-85V DC metal aletlerin ulagsmasini énleyecektir.
2 |2 Réle (2xNA-O) | 2 | 1x0-10VDC QCihazin besleme hatti ve gug ¢ikislarinda uygun sigorta veya
3 |3 Réle (3xNA-O) anahtar kullaniimahdir.

4. Dis Boyutlar
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O Elektriksel gurultintn etkilerini azaltmak igin dustk gerilimli
hatlari (6zellikle sensor giris kablolarini) yiksek akimli ve
gerilimli hatlardan ayri kablolamaya dikkat edin. Bu mimkiin
degilse ekranli kablo kullanin ve ekranli kabloyu topraklayin.

QCihazin beslemesi igin kullanilacak kablolar IEC 60245 veya
IEC 60227 standartlarinin kosullarini saglamalidir.
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Pano Kesiti ve Minimum Araliklar

Q Pano uzerinde, yandaki sekilde 6lguleri verilen yuvayi agin.
Q Cihazi panonun éniinden yuvaya yerlestirin.
0 Kelepge tirnaklarini cihaz tzerindeki yuvalarina oturtarak

kelepceleri yerlestirin.

O Kelepgeler pano ylizeyine sabitlenene kadar vidalari sikin.
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Elimhko E-1200
6. On Panel

Ust Gosterge «——]
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Asagi/Yukan Tuslan  Gegis Tusu  Yildiz Tusu

E-1200 cihazinin 6n panel gérinimi Sekil 3.1.'de verilmistir.
On panelde biri dért, digeri alti haneli iki gdsterge bulunur.
Dért haneli géstergede (Ust gdsterge) anlik akis, alti haneli
gostergede toplam akig degerleri izlenir. Batch sayicisi [4)
tusu basili iken Ust gdstergeden izlenir. Cihaz kullanicinin
denetleyemedigi Gglinci bir sayici daha icermektedir. Bu
sayici 10 hanelidir ve (3 tusu basili iken Ust ve alt
gOstergelerden izlenir. Toplayiciya eklenen bitin degerler
tilincli sayiciya da eklenir. Ugtincii sayici, 9.999.999.999'u
asinca sifirlanir.

Toplayiciyi sifirlamak igin & ve (¥ tuslarina, batch sayicisini
sifirlamak icin (&) ve (¥ tuglarina birlikte basilmasi gerekir. Bu
islemin etkin olmasi igin GLAF sayfasindaki rSEE
parametresi EnflbL durumunda olmalidir.

6
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6. On Panel

L1, L2 L3 ve L4 ledleri cihaz kontrol cihazi olarak
ayarlanmigsa SET1, SET2, SET3 ve SET4 set noktalarina
gore denetlenen RL1, RL2, RL3 ve RL4 gikis rélelerinin
durumunu bildirir. Cihaz bu réleleri igermezse bile, bu ledler
kontrol islemine gére yanip sénerler. Cihaz gdsterge olarak
ayarli ise L1, L2, L3 ve L4 ledleri sonuktir. L5 ve L6 ledleri
sirasiyla DIN2 ve DIN3 sayisal giriglerin durumunu bildirir.
DIN1 cihazin darbe girisidir. DIN2 ve DIN3 sirasiyla toplayici
ve batch sayicisini digaridan sifirlamak igin kullanilir. DIN2
ve DINS girislerinin etkin olmasi igin LLnF sayfasindaki d 'nP
parametresi EnRbL durumunda olmalidir.

GLLnF sayfasindaki £4YPE parametresi cihazin galigma tipini
belirler. Bu parametre indl olarak ayarlanirsa cihaz
gosterge olarak kullanilir. Anlik deger Ust gostergede,
toplayici degeri alt géstergede bildirilir. Toplayici 999.999'u
asinca batch sayicisini bir arttirip sifirlanir. E5PE
parametresi Lont5d ya da ConkSE olarak ayarlanirsa cihaz
verilen set noktalari ve ¢ikis 6zelliklerine gére sayisal
cikislari denetler. Cihaz kontrol cihazi olarak ayarlanmis ise,
normal ¢alisma sirasinda (2 tusu ile SET1, SET2, SET3 ve
SET4 degerleri izlenebilir. EYPE = ContSE ise Dve [&
tuslari izlenen set degeri O ile 65000 arasinda ayarlanabilir.
tYPE = Cont5d ise set degerleri degistirilemez. Set
degerleri izlenirken (¥ tusu ile ya da SET4 gésterilirken
tusu ile normal ¢alisma durumuna doénulur.

Elimhkop E-1200

7. Konfigiirasyon
Konfiglirasyon islemine girmek igin ve [@tuslarina ayni

anda basilir. Bu islemden sonra Ust gostergede “Cad” iletisi
alt géstergede “0” gosterilir. “Cod” degeri J ve (& tuslari ile
sifre degerine ayarlanip (2 tusuna basilirsa Ust gostergeye
“PRLE” alt gostergeye “GLnF” yazilarak genel konfiglirasyon
sayfasina girilir. Daha sonra (X ve (@) tuslari ile girilecek
sayfalar (GCnF, SEEP, rLnF veya C[ALb) segilir.

Sayfa seg¢iminden sonra tusuna basilirsa segilen
sayfadaki ilk parametreye ulasilir. Parametre (X ve (&) tuslar
ile ayarlanir. [2) tusu ile sayfadaki diger parametrelere ulasilir.
Her parametreye ulasilinca & ve @) tuslar ile parametre
ayarlanabilir. (2) tusuna 3 saniyeden uzun siire basilirsa sayfa
basina dénulur ve yeni sayfa segilebilir.

GLLnF sayfasinda sirasiyla InPk, ESPE, rSEE, d InP, rEEn,
RdrS, brtE, PriE ve S5Cad parametreleri bulunur. rZnF ve
CALb sayfalar inPt parametresine (bu parametre cihazin
giris tipini belirler) bagh olarak farkli parametreleri icerir.

SELP sayfasina GCnF sayfasindaki £4YPE parametresi indi
olarak ayarli ise girilemez. Sayfalardaki parametreler

TABLO 4.1 de verilmistir.

Parametreler 8. PARAMETRELERIN ACIKLAMASI
bélimunde agiklanmistir.

Konfigiirasyon isleminden gikmak igin *) tusuna basilir.
Konfiglirasyon sayfalarinda iken belirli bir sire tuslarla bir islem
yapillmazsa otomatik olarak normal ¢calisma durumuna dénaldr.

Bu stre GLnF sayfasindaki 5 ile 25 saniye arasinda ayarlanabilen
rEkn parametresi ile belirlenir. rEEn = d 1SAbL ise konfiglirasyon

isleminden otomatik ¢ikis engellenir.
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7. Konfigiirasyon (devami)

Bu sure SLnF sayfasindaki 5 ile 25 saniye arasinda
ayarlanabilen rEtn parametresi ile belirlenir. rEkn = d 1SAbL
ise konfiglirasyon isleminden otomatik ¢ikis engellenir.
Cihazin fabrika ¢ikiginda sifre degeri 10 olarak ayarlidir,
ancak kullanici sifreyi 0 ile 9999 arasinda kendi istedigi
degere ayarlayabilir.

Sifrenin unutulmasi durumunda cihazin enerijisi kesilip
yeniden verilmeli, 30 saniye icinde 3, & ve (4] tuslarina ayni
anda basilmalidir. Bu islem sifreyi gegici olarak “0” yapar.
Daha sonra “0” sifre ile konfiglirasyon islemine girip 5L ad
parametresi (sifre degeri) yeniden ayarlanmalidir.

Sayfa 1.Par. | 2.Par. | 3.Par. | 4.Par. | 5.Par.
GCnF nPE EYPE rSEE d inP rEkn
SELP(EYPE=C[ontSd rld P rid rPe L3
veya [onk5E)

rLnF(InPE=PULSE) EFr Ebn FrP PPY dP
rLnF (1InPE=RRAAP) dP 2Ero rnlE FiLE Funl
rLnF(inPE=uolk) dP 2Ero rnlE FiLk Funl
CALb( inPE=PULSE) dAL dRH - - -
CALL( InPE=nRnP) 20rA dAL dAH - -
CALL( inPE=uolt) OO dAL dRH - -
Sayfa 6.Par. | 7.Par. | 8.Par. | 9.Par.

GlnF AdrS briE PrtE SCad

SELP(EYPE=C[ontSd rP3 ALY FPY -
veya [onk5E)

rLnF (InPE=PULSE) ZEro rnGE - -
rLnF (InPE=ARAP) Crnl kot CofF -
rLnF (InPE=uolk) wrnl tok CofF -
CALb( inPE=PULSE) dAL dAH - -

CALB( inPE=nARP) E . . -
CALB( InPE=unl k) - - - -




Elimhko E-1200

8. Parametrelerin Ac¢iklanmasi

-

Cod:  Konfigurasyon iglemine girerken bu ileti ile sifre
sorulur. Sifre dogru girilmezse SCad disindaki battn
parametreler izlenebilir, ancak ayarlanamaz.

8.1. Ll nF Sayfasi:

inPEt:  Cihazin giris tipini belirleyen parametredir. PULSE,
AARP ve waolt olarak ayarlanabilir.

EYPE: Cihazin galisma tipini belirleyen parametredir. indL,
Conk5d ve Conk5E olarak ayarlanabilir. Parametre
indl olarak ayarlanirsa cihaz gosterge olarak kullanilir.
Bu durumda sayisal cikislar engellenir, SEEFP sayfasina
girilemez ve set degerlerine ulasilamaz. Parametre
ContSd veya ContSE olarak ayarlanirsa cihaz kontrol
cihazi olarak kullanilir. Cant5d ile ContSE arasindaki
fark, ilkinde set degerlerinin ayarinin engellenmesidir.

rSEk:  On paneldeki tuslarla toplayici ve batch sayicisinin
sifirlanip sifirlanamayacagini belirleyen parametredir.
d ISAbLve EnRbL olarak ayarlanabilir.
EnALLE durumuna alinirsa, cihaz normal galisma
durumunda iken &, ® ve [, ® tuslarina birlikte
basilirsa sirasiyla toplayici ve batch sayicisi sifirlanir.
Parametre d i5AbL ise tuslarla sifilama engellenir.
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8. Parametrelerin Agiklanmasi (devami)

d inP: Sayisal giriglerle toplayici ve batch sayicisinin
sifirlanip sifirlanamayacagini belirleyen parametredir.
d ISAbLve EnfAbL olarak ayarlanabilir.
EnALLE durumunda ise DIN2 ve DIN3 girigleri
uyarilirsa, sirasiyla toplayici ve batch sayicisi
sifirlanir. Parametre d ISAbL ise sayisal giriglerle
sifirlama engellenir.

rEkn:  Konfiglrasyon isleminden otomatik ¢ikis stresini
belirleyen parametredir. Parametre d |SAbL yapilabilir
veya 5 ile 25 saniye arasinda ayarlanabilir. d /SAbL
iken otomatik ¢ikis engellenir.
Diger degerlerde konfiglrasyon isleminde iken bu
parametrenin belirledidi stire boyunca tuslarla bir
islem yapilmazsa otomatik olarak normal ¢alisma
durumuna dondlur.

Rdr5: Cihazin iletisim adresidir. 0 ile 31 arasinda
ayarlanabilir. Cihaz RS-485 iletisim hatti ile merkezi
bir sisteme baglanirsa, merkezi sistem bu adres
bilgisiyle birlikte cihaza bilgi génderir. Hattaki cihazlar
birbirlerinden farkli adreslenmelidir.

brk:  Cihazin iletisim hizini belirleyen parametredir.
9.600, 19.200 ve 38.400 olarak ayarlanabilir.
iletisim sistemine bagh bitiin cihazlarin ve merkezin
iletisim hizlari birbirine esit olmalidir, aksi durumda
iletisim saglanamaz.

1
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8. Parametrelerin Agiklanmasi (devami)

PrtE: Cihazin iletisim eslik bitini belirleyen parametredir.
nonE, odd ve EuEn olarak ayarlanabilir.

SCad: Konfiglrasyon islemine girerken girilmesi gereken
sifre kodunun degeridir. 0 ile 9999 arasinda
ayarlanabilir. Fabrika ¢ikisinda “10” olarak ayarlidir.
Konfiglirasyon islemine yanlis sifre ile girilirse
parametreler ayarlanamaz. Sifre kodunun unutulmasi
durumunda cihazin galisma gerilimi kesilip yeniden
verilmeli ve en geg 30 saniye icinde ([, (] ve
tuslarina ayni anda basilmali, ardindan “0” sifre ile
konfiglirasyon islemine girip 5Cad'a yeni deger
verilmelidir.

5.2. SELP Sayfasi:

Set noktalarinin 6zelliklerinin belirlendigi sayfadir.
LLnF sayfasindaki EYPE parametresi indl (GGsterge
Cihazi) olarak ayarli ise bu sayfaya girilemez.

Bu sayfada SET1, SET2, SET3 ve SET4 set
noktalarina gére denetlenen RL1, RL2, RL3 ve RL4
cikis rélelerinin denetim seklini belirleyen ri i, 7P i,
rie, rP2, rL3, FP3, rLH4 ve rPY parametreler bulunur.
Parametre adinin sonundaki rakam parametrenin
hangi set noktasina ve hangi ¢ikis rélesine ait
oldugunu belirler. Asagidaki agiklamalarda bu

wym

rakamin yerine “x” kullaniimistir.
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8. Parametrelerin A¢iklanmasi (devami)

rix:  RLx gikis rélesini denetleyen SETx set noktasinin
hangi 6lcim degerine atanacagini belirleyen
parametredir. Parametreye Prullo, PrulH ), kobllo,
toklH i, bAEDLa, bAECH ), EobALo ve kokAH | degerleri
verilebilir. Prul anlik akis, tokl ve EokR toplayicl,
bAEL batch sayici anlamina gelir. Bu degerler SETx'in
hangi parametreye atandigini belirler. Parametre
adinin sonundaki iki karakter Lo ya da H i, RLx
rélesinin set degerine gore alt kontak veya Ust kontak
olarak denetlenecegini bildirir. Alt kontak (Lo) ¢alisma
seklinde 6l¢ciim degeri set dederinden kiclkse, Ust
kontak (H /) calisma seklinde 6lgim degeri set
degerinden buyukse ¢ikis rélesi enerjili olur.

~Px: 0.0 ile 25.0 arasinda ayarlanabilen bu parametrenin
rLx parametresine bagli olarak farkli islevleri vardir.
rix = Prul ise, rPx, RLx ¢ikis rolesinin
denetimindeki %(rnLE - 2Era) olarak histerezis
miktarini belirler. rLx = kakl iken rPx = 0.0 ise RLx
cikis rolesi toplayici dederinin SETx degeriyle
karsilastiriimasi sonucuna gére denetlenir.
rPx 0.0 dan farkl ise RLx yine toplayici degerinin
SETx degeriyle karsilastiriimasi sonucuna goére
denetlenir, ancak uyari ile birlikte toplayici sifirlanip
(oto reset) batch sayicisi bir arttirihr. RLx rélesi rPx
degeri (saniye) suresince uyarih kalir, ardindan énceki
konumuna doner. rLx = bAEL ise, rPx parametresi bir
anlam ifade etmez, degeri 6nemli degildir.

13
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8. Parametrelerin Ac¢iklanmasi (devami)

rLx = ktokA iken galigma bigimi rLx = kakL deki duruma
benzerdir, uyari ile birlikte toplayici sifilanmaz ve
batch sayisi artmaz, RLx rélesi rPx degeri (saniye)
suresince uyaril kalr, ardindan énceki konumuna
doner.

8.3. rLnF Sayfasi:
8.3.1. InPL = PULSE

tFr:  Birimi saniyedir. 1 ile 250 arasinda ayarlanabilir.
Cihaza akis bilgisi darbe seklinde veriliyorsa, cihaz
pes pese aldig iki darbe arasindaki siireden anlik
degeri hesaplar. Ardisik iki giris darbesi arasindaki
slire £Fr slresini asarsa anlik deger sifirlanir. Darbe
sikligi dustk olan uygulamalarda EFr yeterince uzun
bir sureye ayarlanmalidir. Bu sire anlk akisin
olgulebilecek minimum degeri Gzerinde de etkilidir.

tbn:  Cihaza akis bilgisi mekanik bir kontak ile veriliyorsa,
kontak sigramalarinin neden olacagi hatali sayma
islemini engellemek amaciyla darbeye verilen gecikme
suresini belirler. 0 ile 100 ms. arasinda ayarlanabilir.
Girig darbeleri yari-iletken sensérlerden aliniyorsa “0”
olarak ayarlanmalidir. Bu parametre sifirdan farkl ise
giris darbelerinin sikhgida sinirlanir.
Ornegin, 5 olarak ayarlanmigsa, giris darbesi konum
degistirdikten 5 ms. sonra degerlendirilir. Dolayisiyla
maksimum darbe sikhgi (kare dalga i¢in) 100 Hz ile
sinirlanir. 100 HZz'in Gzerindeki darbeler sayilamaz.
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8. Parametrelerin Agiklanmasi (devami)

FrP:  Anlik akis ve toplam 6lgiminde garpan olarak
kullanilan parametredir. Degeri 0.00 ile 2.50 arasinda
ayarlanabilir.

PPU:  Anlik akis ve toplam 6lglimiinde bélen olarak
kullanilan parametredir. Degeri 0.01 ile 500.00
arasinda ayarlanabilir. Genel olarak birim &lgim igin
alinan darbe sayisina karsilik gelir.

dP: Anlik akis ve toplayici degeri gésteriminde noktanin
yerini belirleyen parametredir. O ile 2 arasinda
ayarlanabilir. rniE, 2Era parametreleri, anlik degere
ve toplayiciya atanan set noktalari igin de etkilidir.

cEra: Analog ¢ikisin alt sinirini belirleyen akis degeridir.
0 ile rnGE arasinda ayarlanabilir.

rnGE: Anlik akis 2Ero ile rnlLE arasinda degisirken analog
¢ikis ayarlanan sinirlar arasinda lineer olarak degisir.
Parametre 0 ile 9999 arasinda ayarlanabilir. Cihaz
kontrol cihazi olarak diizenlenmisse ve set noktasi
anlik degere atanmigsa, rPx parametresiyle ¢ikisa
verilen histerezis ( rniE — 2Ero ) degerinin yuzdesi
olarak hesaplanir. Olgiilebilecek maksimum anlk
deger'e ayarlanmalidir.

15
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8. Parametrelerin Agiklanmasi (devami)
UYGULAMA ORNEGI:

10 litrede bir darbe Ureten bir akis senséru ile 1.0 ile 20.0 m?*h

anlk deger 6lgimu icin parametreler su sekilde hesaplanabilir.

EFr parametresi 6lglim islemi sirasinda ardi ardina iki darbe
arasindaki maksimum sireye ayarlanir.

Anlik degerin hesabinda asagdidaki formal kullanilir.

ANLIK DEGER (birim/saat) =
3600 x Giris Frekansi(Hz) x ( FrP /PPL)

Gosterim noktall ise, dP parametresi noktanin yerine gore
belirlenir.

Minimum 1.0 m®h 6lgiim degeri igin darbe sikhgi

100/3600 = 0.0277 Hz dir. Diger bir deyimle her 36 saniyede
bir darbe alinir. EFr parametresi en az 36 saniye olarak
ayarlanmalidir.

Gosterim xx.x seklinde olacagindan gésterimdeki en kigik
ayrinti olan 0.1 m¥h igin alinan darbe sayisi 10 dur. PPY
parametresi 10.00 olarak ayarlanir. FrP =1.00, dF =1
olarak ayarlanirsa cihaz istenen 6zellikle de galisir.
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8. Parametrelerin A¢iklanmasi (devami)
8.3.2. InPt = AAAP

dP: Anlik akis ve toplayici degeri gosteriminde noktanin
yerini belirleyen parametredir. 0 ile 2 arasinda
ayarlanabilir. rnlE, 2Era, CoFF parametreleri ve
anhk degere ve toplayiciya atanan set noktalari igin
de etkilidir.

cEra:  Girigin minimum degerine karsilik gelen akis degeridir.
0 ile ~niGE parametresi arasinda ayarlanabilir. Bu
parametre ayni zamanda ¢ikis akiminin alt sinirini da
belirler.

rnLE:  Girig akimi segilen sinirlar arasinda degisirken anlik
akis 2Era ile rnlLE arasinda degisir. Parametre 0 ile
9999 arasinda ayarlanabilir. Bu parametre ayni
zamanda ¢ikis akiminin sinirlarini da belirler. Anlik
akis 2Eroile rnLE arasinda degisirken analog ¢ikis
ayarlanan sinirlar arasinda lineer olarak degisir.
Cihaz kontrol cihazi olarak diizenlenmisse ve set
noktasi anlik degere atanmissa, rPx parametresiyle
cikisa verilen histerezis ( rniE - 2Ero ) dederinin
yuzdesi olarak hesaplanir.

FiLE: Analog girig isareti her 50 milisaniyede bir 6lguldr.
Kag 6lciimiin ortalamasi alinip anlik deger olarak
gOsterilecedi bu parametre ile belirlenir. 1 ile 20
arasinda ayarlanabilir.
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8. Parametrelerin Ac¢iklanmasi (devami)

Funl: Girise uygulanacak linearizasyon islevini belirler.
L inERr ve 58raot (Dogrusal ve Karekok) olarak
segcilebilir.

urni: Girig geriliminin Ust sinirini belirleyen parametredir.
20.0 ile 2500.0 mV arasinda ayarlanabilir.

kok:  Toplayicinin ilerleme hizini belirleyen parametredir.
n InUtE ya da Hour (dakika ya da saat) olarak
ayarlanabilir. Yapilan secime gére anlik akis
birim/dakika ya da birim/saat varsayilarak toplayicinin
ilerlemesi kontrol edilir.

CoFF: Toplayicinin ilerlemesi igin anlik akigin minimum
degerini belirleyen parametredir. 0 ile rnlE
parametresi arasinda ayarlanabilir. Anlik akis [aFF
degerinden kiigukse toplayici ilerlemez.

5.4. CALL Sayfasi:

CALb sayfasi cihazin kalibrasyon parametrelerinin bulundugu
sayfadir. Bu sayfada yapilacak hatali bir islem cihazin élgim
degerlerini bozar. Bu sayfadaki parametreler 6lgiim cihazlari
kullanilarak ayarlanir. istenen dogrulukta élgiim cihazlari
mevcut degilse bu sayfaya girilmesi 6nerilmez. Bu bélimde
tim giris segenekleri igin gerekli parametreler toplu olarak
verilmigtir.

ulll:  Cihazin gerilim giris kalibrasyon parametresidir.
Ayar isleminden 6nce cihaz girisi gerilim ( \nPt=uolt)
olarak duzenlenir. -LnF sayfasindaki urnl parametresi
2000.0'a ayarlanir.

E-1200 Elimhko

8. Parametrelerin Agiklanmasi (devami)

Cihazin 16(-) ve 18(+) numarali terminallerine 2.000
voltluk bir gerilim uygulanir. Bu parametre segili iken
) ve (4] tuslarina birlikte basarak ayar iglemi yapilir.
Daha sonra urnl parametresi istenen giris Ust sinirina
ayarlanmalidir.

c0nfl:  Cihazin akim giris kalibrasyon parametresidir.
Ayar igsleminden 6nce cihaz girisi akim ( 'nPE = ARAP )
olarak diizenlenir. Cihazin 17 ve 18 numarali girigleri
kisa devre edilip 16(-) ve 17(+) numarali terminallere
20.00 mA akim uygulanir. Bu parametre secili iken (&
ve [4) tuslarina birlikte basarak ayar iglemi yapilir.

dAL:  Anlik akis degeri 0 iken 11 ve 12 numarali
terminallerden alinan ¢ikis akiminin degerini belirleyen
parametredir. 0 ile 8191 arasinda ayarlanabilir. Bu
parametrenin ayari igin cihazin 11(+) ve 12(-) numaral
klemenslerine bir ampermetre baglanir.
Konfigiirasyon igleminde bu parametre segili iken [J
ve (4] tuglari kullanilarak ¢ikis akimi istenen degere
ayarlanir.

dAH:  Anlik akis rnGE degerine esit iken 11 ve 12 numarali
terminallerden alinan ¢ikig akiminin degerini
belirleyen parametredir. 0 ile 8191 arasinda
ayarlanabilir. Bu parametrenin ayari igin cihazin 11(+)
ve 12(-) numarali klemenslerine bir ampermetre
baglanir. Konfigiirasyon isleminde bu parametre
segili iken (& ve (& tuglari kullanilarak ¢ikis akimi
istenen degere ayarlanir.
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9. Baglanti Semalari

E-1200 cihazinin arka panel gérinimi $ekil 6.1.de
gosterilmistir. Cihazin baglanti uglari terminal numarasina
gore TABLO 6.1. de verilmistir.

TABLO 6.1.: E-1200 Cihazinin Baglanti Terminalleri.

BAGLANTI | TERMINAL ACGIKLAMA
UCLARI
RL1 Cikiglari| 1,2 Normalde Agik Kontak.
RL2 Cikiglari| 3,4 Normalde Agik Kontak.
RL3 Cikiglar| 5,6 Normalde Agik Kontak.
RL4 Cikiglari| 7,8 Normalde Agik Kontak.
Calisma 9,10 Galigma Gerilimini Tip Kodlamasindaki 'Z' parametresi
Gerilimi belirler.

Analog Cikis | 11, 12 11(+), 12(-) 4-20 mA (0- 20 mA)

Transmitter 11,13 Transmitter besleme uglari darbe giris icin cihazla
Besleme birlikte kullanilacak PNP sensor ya da akim giris igin
2 telli transmiter beslemesi igin kullanilabilir.

Akim Girigi 16, 17, 17 ve 18 numarali uglar kisa devre edilir.

18 Akim 16(-) ve 17 (+) numarali uglardan uygulanir.
Gerilim Girigi| 16, 18 16(-), 18(+). Maksimim 3 Volt
Sayisal 33,34, | 33 numara sayisal giriglerin ortak ucudur. 34, 35 ve 36
Girigler 35, 36 numarali uglar sirasiyla DIN1 (Darbe Girigi), DIN2
(Toplayici Sifilama) ve DIN3(Batch Sayici Sifirlama)
uglaridir.
RS-485 37,38, | 39 numara ortak(GND), 38 numara TRXA,
iletigim 39 37 numara TRXB uglaridir.

NOT: Cihazin 11, 31 ve 33 numaral terminalleri icerden birbirine
baglantihdir.
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9. Baglanti Semalari (devami)

Cihaza galisma gerilimi 9 ve
::® 5| I <1 ®:£ 10 numarali klemenslerden
Dlz_|Dllz_ ||z Dl uygulanir. Nominal 220 V
s [©lls [€5][s3 |@18 AC girigli cihazlar 85-265 V
&5le €l [€5][:4 |64 AC veya 85-375V DC
Bls |Bllzs | Dl]ss |Dl1e calisma gerilimi ile
|€Dls  |€Dll2s [€Dllss [€Dlle| kullanilabilir. Darbe girisi bir
(B [l [€Bl[sr [&Rllr kontak araciligiyla veriliyorsa
[|Bfls [€D[2s [€D[[ss [[€D[f1g kontak uglari 33 ve 34
@ [l [l [ 1 numaral klemenslere
:® 10 ||@D|]s0 000 @30 baglanir. Akis bilgisi PNP
Soki 6.1 ‘ g|k|_|§I|bt_)|?r sensorle de
A verilebilir.

Bu durumda sensériin (+) ve (-) besleme uglari sirasiyla 33
ve 13 numaral klemenslerden alinir. Sensér ¢ikisi 34
numaral klemense baglanir.

Akim girisi 17 ve 18 numarali terminaller kisa devre edilerek
16(-) ve 17(+) numarali klemenslere uygulanr. iki telli
transmitter kullaniliyorsa transmitterin (+) ucu 11 numarali
terminale, (-) ucu birbirine kisa devre edilmis olan 17 ve 18
numarall terminallere baglanir. 16 numarali ug transmitter
besleme kaynaginin (-) ucu olan 13 numarali klemense
baglanir.

Gerilim girisi 16(-) ve 18(+) numarali klemenslere uygulanir.
Bu klemeslere uygulanacak gerilim 3V DC nin Gzerine
¢ctkmamahdir.
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9. Baglanti Semalari (devami)

Cihazin konfigure edilen 6lgim sinirlari iginde lineer olarak
degisen akim ¢ikisi 11(+) ve 12(-) numarali terminallerden
alinir. Analog ¢ikis transmitter gii¢ kaynagindan ve sayisal
giriglerden izole degildir.

Sayisal giris uglar 33 (ortak), 34 (DIN1), 35 (DIN2) ve

36 (DIN3) tur. Sayisal girigler ortak(33) uca kisa devre
edilerek uyarilir. DIN1 darbe girisi igin kullanilir. DIN2 ve
DINS sirasiyla toplayici ve batch sayicisini uzaktan sifilamak
icin kullanilabilir. DIN2 ve DIN3'Un etkin olmasi igin cihazin
buna izin verecek sekilde ayarli olmasi gerekir.

Sayisal ¢ikiglar normalde agik kontakl rélelerle alinir. RL1
¢ikis rélesinin kontaklari 1 ve 2, RL2 ¢ikis rélesinin kontaklari
3 ve 4, RL3 cikis rélesinin kontaklari 5 ve 6, RL4 ¢ikis
rélesinin kontaklari 7 ve 8 numarali terminallere baglantihdir.
Role kontaklari 250 V AC de 3 A akim anahtarlayabilir.

RS-485 letisim hatti baglantilari 37, 38 ve 39 numarali
klemenslere baglanir. 38 numarali terminal TRXA, 37
numaral terminal TRXB ve 39 numarali terminal iletigsim
ortak (GND) ucudur. Bu uglar cihazin diger terminallerinden
galvanik olarak izole edilmistir.

E-1200 cihazinin degisik uygulamalar igin tipik baglanti
semalar takip eden sayfalarda verilmistir.

E-1200 Elimho
9. Baglanti Semalari (devami)
@l b1 €131 [EDIM] anatog
Dl |l [€p][s2 |EDlla Gk L
S [z [N [lhs 1|10
| [|€Dlls ||€D]j24 ||EDN34 €D 14 f “Hou
IEEEE I -
77@ 6 @ 26 @ 36 @716 Kontak ~ PNP Sensor
@l [&lr [e8]]s7 [[ép[
Sls [eblls [€]]as [E€D]he
Gaigmal 116Dl [€5[J20 [[€B[Is0 [€p[[te
Gerilmi | T[gB]10 [€B[[30 NG

Darbe Girig igin Baglanti Semasi

LD |Bllz1[Bl]31 €M anaiog
@l2[|Blf22 [€Dl[s2 [[EDNz Chs
| [[@]s JPlls [llss [k
| [60]s [@DlJes [EDI]34 [EDII4
@ls |Dllas |€Dlss ||l
[[€Bls [Bllzs [BlIs [EDIH8 awm iris
77@ 7 @ 27 @ P ®7£ (0-20mA / 4-20mA)
[ Tls [2s [ED][ss [[eofhd I*
Gagmal |09 [Blls [0 [EB[Tre
Geriimi [ T[@B[10[&B[[s0 eIz

Akim Girig igin Baglanti Semasi
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9. Baglanti Semalari (devami) 9. Baglanti Semalari (devami)
| 1B 6Bl [6Blls1 [ T, oo cues | D1 [©[21 [D[]s1 [EDIH] ansiog
@Dl2 |l [Dllz2 |DBlh2 Rk Bla 6Bz [|€Bl[32 [dDluz Stkis
| Dls  |Bll2s [€D]]ss [ | |Dls  |Dll2s [€Dlss |€D|ng

Dle [|Dlls [€D[3¢ |Blhd | |, 4 |€D[l2a [Dll3a [

D5 eBll2s |€pll3s B 1g s [&)]l2s €535 ®:g Toplayici Sifirlama

BDls [Bll2s  |€D][36 |€DIfe] - Sle &3]z [&dls &g Batch Sayici

::® 7 @ 21 @ 37 ®:1:7 Trzl;f'lis‘rriwler ::® 7 @ 21 @ 37 ®:1:7 Sifilama
8 28 38 18 8 28 38 18 s
Calisma EHIB: 9 EEE? 29 H%HSQ EE@j 1:4_[ Calisma EHIB: 9 EEG? 29 H%HSQ EE@j 19‘ Sawsal Glr|§|erln
Geriimi [ T1@S[lo €Dl a0 R N RIE T E e ilflllrlama Amagl
. i Kullanimi
Akim Girig igin iki telli Transmitter Baglanti Semasi
@ 1 @ 2 @ ‘31 @ ﬁ;\alog ::® 1 @ 21 @ Eil ®:2 Ankalog
@2 [Bllzz [€B[[s2 [[€Bllig Sks Dlz_|eDllz_[6D[[s2 ||eDig T
= @3 |€Blj2s ||€D|[33 ||ED|h3
B [l [l [€lhs L L3
Bla [DBll2s |EB]]34 D] 4
| [6Bla [€Bll2s [ED]]34 [€Bl]d
L L Dls [|eBll2s |€Dllss ||E€B] s
&S5 [ells [l [EBl]s = .
- Dls [Pll2s [1€Bl]ss [|EBIHE] axim ciris
ZZ% 6 %“ 26 % 36 %:%Zﬂﬁﬁﬁ oo :7® 7 @ 27 — @ 37 ®:1z7 (0-20mA / 4-20mA)
L = = . Sl [l €] [ "

Ol Dl [Bll= [ | @Blo  [éBl]2s] [ [N T2s @B ]9 )
il O 1 A R sl P EHIEe N ro.ags ietsim
Gerilimi | [1@5[10 [[@3][30 &) \201 i Hatti Baglantisi

TRXA
Gerilim Girig igin Baglanti Semasi ﬁesﬁgffHam TRXB
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10. Modbus Adresleri 10. Modbus Adresleri (devami)
RS-485 iletisimli E-1200 cihazlar RS-485 iletisim hatti ADRES| PARAMETRE| Lo _
Uzerinden modbus protokolline gére merkezi bir sistemden 30 | riH 0=Pru:_n, 1=Pru‘L_H b 2=tnkL'Ln, 3=kakiH h
izlenebilir. Modbus'in 03 iglev kodu (Read Holding Registers) 4=bRtCio, 5=bAELH I, 6=tatALo, T=tabAH |
desteklenmektedir. Parametre adresleri asagidaki tabloda 3 | rPY
verilmigtir. 32 | dP
33 | rnlE
TABLO 9.1.: E-1200 Cihazi Modbus Adresleri. gg E?
lal
ADRES | PARAMETRE ACIKLAMA 36 FrP
1| DEBI Anlik Akis. 37 | PPU
2 TOPL2 Sifirlanabilen Toplayici. 38 Funl 0=L InERr, 1=59 0ot
3 | TOPL2+2 |Toplayici Degeri= 65536x(TOPL2+2) + TOPL2 39 | Lrnl 0=8-20AA, 1=4-20AR
4 TOPL3 Batch Sayicl 40 Urnl
5 TOPL4 Sififanamayan Toplayicl. 41 ok 0=n inltE, 1=Holir
6 TOPL4+2 | Toplayici degeri = 1.000.000 x TOPL5 + 42 | CofFF
7 | TOPL5 (65536 x (TOPL4+2) + TOPL4)
20 nPE 0=PULSE, 1=nRnP, 2=Uolt
21 EYPE 0= IndL, 1=Conk5d, 2=Cank5E
22 rSEE 0=EnRbLLE, 1=d /5ARbL
23 d inP 0=d !SAbL, 1=EnRbLE
24 | L 0=Prullo, 1=PrulH i, 2=tokiio, 3=kaklH |,
4=bRAtLlo, 5=bAELH |, 6=tokAlo, 7T=kakRH !
25 rP)
2% | L2 0=Prullo, 1=PrulH |, 2=EokLLo, 3=EoELH |,
4=bRELLo, 5=bARELH !, 6=tokAlo, 7=kokRH !
21 | rP2
28 | ~L3 0=Prullo, 1=PruLH |, 2=EoELLo, 3=EoELH |,
4=bRELLo, 5=bAELH !, 6=tokAlo, 7=tokAH !
29 | rP3
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