Himko E-DB-10

E-DB-10 KULLANIM YONERGESI

1.TANIM

E-DB-10 serisi debi bilgisayarlar, yeni nesil mikrokontrolor kullanilarak tasarimlanmis, akis olcim
sistemlerinde sicaklik ve basing kompanzasyonu yapan, 96x192 boyutlarinda, IEC 668 standardina uygun
endustriyel cihazlardir. Universal giris ve cikislarin kullamci tarafindan programlanabildigi E-DB-10 serisi
cihazlar, 4 digitlik anlik akis ve 8 digitlik toplayic1 gostergesine sahiptir. Analog girisler akis olcumunin
yani sira baska olcumler icin de kullamlabilir.

Analog giris ve anlik akis arasindaki iliski dogrusal ya da karekok fonksiyonu seklinde programlanabilir.
Anlik akis, birim/saniye, birim/dakika, birim/saat olarak kalibre edilebilir.

16 bit cozunurlikte yiksek okuma hassasiyeti

Sicaklik ve basin¢ kompanzasyonu

Sonsuz omurlu zaman ve dis etkenlerle bozulmayan kalibrasyon

Standart RS-485 MOD BUS iletisim ara yuzu

2 alarm role cikisi

istege bagli standart akim cikis

Birden fazla cihazi (31 adet) ayni iletisim hatti izerinden bilgisayara baglama olanag:
Gercek anlamda dagitilmis sistem (distrubuted) yapisi

[y Sy iy oy

QO Program

O Manual
Oset1
O set2

Elimko

Sekil 1.1 E-DB-10 cihazinin on panel gorunimi

Not: Bu kullamim yonergesi db-10 v-03 versiyonu icin gecerlidir. Cihaza enerji verildiginde gosterge
testlerinden sonra versiyon bilgisi gostergede izlenebilir.
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1.1. TIPE GORE KODLAMA

E-DB-10-\{Y-2'(-Y-

Z

T—> Calisma Gerilimi

0 : 85-265 VAC / 85-375 VDC
1 : 20-60 VAC / 20-85 VDC
iletisim

0 : Yok

1 : RS-485 MOD BUS

A4

Analog Cikis

0 : Yok

1 : 1xAnalog Cikis
2 : 2xAnalog Cikis

Role Cikislar

A4

0 : Yok
1 : 1Role
2 : 2 Role

Not 1: Standart E-DB-10 cihazinin 8 analog girisi vardir.

1.2. TEKNIK OZELLIKLER

Dogruluk Sinifi

maks.
Pt-100: (Gosterilen degerin +£%0.5’i ya da £1 °C) +1 dijit maks.
Gerilim/Akim: £%0.5 FS +1 dijit maks.

Gosterge Ayirimi 1/9999

Gosterge 9 digit 14 mm led gosterge
Analog Sayisal Cevirici 16 bit

Sayisal Analog Cevirici 12 bit

Gosterge Tarama Araligi 1—99 sn

Giiriiltii Bastirmasi

120 dB 50 Hz’de

Calisma Ortam Sicakligi

-10 °C—+55 °C (14 °F—131 °F)
(Yogunlasma ve Buzlanma olmadan)

Depolama Sicaklig

-25 °C—+65 °C (-13 °F—+149 °F)
(Yogunlasma ve Buzlanma olmadan)

Kontak Formlar

Alt (LO) veya Ust (HI)

Sabit Bant

0-9999 EU*

Calisma Gerilimi

85 -265 V¢ / 85 - 375 Vpc
20 - 60 Vi /20 - 85 Vi

Gii¢ Tiiketimi

Maksimum 10 VA

Kontak Kapasitesi

NA Kontak 250 V,c 5 A

Giris Isareti

mA, mV, Q

Olcii Eleman

Debimetre (DP)
Basin¢ Transmitteri
Rezistans Termometre

Termokupl vb.
Bellek EEPROM Maksimum 103 yazma
Agirhik 650 gr

*EU kontrol edilen ol¢u birimi
Cihazin kullanim omri 10 yildir.
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Himko E-DB-10

1.3. BOYUTLAR

f,lnrfl 11 mm
+ I e
:I A
j =
S : S
O sett 8 j [e0]
O set2
Elimhkp uam DB-10
A 4
i A T R
I‘

93 mm

[~ 192 mm

1.4. PANO MONTAJI

min 200 mm

....................................................................

184+1 mm I
i Oy
e \
_____ \

Cihaz1 yukandaki olculerde acilmis pano uzerindeki yuvasina dikkatlice yerlestiriniz. Cihaz ile birlikte
verilen kelepceleri, kelepce yuvalarina uygun sekilde yerlestirerek kelepce vidalarin sikimz ve cihaz
panoya sabitleyiniz. Cihazin altinda ve ustune ucer adet kelepce yuvasi vardir. Bunlardan uygun olanlar

kullaniniz.

89+1 mm

min 130 mm
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2. KULLANIM
2.1. GENEL

E-DB-10 serisi cihazlarin on panel goriinimu ve gosterge, led, tus fonksiyonlan Sekil 2.1 verilmistir.

9 digit led gosterge

Program : Program sayfasina girildigi _
zaman yanar.

Manual : Maniiel modda iken yanar.

Set1 : Set 1 ortak alarmi siiresince

Set2 : Set 2 ortak alarmi siiresince yanar.

® ve@ tuslari: Manuel calisma
sirasinda kanal numarasini, programlama

sirasinda sayfay1 ve parametre 3

degerlerini degistirmek amaciyla tusu: Normal ¢calisma tusu :Sayfalardan () tusu: Otomatik

kultamr. sirasinda alarm sayfasina cikmak icin kullamlir. moddan Mantel moda,
gecmek icin, Aynica () tusuyla Mantiel moddan
programlama sirasinda ise birlikte basildigi Otomatik moda gecis
parametreler arasinda zaman program amactyla kullanilir.

gecis yapmak icin

sayfasina giris yapilir.
kullanmlir.

Sekil 2.1 E-DB-10 cihazinin 6n panelindeki led ve tuslarnn islevleri

On panel 9 digit 7 parcali led gosterge, Program, Manual, Set1, Set2 ledleri ile programlama ve maniiel
denetimler icin kullanilan (¥, @), (3@, ® ve () tuslarindan olusur. Program ledi programa girildiginde,
Manual ledi maniiel calisma sirasinda, Set1 ledi SET1 ortak alarmi siiresince, Set2 ledi ise SET2 ortak
alarmi siiresince yanar. Normal calisma sirasinda 9 haneli LED gostergenin ilk iki hanesine kanal numarasi,
4-7. hanelerine 6lciim degeri, 9. haneye ise kanala ait SET1 ve SET2 alarm durumlar yazilir. Kanal bilgileri
otomatik ya da maniel olarak izlenebilir. Otomatik durumda, kullanima acik kanal bilgileri artarda izlenir.
Bir kanal bilgisinin gostergede kalma siiresi programlanmis gosterim aralig1 (GR) siiresine esittir. ()

tusuyla izleme seklinin otomatikten maniiele yada maniielden otomatige gecisi saglanir. Maniiel modda
sadece tek bir kanalin bilgileri izlenir, kanal numarast ® ve @) tuslan ile secilir.

KANAL O6LcUM ALARM

SET2

SET1

Sekil 2.2 Operator Sayfasi

Cihaz operator sayfasinda iken (& tusuna basarak toplayici ve alarm sayfalarina gecilir. Bu tusa ilk kez
basildiginda cihaz maniiel durumda ise o kanala ait toplayici ekranda 9 dijit olarak gosterilir. Maniel
durumda degil ise alarm sayfalarina gecilir. Bu sayfalarda tiim alarmlar (Set1, Set2) toplu halde izlenebilir.
ilk sayfada 1-16 arasi kanallarin alarm durumlar izlenir, gostergenin son hanesinde A harfi gosterilir,
ikinci kez basildiginda 17-32 aras1 kanallarin alarm durumlan izlenir, gostergenin son hanesinde b harfi
gosterilir. Bu tusa tekrar basilirsak R1,R2,...,R16 rolelerinin durumlan izlenir, gostergenin son hanesinde o
harfi gosterilir. Tekrar ayni tusa basarak operator sayfasina dondliir. Bu sayfalarda iken ¥ tusuna basarak
normal calisma sayfasina doniis yapilir. Bu sayfalardaki gosterim sekli asagida 6rneklerle aciklanmistir.
Cihaz icermedigi ve taramaya kapatilan kanallarin alarm durumlarin bos gosterir.
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KANAL O6LCUM ALARM
SET2 1,2,3,5,7,8,9,11,13,14,15 numarali kanallara ait SET1
alarmi 1,2,3,5,7,13,14 numarali kanallara ait SET2
SET1 alarmi vardir.
KANAL O6LCUM ALARM
SET2 17,18,19,21,23,24,25,27,29,30,31 numarali kanallara
ait SET1 alarm 17,18,19,21,23,29,30 numarali
SET1 kanallara ait SET2 alarmi vardir.
KANAL OLCUM ALARM
SET2 1,3,5,6,7,13,15 numarali roleler enerjilidir.
SET1

Sekil 2.3 Alarm Sayfalarn

Cihaz operator sayfasinda iken ve tuslarina ayn1 anda basarak program sayfasina girilir.Bu sayfaya
giriste [od=iletisiyle programa giris sifresi sorulur. ¥ ve (@) tuslan kullanilarak sifre girilir. Sifrenin fabrika
degeri ‘10’ dur. Sifre dogru girilirse kullanic1 yetki alir ve kalibrasyon dahil tiim cihaz ayarlarim
degistirebilir. Aksi takdirde yetkileri sadece PrtL sayfasindaki ayarlarla simrlidir. Bu islemden sonra
gostergenin ilk 5 hanesinde PRGE=, son 4 hanesinde ise sayfa ismi yazilir. Sayfalar arasinda gecis icin @ ve
(@) tuslan kullanmilir. Operatdr sayfasina geri dsnmek icin & tusuna basilir. Her hangi bir sayfaya girmek icin
tusuna basilir ve bu tusa her basista o sayfaya ait parametreler sirasiyla gosterilir. Bu asamada
gostergenin ilk 4 hanesinde parametre ismi, son 4 hanesinde ise parametre degeri gosterilir. Parametre
degerini degistirmek icin () ve (@) tuslan kullamlir. Herhangi bir sayfadan cikmak icin ® tusuna basilir. Bu
islemlere ait akis diyagram1 “Programlama Akis Diyagrami” boluminde ayrintili olarak anlatilmistir.

2.2. PROGRAMLAMA AKIS DIYAGRAMI

ooonn - ot ooonC Otomatik/Maniiel Gegis
j @ Toplayicr (Yalmzca maniiel durumda gosterilir.)
@ NN Alarm Sayfas1 1-16

Alarm Sayfas1 17-32

Role Sayfas1 1-16

€3]
—PRGE-5CnF —PRCE-RCAF F—PREE - iC~F —lPRCE-Prer —PRoE-CALL
@

A4 A4 A 4 A 4

™

O
W)
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GENEL KONFIGURASYON SAYFASI

=
X

< I' <

n‘

Gosterme Araligi (! - 99 sn) : Normal calisma sirasinda bir kanalin bilgisinin
ekranda kalma suresidir.

,r
pun
(N}
®
[t}
(N

Tarama siiresi (82 - 99 sn) : Taramaya acik kanallarin 6rnekleme siiresidir.

==
iy
[N

&

®

Kanal Sayis1 (G5 - 32) : Kanal sayisini belirler. Kanal sayisi cihazin fiziksel olarak
taradigi girislerin ve bu girisler kullanilarak yaratilacak sanal kanallarin toplamidir.

[y
Ky}
"

&

Giris Sayis1 ( | - F5) : Kullanilacak giris sayisini belirler. Giris sayisi, role karti iceren
cihazlarda 16’dan buiyik verilmemelidir. 16’dan biiyiik olmasi halinde réle karti
islevini yerine getirmez.

Sicaklik Birimi(°C / °F) : TC ve RT girislerde 6lciilen birimi belirler. Diger girislerde
etkisizdir.

Cihaz iletisim Adresi (/-3 1)

A 384

iletisim Hiz1 (36 / 192 / 384) : x1000 olarak bir saniyede génderilecek bit sayisinin
belirler.

®
:‘U
=

uEn

iletisim Paritesi (nonE / odd / EuEn)

Tekrarlama Sayis1 (O - 12) : Alarm verilmeden Once (st Uste kac tarama gecmesi
gerektigini belirleyen parametredir.

Kontrol Tipi 1 (PULS / Lant) :

t _r
£l -Lont PULS : Alarm durumundan sonra RO1 rolesi PLnl siiresi kadar cekili kalir.
Conk : Alarm durumunda RO1 rolesi siirekli cekili kalir.
@ Yy — P .
Ced -Conkt Kontrol Tipi 2 (PULS / Cont) :

PULS : Alarm durumundan sonra RO2 rolesi PLnl siiresi kadar cekili kalir.
Lont : Alarm durumunda RO2 rélesi siirekli cekili kalir.

Darbe Uzunlugu ( ! - 2 sn) : Kontrol tipi PULS olarak secilirse rolenin enerjili kalma
suresini belirler.

pun ]
"~
]
(K]
X
£3
o

Atmosfer Basinci (8500 - 13 {3)

|l®
pu ]
B

Analog Cikis Cevirim Kanali ( { - F5) : Analog cikista cevirimi yapilacak kanalin
numarasini belirler. (Cevirim, secilen kanala ait 2Ero ve SPAn parametrelerine gore
Ror parametresinde belirlenen skalada yapilir.)

pun
D
3
[N}
+
y
[

A

W)

Himho

KY-DB10-0425-0

Analog Cikis Skalas1 (4-20 / 20-4/0-20/20-D) :
Y-20:4-20mA 280-4:20-4 mA
0-20:0-20mA 20-80:20-0 mA
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PRLE=-ACAF

ALARM KONFIGURASYON SAYFASI

CHro:z

il ¢

Kanal Numarasi (! - F5) : Ayari yapilacak kanalin numarasini belirler.

A {SP-

Alarm 1 Set Noktasi (2Era / 5PAn)

]

A IHY -

B

Alarm 1 Histerezis (0 - 93399)

{EP-

]

Alarm 1 Tip (FF /Lo {/H1{/La2 /HI2 /La i@ /H}12) : CHro >16 ise Lag, H I,

)
Lol Lo i@ ve H I i2 secenekleri yoktur.
@)
@ Rirl-Flit Alarm 1 Role No : [Hno <16 iken R IEP; Lad, H 12, Lo I€ ve H 1 1@ secilmisse bu
= parametre gorilir. Alarm durumunun hangi bagimsiz réleye yonlendirilecegini
belirler. Birden fazla kanalin alarmi ayn1 bagimsiz réleye yonlendirilebilir.

x
my
(xy
g
oL
c2
b

Alarm 2 Set Noktasi (€Ero / SPAn)

ACHY -

7
ubu

Alarm 2 Histerezis (0 - 9399)

]

ACEP-

Oy

Alarm 2 Tip (oFF /La ! /H!{/ a2 /HI2 /La 2 /H}I2) : [Hna >16 ise Lad, H 12,
Lo i@ ve H | i2 secenekleri yoktur.

A2rl -r Alarm 2 Role No

f@
5|

)

: LHro <16 iken REEP; La2, H 12, La 2 ve H } 12 secilmisse bu
parametre gorilir. Alarm durumunun hangi bagimsiz réleye yonlendirilecegini
belirler. Birden fazla kanalin alarmi ayn1 bagimsiz roleye yonlendirilebilir.

[HAo=[Hno + 1

Cihaza ait alarm tipleri ve calisma sekilleri yandaki
sekilde verilmistir. Cihazdaki alarmlarla ilgili
parametreler P, [k {, [k2, PLRL, R ISP, R iHY, R iEP,
R irL, RSP, R2HY, RCEP ve Rerl’dir.Her kanal igin
RSP | ve RSP olmak lizere iki adet set noktasi
tammlanmistir. Bunlar A {EP ve REEP icin secilen
degerlere gore ortak alarm rolelerine veya bagimsiz
alarm rolelerine yonlendirilebilir. Alarm tipi (R IEP,
REEP) ofF F secilirse ilgili alarm kapatilir. Alarm tipi
Lo | veya H t t secilirse ilgili alarm sadece ortak alarm
rolelerine yonlendirilir. Bu roleler Set1 noktasi icin

Alarm Tipi: Alarm Tipi:
Lol, Lod veya Lo id Hii,HidveyaHiid
A Alarm Alarm
1 > HYS 1| HYs <—
A vy y A
0 » | O >
ASP PV ASP PV

HYS=Histerezis, ASP=Alarm Set Noktasi, PV=Proses Degeri

RO1, Set2 noktas1 icin RO2’dir. Alarm tipi La2 veya H /2 secilirse alarm sadece numarasi R irL ve Rérl’de
secilen bagimsiz alarm rolesine yonlendirilir. Bagimsiz alarm roleleri R1, R2,...,R16’dir. Alarm tipi Lo i@
veya H | {2 secilirse ilgili alarm yukanda aciklanan sekilde ortak alarm rdlesine ve bagimsiz alarm rdlesine
yonlendirilir. Birden fazla alarm ayni1 bagimsiz alarm rolesine yonlendirilebilir. Bu durumda ilgili role bu
alarmlar tarafindan ortak kullamlir. P, tanimli tiim alarmlar icin gecerli bir parametredir ve alarm
verilmeden 6nce kac tarama gececegini belirler. Ornek olarak rP 3 secilmisse her hangi bir kanalda
alarmin ilk algilandig1 anda alarm verilmez. Ust iiste en az 3 taramada alarm algilaniyorsa alarm verilir.

Lk | ve [k2 sadece ortak alarmlar icin gecerlidir ve alarm durumunda ilgili rolenin siirekli veya tanimlanmis
darbe uzunlugu PLnl saniye kadar enerjilenecegini tanimlar. L& { RO1 rolesinin kontrol tipini, Lk ise RO2

rolesinin kontrol tipini belirler.

Not 1:Cihaz her hangi bir kanalda yeni bir alarm algiladiginda maniiel moda gecer ve alarm veren kanal

bilgilerini gosterir. tusuna basilarak otomatik moda gecilebilir.

Eimho  Ky-DB10-0425-0
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| U |
PRUE_ n ﬁF o o o _se
- GIRIS KONFIGURASYON SAYFASI
% ! I Kanal Numarasi ( ! - F5) : Ayan yapilacak kanalin numarasini belirler.
% on I Tarama (an / ofF) :
LA on : Kanal taramaya acik
ofF : Kanal taramaya kapali
%t rru Giris Tipi : Secilen kanalin giris tipini belirler. (Bkz. Tablo 2.1.)
@ - R Linearizator : Kanalin nasil lineerize edilecegini belirler. (Bkz. Tablo 2.2.)
Ling: r
%) dF - " I Noktanin Yeri : Olciim degeri ve set degerlerini gosterirken noktanin yerini
= = belirleyen parametredir. TC ve RT girislerde O veya ! olarak ayarlanabilir. Lineer
girislerde 8-3 arasinda ayarlanabilir.
@ Chrk- | Sensor Kopuk(La / H!) : Sensoriin kopuk olma durumunda prosesin degerini belirler.
FrPS Lo Lo secildiginde proses degeri 2Era, H ! secildiginde SPRn degerine esit olur.
% n I Zero : Sifir degeridir. - {999 ile SPAn arasinda ayarlanabilir.
ﬁ CPAA- 20 I Span : Span degeridir. 2Era degeri ile 9399 arasinda ayarlanabilir.
) 5 - n I Olgiim Degeri Oteleme (- 1999 / 9999) : Sensorlerdeki 6lciim hatalarini diizeltmek
= icin kullamlir. Bu parametreyle belirlenen deger olciim degerine eklenir.
E3) EELZ -oFF Toplayic1 (Off / Min / Hour) :
Lt - ofF : Toplayici yok, n in : Dakika, Holr : Saat
@,_: - :I Kanal No 1 (!-F5)
) rio- nn Kanal Katsayis1 1 (- 1999 - 9939)
(%) - KanalNo 2 ({-F5
Fe = i) [KenalNo2(i-F5)
%) [2 - pp) [Kenal Katsayisi2 (- 999 - 5999)
@H ; :] Kanal No 3 (1 - F5)

Himho

KY-DB10-0425-0

Kanal Katsayis1 3 (- {999 - 9933)
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Kanal No 4 ({-F9)

Kanal Katsayis1 4 (- 1999 / 9999)

CHrozCHno + 1
Tablo 2.1.

Kullanilmayan kanallarin SERn parametresi aFF yapilmalidir. Bu,

Giris Tipleri .. . S e .
3T kanallarin toplam tarama suresini azaltir. Program sayfasinda giris tipi

ELLJ (Termokupl Kompanzasyonlu) | degistirildiginde o kanala ait secme karti iizerindeki jumperlar yeniden

EL (Termokup| Kompanzasyonsuz) | gjijzenlenmelidir. (BSliim 2.7. JUMPER AYARLARI). Aksi taktirde okuma
rt (Rezistans Termometre)

OR2D (0-20 mA) yanlis yap1lgcakt1r. Sensc’érde sapit bir 6lc;i.'|m. hat.as1 varsa InS

YR2O (4-20 mA) parametresine uygun deger verilerek hata giderilebilir.

0u50 (0-50 mV)

00u 1 (0-1V) Ornek:

gf..,, D’ ((8_-1261\/\)’) Sensor normalden 3°C fazla deger liretiyorsa InS parametresini -3’e

Auk (Ortalama) ayarlanarak hata yok edilebilir.

Tablo 2.2.

Linearizator Standart D%lcum Slmrla::: Llnearlgqtor tur'ufEnF' veya Enf' ola}rak se.(;lhrse ilgili
T e () (F) kanal giris konfigiirasyonundaki F ! ile verilen basinc

n (Lineer - - - . . . . .
Sk (Karekok) : : . Olcen kanal ve F2 ile verilen sicaklik 6lcen kanal ile
FLAP (Debi-Karekok) - - - kompanze edilerek debi hesaplamasi yapilir. Tasarim
i"'g;g:tg; AT ot basinci olarak [ 1, tasanm sicakligi olarak ise [2
E (Type E) IEC 605841 | 200, 840 | -328, 1544 | Parametresi kullaml.!r.“anF ile LaP arasindaki tek fark
J (Type J) IEC 60584-1 | -200, 1120 | -328, 1562 | ilkinde girisin karekokunin alinmasidir. Hesaplama
F (Type K) IEC 60584-1 | -200, 1360 | -328, 2480 | acisindan baska bir fark yoktur.
L (Type L) DIN43710 200, 900 | -328, 1652
n (Type N) IEC 60584-1 | -200, 1300 | -328, 2372 o o .
r (Type R) IEC 605841 | -40, 1760 | 104, 3200 | Giris tipi Auli olarak secilirse ve L In2 parametresi nF5P
?gype i)) :Eg 2822:-1 -‘2*86 1188 1(3)% 3§gg yada naFSE yada AFSH degilse; o kanala ait ol¢iim bilgisi

ype - -200, -328, A
U (Type U) SIN3710 200 600 | 328, 1112 | K1, C1, K2, C2, K3, C3, K4, C4 parametreleri ile
PE_(PT-100) IEC 60751 200, 840 | -328, 1544 | asagidaki gibi hesaplanir.
CuSE (Gzel)
aFsP Olgiim = (PViXC1+PVyoxC2+PVixC3+PVixC4)/100.0
AFSH PVkx : X. Kanalin proses degeri,

CX : X. Kanalin katsayis1
Bu 6lclim diger girisleri gibi L Ing parametresine gore lineerize edilir. Bu giris degerini proses degeri olarak
gormek icin L In2 parametresi L In olarak secilmelidir.

Giris tipi Auli iken, L In2 parametresi nFSP yada AFSt yada nFSH olarak secilmisse cihaz buhar tablolarini
kullanarak kitlesel buhar akis islemlerinde kullamlir. (2.4.2 bolimuine bakiniz).

Kanal numarasi giris sayisindan (GS) biyiik olan kanallar sanal kanallardir. Bu kanallarda giris tipi sadece
Rul olarak secilebilir. Aksi takdirde hesaplama yapilmaz.

Toplayiai sifirlamak icin ilgili kanal ekranda iken % ve @) tuslarina ayn anda basilir.

Not 1: Linearizator CUSE olarak secilirse, 6zel bir istek olmadig: siirece Pt gibi calisir.
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PRLE-CRALL ;
KALIBRASYON SAYFASI
@ ShAL-5830 Cihazin 1.kanalina 50mV girilerek yapilir. Bu islem esnasinda kalibrasyon degeri
AL = ekranda goriiliir.Bu degeri kaydetmek icin ¥ ve ™ tuslarina birlikte basilir.
(Termokupl, 0-50 mV, 0-1V, 0.2-1V)
NdEL- & 0°C’de cihazin 1.kanalina Type K termokupl baglanarak yapilir. Kalibrasyon degeri

goriiliir. Bu degeri kaydetmek icin 8 ve (@ tuslarina birlikte basilir.
(Termokupl)

"
(XX

362

0°C kalibrasyonundan hemen sonra yapilir.Ekranda gorilen kalibrasyon degerinin
kaydetmek icin ¥ ve (@ tuslarina birlikte basilir.
(Termokupl)

Analog c¢ikisin 4.00 mA’e karsilik gelen kalibrasyon parametresidir. Bu parametrenin
ayar icin analog ¢ikisa (Out) bir akim olcer baglanir. Parametre akim olcerde 4.00
mA okunacak sekilde ayarlanir.

Analog cikisin 20.00 mA’e karsilik gelen kalibrasyon parametresidir. Bu
parametrenin ayari i¢in analog ¢ikisa (Out) bir akim dlger baglanir. Parametre akim
olcerde 20.00 mA okunacak sekilde ayarlanir.

Kanal Numarasi ( ! - S) : Kalibrasyonu yapilacak kanalin numarasini belirler.

ilgili kanala 390Q baglanarak yapilir. Ekranda gériilen kalibrasyon degerinin

- mr
=B850 kaydetmek icin 3 ve @ tuslarina birlikte basilir.
(PT-100, Rp23)
@ nAA-5820 ilgili kanal numarasina 20mA girilerek yapilir.Kalibrasyon degeri ekranda gériiliir. Bu
LA - degeri kaydetmek icin & ve ¥ tuslarina birlikte basilir.
(0-20mA, 4-20 mA)
@ ooy --200 ilgili kanal numarasina 0 V girilerek yapilir.Kalibrasyon degeri ekranda goriiliir. Bu
e -t degeri kaydetmek icin & ve ™ tuslarina birlikte basilir.
(0-10V)
0., -B2on ilgili kanal numarasina 10 V girilerek yapilir.Kalibrasyon degeri ekranda gériiliir. Bu
oy —oru degeri kaydetmek icin & ve (@ tuslarina birlikte basilir.
(0-10V)
CHnozCHno +1
ﬂprt r .. . o s
- - GUVENLIK KONFIGURASYON SAYFASI

izlenebilecek Sayfa Sayisi (O - 4) : Yanlis sifre ile izlenebilecek sayfa sayisini
belirler. 8 : Hicbir sayfa izlenmez. {: GEnF. @ : GEnF ve REnF. 3 : GEnF, REAF ve
InF. Y :LCnF, RCAF, CAF ve PrtL (SLod haric).

e
oo
)

Ayarlanabilecek Sayfa Sayisi (8 - H) : Yanlis sifre ile ayarlanabilecek sayfa sayisini
belirler. 8 : Hicbir sayfa ayarlanamaz. {: GLnF. @ : GERF ve RERF. 3 : GEnF, RCAF ve
ILnF. Y : GEnF, RCAF, IEAF ve Prkl (SLod haric).

(¥

™
pun ]
==
]
[N}
2

Kalibrasyon (an / oFF) : Kalibrasyon sadece sifre dogru girildigi zaman yapilabilir.
Bu durumda kalibrasyon sayfasina erisebilmek icin LALE parametresi on
yapilmalidir.

-

()
3

Himho

KY-DB10-0425-0

Sifre Kodu : Tiim parametrelere ulasabilmek icin sifre kodunun degeridir.-1999 ile
9999 arasinda istenilen degerlere ayarlanabilir.Sifre kodunun unutulmasi durumunda
cihazin enerjilenmesinden en gec 25 saniye sonra (), &) ve (¥ tuslarina aym anda
basilirsa yanlis sifre ile de SLad parametresine ulasilabilir.
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2.3. UYARI MESAJLARI

Normal calisma sirasinda gostergenin ilk iki hanesine kanal numarasi, 4-7. hanelerine 6lciim degeri, 9.
haneye ise alarm bilgileri yazilir. Giris bilgilerinde bir anormallik oldugunda olciim degeri izlenmez. Bunun
yerine asagida tabloda verilen uyari mesajlar izlenir.

Mesaj Anlami Yapilmasi Gereken

Cihaza bagli sensor kopuk veya sensor .. .. o .

oPEn baglanmanmis Sensor ve sensor baglantilarim kontrol edin.

LF! Proses degeri, secilen sensor tipinin ol¢im

t |simrlarnimn altinda. Sensoru ve sensor icin secilen giris tipini
Fi Proses degeri, secilen sensor tipinin ol¢lim kontrol edin

OFL | simirlaninin Ustiinde.

nnnn Plroses Segerl 9999’ un iizerinde(dP goz 6niine dP, 2Era ve 5PAn parametreleri ile
alinmaksizin). belirlenen skalanin dogru olup olmadigim
Proses degeri -1999’un altinda(dP g6z oniine I;Zrlgr?rlﬁes;?{trlgrzzirng]”5ler 1N, girts

UuuY 1 alinmaksizin). s .

2.4. CIHAZIN AKIS OLCUM UYGULAMALARINDA KULLANIMI

E-DB-10 cihaz1 genel gaz akis olcumlerinde ve buhar akis olcumlerinde kullanilabilir. Buhar ol¢cimlerinde
IAPWS nin IF-97 formulasyonuna gore hazirlanmis buhar tablolan kullamlir.

2.4.1. Genel Gaz Akis Olciimleri:

Genel gaz akis olciimlerinde akisin basing ve sicakliga gore diizeltilmesi icin akis bilgisinin uygulandig
kanalin Giris Konfigiirasyon sayfasindaki L In2 (linearizator) parametresi FEAP yada LAP olarak ayarlanir.

F { parametresi basing bilgisinin uygulandigi kanal numarasina, £ { parametresi tasarim basincina, &
parametresi sicaklik bilgisinin uygulandigi kanal numarasina ve L& parametresi tasarim sicakligina ayarlanir
(F3, £3, F4 ve LY parametreleri isleme girmediginden degerleri 6nemsizdir). Bu tiir bir uygulama icin
parametrelerin nasil ayarlanacagini gosteren bir 6rnek asagida verilmistir.

Ornek 1:

Cihaz orifis plaka ile fark basing calisma ilkesine gore 6lciim yapan bir sistemlerde kompanze edilmis akis

olciimdi icin kullanilacaktir.

Akis bilgisi 4-20 mA’dir ve 0-500.0 m?/saat’e karsilik gelmektedir. Akis bilgisi cihazin 3. kanalina

uygulanacaktir.

Basing bilgisi 4-20 mA’dir ve 0-10.00 bar’a karsilik gelmektedir. Tasarim basinci 6.00 bar’dir. Basing

bilgisi cihazin 2. kanalina uygulanacaktir.

Sicaklik bilgisi Pt-100 sicaklik sensériinden alinmaktadir. Sicaklik skalas1 0-200.0 °C’dir. Tasarim sicakligi

ise 160.0 °C’dir. Pt-100 sicaklik sensortii cihazin 1. kanalina baglanacaktir.

Sicaklik bilgisi 1. kanala, basinc bilgisi 2. kanala ve akis bilgisi 3. kanala baglandiginda diizeltilmis akis

olciimii icin cihazin su sekilde konfiglire edilmesi gerekir:

1. Cihazin kutusu acilarak secme karti lizerindeki jumperler diizenlenir. 1. kanal Pt-100, 2. ve 3. kanallar
mA olarak diizenlenmelidir. Jumper ayarlari, 2.7. JUMPER AYARLARI béliimiinde anlatilmaktadir.

2. /LnF sayfasina girerek 1. kanalin /nPE parametresi r&, L ind parametresi PE, dP parametresi /, cfro
parametresi 4 ve 5FAn parametresi 24445 olarak ayarlanir.

3. /nF sayfasina girerek 2. kanalin /nPE parametresi 4-2@, L /nd parametresi L /in, dP parametresi 2,
ZEro parametresi 8480 ve 5PAn parametresi #07 olarak ayarlanir.

4. /nF sayfasina girerek 3. kanalin /nPE parametresi YACG, L /nd parametresi FLAP, dF parametresi
ZEro parametresi 44 ve 5PA~ parametresi 58044 olarak ayarlanir. Toplayici bu kanala atanaca$i icin
EELZ parametresi Holir, basing bilgisi 2. kanaldan alindigindan # / parametresi 2, tasarim basinci 6.00
oldugu icin £ /parametresi &84, sicaklik bilgisi 1. kanaldan alindigindan +2 parametresi /ve tasarim
sicakligr 160.0 °C oldugundan £Z2 parametresi #6440 olarak ayarlanir.

Akis diizeltme islemi asagidaki formiil kullanilarak yapilir.

Diizeltilmis Akis= Karekok(Akis)x((P+Patm)/(PD+Patm))x((TD+273.15)/(T+273.15))
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Bu formiilde:

Akis: 3. kanaldan alinan ham akis bilgisi,

P: 2. kanaldan alinan bar cinsinden basing bilgisi,

Patm: Bar olarak atmosfer basinci (Genel Konfigiirasyon Sayfasindaki At~%S parametresi),
PD: Tasarim Basinci (bar),

TD: Tasarim Sicaklig1 (°C),

T: 1. kanaldan alinan °C cinsinden sicaklik bilgisidir.

Cihaz bu sekilde konfigtire edildikten sonra 1. kanaldan sicaklik (°C), 2. kanaldan basinc (bar) ve 3.
kanaldan diizeltilmis debi (m3/saat) bilgileri izlenir.

Akis bilgisi lineer bir akis dlcerden alimyorsa, yukaridaki ornekte FEAP olarak ayarlanan akis kanalinin L ind
parametresi LnaP olarak ayarlanmalidir. Bu durumda diizeltilmis akis formiilii asagidaki sekle doniisiir.

Diizeltilmis Akis= (Akis)x((P+Patm)/(PD+Patm))x((TD+273.15)/(T+273.15))

Cihazin herhangi bir kanaldaki olciim degerini bir sabitle carpip sanal bir kanalda gosterebilme 6zelliginden
yararlanarak, -akiskanin yogunlugu biliniyorsa- cihaz ile kiitlesel akis 6lciimi de yapilabilir. E-DB-10
cihazinda toplam 32 kanal vardir. Normal olarak bu kanallarin ilk 8’ine disaridan giris uygulanabilir.
Kanallann giris konfiglirasyon sayfasindaki inPt parametresi Ruli olarak secilirse, o kanal sanal olarak
kullanilacak demektir. Disarndan giris uygulanamayan kanallarin sanal kanal olarak secilmesi onerilir.
Disanidan giris uygulanabilen bir kanal sanal olarak secilirse, o kanalin giris uygulanabilme 6zelligi kalkar.

Hacimsel 6l¢climii kiitlesel 6lclime donustiiriirken parametrelerin nasil ayarlandigin anlatan bir 6rnek
asagida verilmistir.

Ornek 2:

Ornek 1’de 3. kanalda élciilen diizeltilmis hacimsel akis (0-500.0 m3/saat) kiitlesel akisa
donlistiiriilecektir.

Akiskanin tasarim degerlerindeki yogunlugu 3.169 kg/m?tiir.

Kiitlesel akis 9. kanaldan izlenecektir.

Akis 9. kanaldan izleneceginden, bu kanalin /£nF sayfasinda su ayarlar yapilir.
1. /nPE parametresi Auli, L /nd parametresi L /n olarak ayarlanir.

2. Kiitlesel akisin maksimim degeri (3.169x500=1584.5) olacagindan df parametresi 4, £&ro parametresi
4, 5FPRn parametresi /585, olarak ayarlanir (Ol¢iim en ¢ok 4 hane ile izleniyor).

3. Toplam akisi izlemek icin ££L2 parametresi Holi olarak ayarlanir.
4. Hacimsel akis dederi 3. kanaldan alinacagindan # /parametresi 7 olarak ayarlanir.

5. Yogunluk 3.169 oldugundan £ /parametresi yogunlugun yiiz kati (3.169x100=316.9) 7 /69 dederine,
baska kanallardan bir etki almamak icin £2, £7ve L% parametreleri 48 olarak ayarlanir.

Kiitlesel akis degerinin izlenecegdi 9. kanaldaki 6l¢iim degeri asagidaki formiil kullanilarak hesaplanir.
Ol¢iim Degeri = (PVy;x C1 + PViox C2 + PVy3x C3 + PVy,x C4)/100.0

Bu formiilde:
PVi1, PViy, PVs ve PV sirasiyla F 1, £, FFve F4¥parametrelerinin belirledigi kanallarin 6l¢iim degerleri,
C1, C2, C3ve C4 sirasiyla £ 4 L2, LI ve LY parametrelerine verilen dederlerdir.

C2, C3 ve C4 degerleri “0” oldugundan;
Ol¢iim Degeri = 3. Kanalin Olciim Degeri x 316.9 /100
olur. Bu deder kg/saat olarak kiitlesel akis miktarina esittir.

Basinc ve sicaklik degerleri tasarim degerleri civarinda kalmak kosulu ile tasarim degerindeki yogunluk
kullamlarak yukandaki ornekte oldugu gibi cihaz kiitlesel akis 6lclimiinde de kullamlabilir.

2.4.2. Buhar Akis Olciimleri:
Kiitlesel akis, asagidaki formiilde verildigi gibi hacimsel akis ile akiskan yogunlugunun carpimina esittir.
Kiitlesel Akis = Hacimsel Akis x Akiskan Yogunlugu

Buhar yogunlugu, buhar sicakliginin ve basincimin bir islevidir. Doymus (saturated) buhar icin, buhar
sicaklig1 yada basinci biliniyorsa, buhar yogunlugu hesaplanabilir. Kizgin (superheated) buharin
yogunlugunu hesaplamak icin basinc ve sicaklik degerlerinin bilinmesi gerekir.
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Hacimsel akis, basinc ve sicaklik bilgileri E-DB-10 cihazinin 6lcum kanallarina uygulanmir. Bu kanallarda da
hacimsel akis, basing ve sicaklik degerleri izlenebilir. Kiitlesel buhar 6l¢iim islemlerinde hacimsel 6l¢timii
kutlesel olcume donustiirmek icin sanal bir kanal kullanilir. Sanal kanalin giris konfiglirasyon sayfasindaki
InPE parametresi Ruli olarak, L Ing parametresi nAFSP, AFSE yada AFSH olarak, F { parametresi hacimsel
olclim kanalina, F2 parametresi basing ol¢iim kanalina, F 3 parametresi sicaklik 6lciim kanalina ayarlanir.
Doymus buhar yogunlugu; L In2 parametresi AFSP olarak ayarli ise basing ile, AFSE olarak ayarli ise sicaklik
ile cihazin bellegindeki buhar tablolarindan hesaplanir. Doymus buhar yogunlugunu hesaplamak icin basing
yada sicaklik bilgilerinden herhangi biri yeterlidir. Kizgin (superheated) buhar i¢in hem basing hem de
sicaklik bilgisi gereklidir. Kizgin buhar icin L In2 parametresi aFSH olarak ayarlanmalidir. Sanal kanaldan
kiitlesel akis degeri izlenir.

Cihazin basing kanalina verilen basing bilgisi bagil (gauge) basin¢ olmalidir. Bagil basing degerine Genel
Konfiglirasyon Sayfasindaki AknS parametresinin degeri eklenir ve mutlak basin¢ degeri hesaplanir.
Tablolara mutlak basing ile gidilir. REAS parametresi deniz seviyesinde 1.013 bar olarak ayarlanmalidir.
Atmosfer basinci deniz seviyesinden her 800m yiikseliste yaklasik 0.2 bar (200 milibar) azalir.

E-DB-10 cihazindaki IAPWS (International Association for the Properties of Water and Steam) nin IF-97
formulasyonuna gére hazirlanmis buhar tablolan asagidaki kisitlamalar icermektedir.

Sicakliga gore Doymus Buhar yogunlugu tablosu:
Sicaklik degeri 100 °C’nin altinda ise buhar yogunlugu “0” olarak doner. Sicaklik 270 °C’nin lizerinde ise
yogunluk 28.072 kg/m? (270 °C’ye karsilik gelen yogunluk) olur.

Basinca gore Doymus Buhar yogunlugu tablosu:
Mutlak basin¢ degeri 1 bar’in altinda ise buhar yogunlugu “0” olarak doner. Mutlak basin¢ 50 bar’in
tzerinde ise yogunluk 25.351 kg/m3 (50 bar’a karsilik gelen yogunluk) olur.

Kizgin Buhar tablosu:

Sicaklik alt sitnin 100 °C, sicaklik Ust simirnt 600°C tir. Mutlak basing alt simir1 1 bar, Ust sinirn 41 bar’dir.
Tabloya gidilirken degiskenlerden biri sinirin iizerinde ise, yogunluk, siniri asmayana ve asilanin maksimum
degerine karsilik gelen yogunluk olur. Ornegin; tabloya 260°C sicaklik ve 55 bar basincla gidilirse, yogunluk
19.917 kg/m3 (260°C ve 41 bar’a karsilik gelen yogunluk) olur. Verilen sinirlar icindeki sicaklik ve basing
degerleriyle tabloya gidilmesine ragmen, bu kosullarda su buhar biciminde degilse, tablodan yogunluk
bilgisi alinamaz, suyun sivi halde oldugu bilgisi aimr. Ornegin; tabloya 150°C sicaklik ve 15 bar basincla
gidilirse; bu kosullarda su sivi haldedir, yogunluk bilgisi alinmaz. Kizgin buhar 6lciimiinde, yogunluk bilgisi
alinamazsa, buhar doymus kabul edilir ve basinca gore doymus buhar tablosundan yogunluk hesaplanir.

Kiitlesel buhar akis olciimii icin cihazin nasil konfigiire edildigi asagidaki ornekte anlatilmistir.

Ornek 3:

Cihaza akis bilgisi orifis plaka ile fark basin¢ calisma ilkesine gbre calisan bir transduserden verilecektir.
Akis isareti 4-20 mA’dir ve 10.00 m3/dakika’ya karsilik gelmektedir. Akis bilgisi 1. kanala verilecektir.
Basincg bilgisi 4-20 mA’dir ve 0-40.00 bar’a karsilik gelmektedir. Basing bilgisi cihazin 2. kanalina
uygulanacaktir.

Sicaklik bilgisi Pt-100 sicaklik sensériinden alinmaktadir. Sicaklik skalas1 0-400.0 °C’dir. Pt-100 sicaklik
sensorii cihazin 3. kanalina baglanacaktir.

Akis sensorii 1. kanala, basing sensorii 2. kanala ve sicaklik sensorii 3. kanala baglandiginda, 9.kanaldan
(sanal kanal) kiitlesel buhar akis degerini izlemek icin cihazin su sekilde konfigiire edilmesi gerekir:

1. Cihazin kutusu acilarak secme karti lzerindeki jumperler diizenlenir. 1-2. kanallar 4-20 mA ve 3. kanal
Pt-100 olarak diizenlenmelidir. Jumper ayarlari, 2.7. JUMPER AYARLARI béliimiinde anlatilmaktadir.

2. /nF sayfasina girerek 1. kanalin /nPE parametresi 4-24, L /nd parametresi 59-£, (fark basing sensérii
cikisi islenmemis ise) dP parametresi &, 56rF parametresi La, (Sens6r ucu koparsa akisi sifirlamak icin)
ZEro parametresi 440 ve 5Ffn parametresi /284 olarak ayarlanir. Hacimsel akis miktar1 toplayicidan
izlenmek isteniyorsa ££L 2 parametresi n /n olarak ayarlanir.

3. /nF sayfasina girerek 2. kanalin /nPE parametresi 4-2@, L /nd parametresi L /n, dP parametresi 2,
Sbrt+ parametresi Lo, ZEro parametresi 4800 ve 5Pfn parametresi Y404 olarak ayarlanir.

4. /nF sayfasina girerek 3. kanalin /nPE parametresi r&, L /ind parametresi PE, oP parametresi 1, 5brt
parametresi Lo, 2Ero parametresi 4 ve 5PFAn parametresi Y4944 olarak ayarlanir.

5. /nF sayfasina girerek 9. kanalin /nPE parametresi Aul, L /nd parametresi aF5H, (kizgin buhar) dP
parametresi 4 CZEroparametresi 4 ve 5PAn parametresi 2084 olarak ayarlanir. (kizgin buharin bu
bolgede maksimum yogunlugu 20kg/m? civarindadir. Hacimsel akisin maksimum degeri 10m?3/dakika
oldugundan, kiitlesel akis en cok 200kg/dakika olur). Kiitlesel akis miktari toplayicidan izlenmek
isteniyorsa ££L2 parametresi nn /n olarak ayarlanir. Hacimsel akis bilgisi 1.kanalda oldugundan + /
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parametresi 4 Basing bilgisi 2. kanalda oldugundan #Z parametresi 2, Sicaklik bilgisi 3. kanalda
oldugundan +4 parametresi 7 olarak ayarlanir.

Bu ayarlarla cihaza girisler baglanip calistirildiginda 1. kanaldan hacimsel akis (m?/dakika), 2. kanaldan
bagil buhar basinci (bar), 3. kanaldan buhar sicakligi (°C), 9. kanaldan kiitlesel akis (kg/dakika) izlenir.

Akis bilgisi lineer bir akis 6lcerden aliniyorsa, yukandaki ornekte 1. kanalin ILnF sayfasindaki L Ind
parametresi S9rk degil, L In olarak ayarlanmalidir. Cihaz doymus buhar icin kullanilacaksa, 9. kanalin
ILAF sayfasindaki L In@ parametresi aAFSP (buhar yogunlugu basinca gore hesaplanacak), yada aFSE (buhar
yogunlugu sicakliga gore hesaplanacak) olarak ayarlanmalidir. Bu durumda sicaklik yada basing
sensorlerinden biri kullanilmayabilir. E-DB-10 cihazinda 6lciim degerleri en ¢ok dort haneli
gosterildiginden, 9. kanalin dP ve 9PRn parametreleri kiitlesel akisin alabilecegi maksimum deger g6z
oniinde bulundurularak ayarlanmalidir. Kiitlesel akisin maksimum degeri, hacimsel akisin maksimum degeri
ile maksimum yogunlugun carpimina esit oldugundan maksimum kiitlesel akis miktarin1 hesaplamak igin
asagidaki tablolardan yararlanilabilir.

Sicakliga gore Doymus Buhar yogunlugu tablosu:

Sicaklik (°C) 100 120 140 160 180 200 220 240 260 270

Yogunluk (g/m3) 598 1122 1966 | 3259 | 5158 | 7860 | 11614 | 16748 | 23710 | 28072

Basinca gore Doymus Buhar yogunlugu tablosu:

Mut. Basing (bar) 1 5 10 15 20 25 30 35 40 50

Yogunluk (g/m?3) 590 2668 | 5145 | 7593 | 10042 | 12508 | 15001 | 17526 | 20090 | 25351

2.5. ANALOG CIKISIN KONFIGURASYONU

Cihazin istenilen her hangi bir kanali analog ¢ikis Unitesine yonlendirilerek retransmission cikisi olarak
kullanilabilir. Analog ¢ikisa yonlendirilmek istenilen kanal, GEnF sayfasindaki Aad parametresi ile secilir.
Yine ayni sayfadaki Rar parametresi ile cikis tipi 0-20 mA, 20-0 mA, 4-20 mA veya 20-4 mA olarak
secilebilir. Retransmission, secilen kanalin 2Era ve 5PAn degerlerine gore yapilir.

Ornegin; 2.4.2 boliimiindeki “Ornek 3” te 9. kanaldaki kiitlesel akis degeri analog cikistan 4-20 mA olarak
alinmak isteniyorsa, , GLnF sayfasindaki Aad parametresi 9, yine aym sayfadaki Rar parametresi YR20
olarak ayarlanmalidir.

Not 1: Biitiin akis Olciimlerinde Sicaklik bilgisi °C, basinc¢ bilgisi bar, Hacimsel akis bilgisi m3/saat yada
m3/dakika olarak girilmelidir. Kiitlesel akis hacimsel akisin zaman birimine bagh olarak kg/saat yada
kg/dakika olarak hesaplanir.

Not 2: Standart E-DB-10 cihazinda secme karti 8 kanallidir, role karti yoktur. Bu yiizden standart E-
DB-10 cihazinda 6 kanal kullanilarak kompanze edilmis 2 akis olciim grubu yada yine 6 kanal
kullanilarak kizgin buhar icin 2 kiitlesel buhar akis gurubu yada 8 kanal kullanilarak doymus buhar icin
4 kiitlesel buhar akis grubu diizenlenebilir. Bos kalan kanallar baska analog bilgilerin 6lciimii amaciyla
kullanilabilir. Cihazin tek analog cikisi oldugundan, Analog cikis, akis Olciim gruplarindan yalnizca
birine atanabilir.

2.6. BAGLANTI SEMALARI

E-DB-10 cihazinin arka panel goriiniimii Sekil 2.4’de verilmistir. Sekilden de izlenebilecegi gibi arka
panelde X, Y ve Z olmak {izere {i¢ sira klemens bulunur. X sirasi islemci ve giic kaynagi kartinin
klemenslerini icerir. Y sirasina secme karti ya da role kart1 takilabilir. istenen konfigiirasyona bagli olarak
bu sira bos da olabilir. Z sirasinda her zaman secme kart1 bulunur. X sirasina takilan islemci ve giic kaynagi
kartinin baglantilar Sekil 2.5’de, Y veya Z sirasina takilabilecek secme kartinin cesitli girislere gore
baglantilar Sekil 2.6, Sekil 2.7, Sekil 2.8 ve Sekil 2.9’da, Y sirasina takilan réle kartimin baglantilan Sekil
2.10’° da verilmistir. Secme ve role kartinda klemens sayilari istenen kanal sayisina baglidir. (Standart E-
DB-10 cihazinda secme kart1 8 kanallidir, role karti yoktur.)
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Z grubu <«—

Y grubu +—1

X grubu <
Sekil 2.4 E-DB-10 Arka Panel
e |
FIN|L RO1 | RO2 [+OUT- fé g =) HE Iki telli RS-485 iletisim hatt1 icin TRXA, TRXB ve GND, dort
2 telli RS-422 iletisim hatt1 icin TRXA, TRXB, GND, RXA ve RXB
x klemenslerine baglanti yapilir.
o'l LIS

220v 220v Yik

Sekil 2.5 islemci kart1 baglant1 semasi
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E-DB-10

c|-01+ |-02+ |-03+ |-04+ |-05+ |-06+ |-07+ [-08+ |-00+ :-10+ i-11+ i-12+ .13+ .14+ P45+ P16+

PT-100 PT-100 PT-100 PT-100 PT-100 PT-100 PT-100 PT-100 PT-100 PT-100 PT-100 PT-100 PT-100 PT-100 PT-100 PT-100

Sekil 2.6 Pt-100 baglanti semasi (Standart E-DB-10 cihazinin 8 analog girisi vardir.)

c|-01+ [-02+ |-03+ [-04+ |-05+ |-06+ |-07+ |-08+ |-00+ :-

- + - + - + - + - + - + - + - + - g § § § g - § g - § § § g - § § g
CJ I N J J J CJ J v
TC TC TC TC TC TC TC TC

TC TC TC TC TC TC TC TC

Sekil 2.7 Termokupl baglant1 semas1 (Standart E-DB-10 cihazinin 8 analog girisi vardir.)

c|-01+ |-02+ |-03+ [-04+ |.05+ |.06+ |-07+ [-08+ |.00+ i.10+ P11+ P2+ P43+ P.a4s P5: faes |

- + - + - + - + - + - + - + - + -
ool el
mA mA mA mA mA mA mA mA

Hi
mA mA mA mA mA mA mA mA

$prioig .|;:_x u.'..|>'_x u...;'_x i .;:.;

Sekil 2.8 mA kaynak baglanti semasi (Standart E-DB-10 cihazinin 8 analog girisi vardir.)

C |-01+ |-02+ |-03+ |-04+ |-05+ |-06+ |-07+ |-08+

Sl

Sekil 2.9 Gerilim kaynagi baglanti semasi(Standart E-DB-10 cihazinin 8 analog girisi vardir.)

[ O O [ 7O 7O T T O O T T O O T

LI UL U L U 1 L O A A A A S A S A S A S A S A

220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V

Sekil 2.10 Role kart1 baglant1 semasi (Standart E-DB-10 cihazinda bu kart kullanilmaz.)
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2.7. JUMPER AYARLARI

E-DB-10 cihazinda TC(mV, V), RT, mA ve 10 V giris icin jumper ayarlan farkli farkli yapilmalidir. Cihazin
her hangi bir kanalina uygulanacak giris !LnF program sayfasindaki InPt parametresiyle uyumlu olmali ve
giris kart1 uzerindeki jumperlar da bu girise gore diizenlenmelidir. Cihazda kanal sayisina gore 1 veya 2
tane secme karti bulunur. (Standart E-DB-10 cihazinda 8 kanali iceren 1 secme kart1 bulunur.) Kanal sayisi
16’ya kadar olan cihazlarda 1 tane , kanal sayis1 16’dan fazla olan cihazlarda ise 2 tane secme karti
bulunur. Jumperler secme kartlarinin uzerindedir. Sekil 2.11’de secme kartinin tstten gorinumu
verilmistir. Secme kartlarina ulasmak icin cihazin arka panelinde bulunan iki vida sokilur ve kapak
cekilerek acilir. Cihazin en ustiinde(Z siras1) bulunan kart 1. secme kartidir. Bu kartta 1-16 arasi kanallar
bulunur. Cihaz 16’dan fazla kanal iceriyorsa 17-32. kanallar Y sirasina yerlestirilen secme karti
uzerindedir. Bu karta ulasmak icin ise cihazin i¢ sasesinin yan ylizeylerinde bulunan, karsilikli
konumlandinlmis 4 vidadan ust kisimdakiler cikanlir, alt kissmdakiler ise kartlar sabitleyen parca donecek
sekilde gevsetilir. Bu islemden sonra parca dondiiriilerek asagi dogru indirilir. Daha sonra 1. secme kartinin
data kablosu cikarilir ve bu kart raylardan cekilerek sokulur. 2. secme kartinda gerekli ayarlar yapildiktan
sonra 1. secme kart1 eski seklinde geri takilir, parca kartlan sabitleyecek sekilde yeniden yerine vidalanir
ve kapak kapatilir. Secme karti1 adres jumperi degistirilmemelidir.

Klemensler
ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo
ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo
ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo
16 15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 O1

?

Kanal Jumperlan |

| : I | Secme kart1 adres jumperi

Data kablosu

- o

oono oEm -1
PT-100 TC. mV.V mA 10V
Sekil 2.11
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2.8. E-DB-10 HABERLESME BAGLANTISI

PC 1B-10 IB-10
RS-232 RS-485
5 TRXA
YAZICI o [0 O E—-------- 22880 o) o [0 OTutree t
— — (e} 371x| O E-I1B-10 OC
: oY |3t | YO o
== [Sgemigo 188
—— s \O¢g N 1| 09Js O-jLeno
Disi 9’LU Disi 9’LU ERKEK 9’LU
KONNEKTOR KONNEKTOR KONNEKTOR

E-DB-10 cihazlarina ait tipik haberlesme
baglant1 semasi Sekil 2.12‘de verilmistir.
Sekilde goriildiigii gibi birden fazla E-DB-10
ayni hat lizerine baglanabilmekte ve tiim
cihazlarnn bilgileri bir merkezde (Bilgisayar,
PLC) toplanabilmektedir. iletisim hatti olarak
RS-485 kullamlir. Merkez olarak PC kullanildig upase ..,

zaman, standart PC’lerde RS-485 baglantisi
olmadig icin E-IB-10 (RS-232/RS-485 cevirici) CiHAZ-1 AdrS: i
kullamlmalidir. iletisim protokolu modbus’dir.
Bu protokole gore hatta bagl her cihazin farkli
birer adresi olmalidir. E-DB-10 cihazlarinin
iletisim adresleri LLnF sayfasindaki AdrS
parametresiyle ayarlanir. Merkez olarak PC
kullanildigr zaman iletisim programi PC ‘ye
yiiklenmelidir. iletisim program Elimko Ltd.
Sti’den temin edilebilir.

CiHAZ-2 Rdr5:-2

1200 m

Maksimum hat uzunlugu

upesn .,

CiHAZ-31 RAdr5-31

Sekil 2.12 Haberlesme Baglanti Semasi

Uretici / Yetkili Servis: Elimko Ltd. Sti.
Elimko Elektronik imalat ve Kontrol Ltd. Sti.
ASO 2. Organize Sanayi Bolgesi Alct OSB Mahallesi 2001. Cad. No:14
Temelli 06909 Ankara / TURKIYE
Tel: +90 312 212 64 50 (Pbx) « Fax: +90 312 212 41 43
E-mail: elimko@elimko.com.tr « www.elimko.com.tr
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