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Himho E-58

E-58 cihazi endustriyel ortamda panoya takilarak kullaniimak tzere
tasarlanmistir.

Q E-58 cihazinin paketinde; Cihaz, Kelepge, Kullanim kilavuzu,
Garanti belgesi bulunmaktadir.

Q Paketi agtiginizda cihazin tipinin siparige uygunlugunu, yukarida
sayilan pargalarin eksik olup olmadigini ve sevkiyat sirasinda,
cihazin hasar goriip gérmedigini gézle kontrol edin.

Q Cihazin kurulumunu yapmadan énce kullanim kilavuzunu
dikkatlice okuyun.

O Cihazin pano montaj, elektriksel baglantilari ve parametre
ayarlari vasifli teknisyenler tarafindan yapiimalidir.

E-58 Himho

Q Cihazin temizlenmesinde alkol, tiner vb. iceren
temizleyiciler kullanmayin. Cihazi nemli bir bezle
silerek temizleyin.

QO Medikal uygulamalarda kullaniimaz.

AB DIREKTIFLERINE UYUM
Algak Gerilim Direktifi

Q Cihazi kolay tutusan ve patlayici gazlarin oldugu ortamlarda EN61010-1 o

kullanmayin. Bu sekilde kullanim patlamalara sebebiyet verebilir. E"\?‘gq%?g”%’e“k Uyumluluk Direktifi
QO Medikal uygulamalarda kullaniimaz.
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1.TANIM 1.TANIM

E-58 Serisi Uiniversal proses kontrol
cihazlari; agik/kapali ve PID kontrol
yapmak Uzere, 48x48 mm ebatlarinda,
IEC/TR 60668 standardina uygun,
Universal giris ve ¢ikislarin kullanici
tarafindan kolaylikla programlanabildigi
endustriyel cihazlardir.

Yuksek okuma hassasiyeti

kalibrasyonlu, yiiksek giris empedansli, 6lcii eleman ve
kablolarinin kopmalarina karsi sistemi koruyan ve ikaz eden, set
edilen degerin ve 6lcllen degerin -1999'dan 9999'a kadar 4'er
dijitlik ayri iki gdstergede izlenebildigi elektronik cihazlardir.
Endustrinin her alaninda; sicaklik, basing, seviye, hiz, akim gerilim,
direnc ve diger fiziksel birimlerin 6lgim ve kontroliinde; Demir-Celik,
Cimento, Kimya, Gida, Plastik, Petrokimya, Rafineriler, Seramik,
Cam ve diger sanayi dallarinda kullaniimaktadir.

Himho 58| Ve kolayligina sahip, oynar mekanik
pargasi bulunmayan, sonsuz 6murld,
1 zaman ve dis etkenlerle bozulmayan 2
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2. TEKNiK OZELLIKLER

Giris Tipleri Termokupl (TC):B,E, J,K,L,N,R, S, T, U
Rezistans Termometre ( RT ) : Pt-100
Akim : 0-20 mA, 4-20 mA (Lineer)

Gerilim : 0-50 mV, 0-1V, 0.2-1 V (Lineer)

Kontrol Cikisi | Réle : SPST-NO 250 V AC, 3A
Pulse : 24V DC (SSR igin) (RL1 uglarindan)

2. TEKNIK OZELLIKLER

Termokupl : (Okunan degerin +%0.5'i ya da +1 °C)
+1 dijit maks.

Dogruluk Sinifi | Pt-100 : (Okunan degerin +%0.5'i ya da +1 °C)+1
dijit maks.

Gerilim/Akim : +%0.5 FS #1 dijit maks.

Analog Sayisal

Alarm Gikislar | Role : SPST-NO 250V AC, 3A Gevirici 16 bit
Gosterge Tipi 2 x 4 dijit 7 mm 7 pargall led gosterge Kontrol Tipi Acik/Kapali, PID
Calisma 220 V AC, 50-60 Hz
Gerilimi 24 V AC, 50-60 Hz
3 4
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2. TEKNiK OZELLIKLER
Giig Tiketimi | 4W (7 VA)

Koruma Sinifi | IP 66 On Panel (NEMA 4X)
IP 20 Arka Panel

Calisma Ortami | -10 °C, +55 °C (+14 °F, +131 °F)

Sicakhgi (Yodunlagsma ve Buzlanma olmadan)
Depolama -25°C, +65 °C (-13 °F, +149 °F)
Sicakhgi (Yogunlagsma ve Buzlanma olmadan)

2. TEKNIK OZELLIKLER

10.000.000 agma-kapama

Rolelerin (Rolelerin galisma émrii kullanim konfigirasyonuna
Mekanik Omrii | gére degisir. Omriini tamamlamis rélelerin
kontaklari eriyebilir veya yanabilir.)

Rolelerin
Elektriki Omrii

Kalici Hafiza EEPROM (Maksimum yazma silme : 100.000 kere)
Agirhik 200 gr

>1.000.000 agma-kapama (1/10 yikte)
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3. TiP KODLAMASI

E-58-W-0-0-Z

Cikis

Réle Yok

1 Réle

2 Role

1 SSR Puls

1 SSR Puls, 1 Réle

N

Calisma Gerilimi
220 VAC
24V AC

o

-

Alwln|alo|s
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4. BAGLANTI SEMASI

220 VAC, 50-60 Hz
24 V AC, 50-60 Hz 8
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4. BAGLANTI SEMASI

Cihazin iki yaninda yer alan etiketlerde tipi, seri numarasi ve
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5.DIS BOYUTLAR

| 48 mm d

R2 Ledi 2. Role enerijili iken yanar.
PR Ledi PR ledi yaniyorsa cihaz konfigiirasyon modundadir.

SF Ledi - Cihaz manuel modda iken yanar.
- Auto-tune iglemi sirasinda yanip sénerek islemin devam
ettigini belirtir.
Ust - Normal galisma durumunda proses degerleri ve hata

Gosterge mesajlari izlenir.
- Konfigtirasyon sayfalarinda parametre isimleri izlenir.
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baglanti semasi verilmistir. Opsiyonel 6zellikler baglanti semasinda . — — .
isaretlenmistir. I@JI @] @ I@I
el == [I€]]
(O 01-05 numarali terminallerde tehlikeli gerilim oldugu II II £ £
icin cihaz enerjili iken bu terminallere dokunmayin. I@I I@I § =
() Cihazi devreye almadan énce parametrelerin I@I T I@]I
istenenkullanima uygun olarak ayarlandigindan
emin olun. i€l
Hatali konfigiirasyon hasara neden olabilir. I — v v
| 44 mm |
9 10
- -
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5.DI$ BOYUTLAR 6. PANO MONTAJI
8 mm
—t 78 mm | (Q E-58 cihaz topraklanmis metal bir panele monte edilerek
ol T kullaniimalidir. Bu kullanim cihazin terminallerindeki yliksek
— — — DE gerilime insan elinin ve metal aletlerin Ulasmasini 6nleyecekir.
DE Q Cihazin besleme hatti ve gli¢ cikislarinda uygun sigorta
veya anahtar kullaniimaldir.
DE £ O Elektriksel gurtiltuntin etkilerini azaltmak igin dustik gerilimli hatlari
DE € (6zellikle sensor giris kablolarini) yiiksek akimli ve gerilimli hatlardan
3 ayri kablolamaya dikkat edin. Bu mumkiin degilse ekranli kablo
DE kullanin ve ekranli kabloyu topraklayin.
DE Q Cihazin beslemesi igin kullanilacak kablolar IEC 60245 veya IEC 60227
standartlarinin kosullarini saglamaldir.
[— R — ) w— DE
11 — - 12
- -
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6. PANO MONTAJI 7. ®N PANEL
T I h
1 w02 ! ! R1Ledi +—— =
[ 1 Ust
| 45xd5mm g | R2 Ledi < [l —> Gosterge
1 - 1! min.35mm |
i : i : PR Ledi «—— Alt
"""""""" S\Tll| —> Gosterge
CTTTTTTA [ SR I SF Ledi ¢+——
| min 10 mm—s! 14— 1
1 L 1
Pano Kesiti ve Minimum Araliklar
O Pano uzerinde, yukaridaki sekilde élgileri verilen yuvayi aginiz. LI | [55
O Kelepgeyi gikararak cihazi panonun 6niinden yuvaya yerlestiriniz. Gi. Yi
eci
0 Kelepgeyi cihaza takin ve cihaz sabitleninceye kadar itiniz. rest Tue  Tusu
s5ag1 ve Yukari
13 Ok Tuslan 14
- -
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7. ON PANEL 7. ON PANEL
R1 Ledi 1. Rodle enerjili iken yanar. Alt - Normal galisma durumunda kontrol set noktasi

Gosterge (Otomatik mod) veya manuel ¢ikis (Mantel mod) izlenir.
- Konfigtirasyon sayfalarinda parametre degerlerini gosterir.

O Yidiz -® tusu ile birlikte basilirsa konfiglirasyon sayfalarina gegilir.
Tusu - Konfigtirasyon sayfalarindan normal ¢alisma durumuna
dénmek igin kullanilir.

- Cihaz PID kontroli ile galisirken PrtL sayfasindaki APL
parametresi Enb segili ise normal ¢calisma durumunda bu
tusa 3 saniye basarak otomatik ve mantiel modlar arasinda
gegis yapilabilir.

- Normal galisma durumunda iken RXLE = an ise ve alarm
alinmigsa @ tusu kilitli alarmlari kaldirir.

16
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® Gegis - @ tusu ile birlikte basilirsa konfigiirasyon sayfalarina gegilir. RiEr ACIKLAMA
Konfiaii | da bi Ki 4 Aste R 5P veya A2SP > 0 R 5P veya A2SP < 0
Tusu - Konfigiirasyon sayfalarinda bir sonraki parametreye P — Y — o
ula§rlneik icin kullanilir. o . ' . Lo ! _% %_ ! Alarm
- Konfigiirasyon sayfasinin i¢inde iken bu tusa 2 saniye sire S i by e (Mutlak)
ile basilirsa sayfa basina dénulur. ‘Alarm Durumu Alarm Durumu Ust
. . 1 X
- Normal ¢alisma durumunda operatér sayfasindaki Hi I Vi % Alarm
parametrelere ulasmak igin kullanilir. o e i1 v nse 5 (Mutiak)
o . 1 Alarm Durumu 4 Alarm Durumu A§a§\
(~] Asagl - Normal gal|§ma“durumunda ko"ntrol set nolftlaslml (OFo_matlk Lod . N Sapma
© Yukari mod) veya mantel ¢ikigi (Maniiel mod) degistirmek igin ' Ly, .y . A (Bagil)
Ok kuIIamIJrIar. ) . |4 Aarm Durumu | & Alamm Durumy Yukan
Tuslan - Konfiglirasyon modunda iken konfiglirasyon sayfalarini Hid . . Sapma
segmek ve parametre degerlerini degistirmek igin 0 SP_spese PV 0 sase sp PV (Bagil)
17 kullanihirlar. 18
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AP ACIKLAMA j
s TP veya PSP > 0 15P veya PSP <0 Mesaj : _ A[1I§m| i i Yapilmasi Gereken
‘Alarm Durumu | 4 Aam Durumu Band DPEﬂ Cihaza bagl sensor ile cihaz arasindaki | Sensoér ve sensér
Lob ‘Jﬂ_, I e baglanti kopuk. baglantilarini kontrol edin.
o o Alarm =) P deri 5r tioi &
0_SPASP_SP_SPASP__ PV 0 sp PV roses degeri sensor tipi sicaklik araligi . .
4 Ao Durum 4 o Duruu sand HFL | s, Sensort ve inft paramelresi
Ille belirlenen girig tipini kontrol
Hib Oj:@_,%: J: Disi Fl Proses degeri sensor tipi sicaklik araligi : girls tp
oarc e edin.
0SPASP _SP__ sPwASP PV o sp PV Alarm ustiinde.
oF F | R IEP veya AZEP parametresi of F yapildiginda alarm fonksiyonu iptal edilmis olur. ARAR g;%zer;c:]es?;:lide;randa gosterilebilecek ;:Izvbeefi:lner\v/:nsgfar;;rigazrjlz:ﬁlzﬂnp
[ gini, giris terminali
Grafiklerde taral Aarm Durumu — ——— ,
o\;ar;keg;isete:[:r: 1 o Alarm durumu "1" ise IR} Prczse_s degeri ekranda gésterilebilecek | zerindeki analog degeri kontrol
1 alan histerezisi cikis (role) akliftr. degerin altinda. edin.
AXHY belir ir. L|] iy
19 20
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10. GIiRIS TiPi - BLCUM ARALIGI

SICAKLIK SENSORLERI

Sicaklhik Araligi

10. GIRIS TiPi - OLGUM ARALIGI

Sensor Tipi Standart (GC)S|cakI|k Arahg(:F)

TypeN n |IEC 60584-1| -200 , 1300 -328 , 2372

Sensor Tipi Standart ) F)

Type B b | IEC60584-1] 60,1820 | 140 , 3308 TypeR r |IEC6E0584-1| -40,1760 | 104 , 3200

Type EE | IEC 60584-1| 200 , 840 | -328 , 1544 TypeS 5 |IEC60584-1) -40,1760 | 104, 3200

TypeJ J |IEC60584-1] -200 , 1120 | -328 , 1562 TypeT E |IEC6058411 200, 400 | -928, 752

Type K F | IEC 60584-1| -200 , 1360 | -328 , 2480 TypeU 4 | DIN43710 | -200, 600 | -328 , 1112

oL L | DINaa710 [ 200 00 | 328 1652 P100 Pt | IEC60751 | -200, 840 | -328 , 1544
21 22
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11. LINEER GIRISLER

12. AUTO - TUNE

Tip Blgiim Araligi O Auto-tune islemi, ivyi bir kontrol i(;,!n cih.azm ozelliklerinin prosese
uyarlanmasini saglar. Auto-tune islemi sonunda PID
Akim oRen 0-20 mMADC parametreleri otomatik olarak hesaplanarak kayit edilir. islem
AKim uRen 4-20 mA DC sirasinda ¢ikis acilip kapanarak proses degerinde bir osilasyon
olusturulur. Osilasyonun genligi ve periyodundan PID
Gerilim 0uSD 0-50 mv DC parametreleri hesaplanir.
Gerilim 0ot 0-1vDC 0 Auto-tune iglemi istenen herhangi bir zamanda
Gerilim 0oyt 0.2-1V DC baslatilabilir.Normalde cihaz ilk defa devreye alinirken bir kez
yapihr. Ancak, sistem 6zelliklerinde bir degisiklik sonucu kontrol
kararsiz olmussa islem tekrarlanabilir.
23 24
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12. AUTO - TUNE

O Auto-tune islemini baslatmak igin:
1- ol nF sayfasindaki Cnkl parametresini P !d seginiz.
2- Kontrol set noktasini, Auto-tune islemi sirasinda proses degerinin
kontrol set noktasini asabilecegini gézéniinde bulundurarak, uygun
bir degere ayarlayiniz.
3- kUnE sayfasindaki H45 parametresini 0. | (dP= 1 iken) veya |
(dP=0 iken) olarak ayarlayiniz.
4- tUnE sayfasindaki At parametresini on durumuna getirerek
Auto-tune iglemini baslatiniz ve @ tusuna basarak normal galisma
durumuna déniiniz.

25

12. AUTO - TUNE

[ Auto-tune islemi sirasinda normal ¢alisma durumunda SF ledi ve alt
gosterge yanip soner.

O islem bittiginde hesaplanan PID parametreleri Pb, it ve dt bellege
alinir.

O Ak parametresi islem devam ederken of F yapilirsa veya islem
sirasinda cihazin galisma gerilimi kesilirse eski PID parametreleri
korunur.

26
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13. PID PARAMETRELERININ MANUEL AYARLANMASI

Herhangi bir nedenle Auto-tune islemi sonunda hesaplanan PID

parametreleri ile iyi bir proses kontrolii saglanamiyorsa bu

parametreler manuel olarak ayarlanabilir. Bu islem igin pek ¢ok

yéntem vardir. Asagida Ziegler-Nichols yéntemi aciklanmigtir.

Cihaz normal ¢alisma durumundaiken:

1- kUnE sayfasindaki i, dt ve HY5 parametrelerini O olarak
ayarlayiniz.

2- ol nF sayfasindaki £t parametresini 2 olarak ayarlayiniz.

27
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13. PID PARAMETRELERININ MANUEL AYARLANMASI

3- Proses degerinin kontrol set noktasinda oturmayacagini
g6zénunde bulundurunuz.

4- Proses degerinde salinim varsa Pb parametresini osilasyon
kalkana kadar arttiriniz. Proses degeri kararli ise Pb degerini adim
adim dusurerek proses degerinde osilasyon elde etmeye ¢alisiniz.
Pb parametresi her degisitirildiginde sistemin kararli hale gelmesi
icin bir stire beklenmelidir. Prosesin osilasyona basladigi Pb (b)
parametresi bulundugunda osilasyon periyodunu (k) 6lgerek kayit
ediniz.

28
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13. PID PARAMETRELERININ MANUEL AYARLANMASI

5- Ph, It ve dt parametrelerini asagidaki tabloya gére
hesaplayarak ayarlarini yapiniz.

E-58 Himho
14. OPERATOR SAYFALARI

Q Cihaz enerjilendikten sonra 1 saniye boyunca gdstergedeki tim
dijitler ve 6n paneldeki ledler yanar. Ardindan 1 saniye boyunca
Ust géstergede "cihaz tipi", alt gdstergede "versiyon numarasi”

Oransal Band | integral Zamani | Tiirev Zamani gortlur ve normal galigma durumuna gegilir.
Kontrol (Ph) (') (dk) Q Cihazin iki galisma modu vardir.
P B 0 0 - Otomatik modda; cihazin ¢ikisi, proses degerini kontrol set
X noktasinda tutmak igin otomatik olarak ayarlanir.
Pl 2.2xB 0.8xT 0 - Manuel modda; gikis, kontrol set noktasindan bagimsiz olarak
PID 1.7xB 0.5xT 0.12xT ayarlanabilir.

O Cihazin galisma modu 6n panel tizerindeki SF ledinden
izlenebilir.SF ledi yaniyorsa cihaz manuel modda caligiyor
demektir.

29 30
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14. OPERATOR SAYFALARI 15. OTOMATIK MOD ) )

0 Cihaz PID kontroli ile galigirken PrtC sayfasindaki APL o Jzleme Jus Islevi/
parametresi Enb segili ise operator ekraninda @ tusuna 3 saniye Ekran Agiklama Birim Kosulu Tus _AyarAraig
basarak otomatik ve maniiel modlar arasinda gegis yapilabilir. |F’r0ses Degeri [[EU] |

O Normal galigma durumunda Ust gostergede "proses degeri", alt 5 |[Kontrol Set Noktas: [ ev] ©/O|5PLL - 5PHL
gostergede galigilmakta olan moda gére "kontrol set noktasi" olE
veya “manuel ¢ikig" izlenir. q||Ctkis Yuzdesi | % || | |

3 Normal galisma ekrani ve sik kullanilan parametrelerin
bulundugu sayfaya ise operatér sayfasi denir. Normal galisma RISP1| \larm-1 Set Noktas! | gy | AP = °,°|195_9 - 999_9|
durumunda iken operatér sayfasindaki parametrelere ulasmak i ofF
igin @ tusu kullanilir. 7257 s

U Operator sayfasindaki parametreler cihazin galisma moduna Alarm-2 Set Noktas! EU e ||@/0|4989 - E‘5'95’|
bagl olarak degisir.

31 32
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16. MANUEL MOD 17. KONFIGURASYON SAYFALARI

izleme Tus islevi / ( Normal 7\ O Konfigurasyon sayfalarinda
Ekran Agiklama Birim Kosulu  Tus  AyarAraligi cihazin galisma ilkelerini
[Proses Degeri [Euv] [ | | o belirleyen parametreler bulunur.
— < - - Sifre
0 | [Mangel Gikis [ % | [©/0] ot - ot | 8@ 4993 - 9933 EtnE = PID Ayarlari Sayfas
SP Kontrol Set Nokt U o ) o RLAF = Alarm Konfigiirasyon Sayfasi
| [Kontrol Set Noktas: ©/0Q|5PLL - SPHL g:;‘f';?a"r:asy"" alnF = Kontrol ve Gikis Birimleri
RSP © Egng FH-EZ'E' EEEF. Konfiglirasyon Sayfasi
" | |Alarm-2 Set Noktasi | EU | HE&S;; O/O|+9’i9 - 995.9| TR R GLAF = Genel Konfigiirasyon Sayfasi
= rametreler PrtL = Guvenlik Ayarlari Sayfasi
L J Pkl = Guvenik Avartan Say
— — LLbr = Kalibrasyon Sayfasi
Konfigiirasyon Sayfalarina Girig
33 34
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17. KONFIGURASYON SAYFALARI

O Konfigiirasyon sayfalarina girmek igin @ ve @ tuslarina birlikte
basilir.

U Bu islemden sonra PR ledi yanar, tst géstergede Cad
parametresi, alt géstergede O degeri gorulur.

Q©ve @ tuslar kullanilarak alt gostergeye Lad sifresi girilir ve ©
tusuna basilarak ilk konfigtirasyon sayfasina (kLUnE) ulasilir.

Q® O sifresinin fabrika ayari "10" dur.

U Lod sifresi Pril sayfasindaki SLad parametresi ile tanimlanir.

35

17. KONFIGURASYON SAYFALARI

O Lod sifresi dogru girilirse konfiglirasyon sayfalarindaki tim
parametrelere ulasilabilir. Cad sifresi hatal girilirse konfigtrasyon
sayfalarina girilebilir, ancak PrtL sayfasinda bulunan dPL ve RPL
parametrelerince izin verilen sayfalara ulasilabilir ve degistirilebilir.

1 Konfigurasyon sayfalarinda;
©ve O tuslar Ust gostergede PALE mesaji varken
konfigtirasyon sayfalarinin segiminde kullanilir. ®tusu sayfanin
basinda iken sayfanin igindeki parametrelere ulasmak ve bir
sonraki parametreye gecmek icin kullanilir. ®tusuna 2 saniye
basilarak konfigiirasyon sayfasina déniilir. @ tusu ile normal
calisma durumuna donuldr. 36
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18. PID AYARLARI SAYFASI (PRLGEzELUNE) 18. PID AYARLARI SAYFASI (PRGEzELURE)
izleme Tus islevi / izleme Tus islevi /
Ekran Agiklama Birim Kosulu  Tus  Ayar Arahg Ekran Aciklama Birim Kosulu  Tus  Ayar Arahgi
Auto-Tune " | CrkL-P id||@ /@] on / ofF | Tiirev Zamani sn [Cnkt=- 0 - 3600 |
- ||oransal Band | EU |tntizPid||@ /@] 0.t - 3333 | Histerezis EU L”EL o °/°| 05 - 9933 |
A
integral Zamani sn |cnkL-p Fd| | ©/0| o- 300 | (1) Manuel modda iken Auto-tune islemi baslatilamaz.
37 38
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19. ALARM KONFIGURASYON SAYFASI (PRGE=RLAF) 20. KONTROL VE CIKIS BiRIMLERI
izleme Tus islevi / KONFIGURASYON SAYFASI (PRLE-alnF)
Ekran Agiklama Birim Kosulu Tus  Ayar Araligi
5 ”: izleme Tus islevi /
.| Alarm-1 Tipi Ta1b'° CnkLzofF |o/o| Tablo 1 | Ekran Aciklama Birim Kosulu  Tus  AyarAraligi
]
EnELH Kontrol Tipi |Tab|o ||°/°| Tablo 2 |
. Alarm-1 Histerezis | EU | 'q"tPV‘ ©/0| 45 - 3983 | ano 2
. d ir (DUz)
Kontrol Formu CnklzofF
“EP Atarm-2 Tipi Tablo ©/0| Tablo1 | | | rEu (Ters)
ofF 1
Minimum Cikis Yizdesi | % |CnkLzPid | 00 - oHL
Alarm-2 Histerezis | EU | ReEP £ a0 - 9993 | i N
as ofF
39 40
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20. KO_NTROL VE CIKIS BIRIMLERI 21. GENEL KONFIGURASYON SAYFASI (PRGE=LLAF)
KONFIGURASYON SAYFASI (PRLE-olnF) izleme Tus Islevi /
Agiklama Birim Kosulu  Tus  AyarAraligi
izleme Tus islevi /
Ekran Aciklama Birim Kosulu  Tug  Ayar Araligi Girig Tipi Ta:l;Io ||°/°| Tablo 3 |
Maksimum Cikis Yuzdesi % |CAkL:-P .’d||°/° oLl - 1000 |
Ondalik Noktasi ©/0| 0 -3
Cikig Offset Degeri % |CrkL=P id °/°| 0o - 000 |
| ° " - Lineer Giris Skalasi Alt Sinir | EU I:‘;]Z"; ©/0|4339 - 9999
PWM Periyodu SN |CakL=P ) - 240 N =
.| Y ok d °/°| | Lineer Girig Skalasi Ust Sinir | EU IiTn‘je':e; ||°/°|1999 - 9959|
- -
Elimho E-58 E-58 Elimho
21. GENEL KONFIGURASYON SAYFASI (PRGE=LLAF) 21. GENEL KONFIGURASYON SAYFASI (PRGE=LLAF)
izleme Tus islevi / izleme Tus islevi /
Ekran Agiklama Birim  Kosulu Tus  Ayar Aralgi Ekran Agiklama Birim Kosulu  Tug  AyarArahgi
Un InPE= or (°C SPLL
Sicaklik Birimi Rl POPY e § F)) | L5gq|| Set Noktasi Alt Sinin | EU | ||o/o|159_5 - SPHL
. - SPHL N
Girig Oteleme Degeri |EU | ||o/o 4399 - 9959| qqgg| | Set Noktasi Ust Sinin | EU | ©/0|5PLL - 995_9|
- ) (1) dP parametresi degistirildiginde birimi EU olan tim parametreler
Girig Filtre Katsayis! | EU | ||o/o - 00 | yeniden ayarlanmalidir.
(2) Tablolarda kullanilan EU ( Miihendislik Birimi ), termokupl ve
Sensér Kopuk Durumu Tablo| Pt =||@/@| Tablo 4 | rezistans termometre giris tiplerinde °C veya °F, lineer giris tiplerinde ise
Hi 4 P kontrol edilen &l¢l birimidir. Birimi EU olan parametrelerin ondalik
43 derecesi dP parametresi ile belirlenir. 44
- -
EHimhp E-58 E-58 Elimho
22. GUVENLIK AYARLARI SAYFASI (PRCE=PrEl) 22. GUVENLIK AYARLARI SAYFASI (PRCE=PrEL)
izleme Tus islevi / izleme Tus islevi /
Ekran Agiklama Birim Kosulu Tus  AyarAraligi Ekran Agiklama Birim Kosulu Tus  AyarAraligi
Parametre izleme Seviyesi Tag"’ ||g,° Tablo 5 | Fabrika Ayarlarini Yikleme | | ||°/O on | ofF |
Parametre Degistirme Seviyesi Taglo ||°/° Tablo 6 | |$ifre Set Degeri @ | | ||°l° 4339 - 999,9|
Mantel Mod Gegisi | | ||°/° Enb (Gegilebilir) (1) Kalibrasyon sayfasi diginda tablolarda "Ekran" sitununda verilen
d3b (Gegilemez) parametre degerleri cihazin fabrika ayarlaridir.
alibrasyon sayfasinda "Ekran" siitununda verilen parametre
Kalib! 7 g /0 Enb (Girilebilir) Kalib da "Ek i d il t
alibrasyon Sayfasi Girisi /®|dsb (Girilemez) degerleri tipik degerlerdir.

(2) Sifre set degerinin fabrika ayari "10" dur. 46




- -
Elimho E-58 E-58 Elimho
23. KALIBRASYON SAYFASI (PRLE=CLbr) 23. KALIBRASYON SAYFASI (PRGE=CLbr)
izleme Tus islevi / izleme Tus islevi /
Ekran Agiklama Birim Kosulu  Tug  Ayar Arahigi Ekran Aciklama Birim Kosulu  Tug  Ayar Arahigi
- T
Ay n ) Kalibrasyon wuur " @) Kalibrasyon
| 0 mV Kalibrasyonu | | || 00 Degerini Kaydet m 0 Q Kalibrasyonu | | || ©0 Degerini Kaydet
S0Au . Kalibrasyon 330r " Kalibrasyon
£84E | 50 mV Kalibrasyonu | | || ©0 | pegerini Kaydet . 390 Q Kalibrasyonu ©0 | pogerini Kaydet
OdEG . Kalibrasyon 03rR . Kalib
| Type K 0°C Kalibrasyonu | | || ©0 | agormi Kot 5| |0 mAKalibrasyonu © ©O | pogerin Kaydet
20nARA| i . Kalibrasyon
| 20 mA Kalibrasyonu | | || ©O | pegerini Kgydet
47 48
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Eimho E-58 E-58 Eimho

23. KALIBRASYON SAYFASI (PRGE=CLbr)

Q LALb sayfasi cihazin kalibrasyon parametrelerinin
bulundugu sayfadir. Bu sayfada yapilacak hatali
bir islem cihazin 6lgim degerlerini bozar.
Bu sayfadaki parametreler 6lgtim ve kaynak cihazlar

kullanilarak ayarlanir. Dogruluklari uygun kalibratérler mevcut
degilse bu sayfaya girilmesi énerilmez.

(1) Kalibrator milivolt kaynagi konumuna getirilir ve ¢ikisi 0.000 mV
olarak ayarlanir. Kalibratér ¢ikisi cihazin 9(-) ve 10(+) numarali
terminallerine uygulanir. Bu parametre segili iken @ ve @
tuslarina birlikte basilarak kayit islemi yapilir.

49

23. KALIBRASYON SAYFASIi (PRGE=CLbr)

(2) Kalibrator milivolt kaynagi konumuna getirilir ve gikisi
50.000 mV olarak ayarlanir. Kalibratér ¢ikisi cihazin 9(-) ve 10(+)
numarall terminallerine uygulanir. Bu parametre secili iken
© ve © tuslarina birlikte basilarak kayit islemi yapilir.

(3) Kalibrator K tipi termokupl kaynagi konumuna getirilir ve ¢ikisi
0.00 °C olarak ayarlanir. Kalibratér ¢ikisi cihazin 9(-) ve 10(+)
numarall terminallerine uygulanir. Bu parametre segili iken
© ve © tuslarina birlikte basilarak kayit islemi yapilir.

50

Eimho E-58

23. KALIBRASYON SAYFASI (PRGE=CLbr)

(4) 0.00 Q kalibrasyonunu yapmak igin 7-9 ve 9-10 numarali
klemensler kisa devre edilir. Bu parametre segili iken @ve @
tuslarina birlikte basilarak kayit islemi yapilir.

(5) Kalibratér direng kaynagi konumuna getirilir ve ¢ikisi 390.00 Q
olarak ayarlanir. Cihazin 9 ve 10 numarali terminalleri kisa
devre edilir. Kalibratér ¢ikigi cihazin 7 ve 9 numarali
terminallerine uygulanir. Bu parametre segili iken © ve @
tuslarina birlikte basilarak kayit islemi yapilir.

E-58 Himhko

23. KALIBRASYON SAYFASI (PRGE=CLbr)

(6) Kalibratér miliamper kaynadi konumuna getirilir ve gikisi
0.00 mA olarak ayarlanir. Kalibratér ¢ikisi cihazin 8(+) ve 9(-)
numarall terminallerine uygulanir. Bu parametre segili iken
© ve © tuslarina birlikte basilarak kayit islemi yapilir.

(7) Kalibratér miliamper kaynagi konumuna getirilir ve ¢ikisi
20.00 mA olarak ayarlanir. Kalibratér gikisi cihazin 8(+) ve 9(-)
numarali terminallerine uygulanir. Bu parametre segili iken
@ ve © tuslarina birlikte basilarak kayit islemi yapilir.
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24. TABLOLAR 24. TABLOLAR
Tablo 1 Alarm Tipleri Tablo 2 Kontrol Tipleri

ofF | Kapali offF Yok

Lo Alt Alarm (Mutlak) onof | On-Off Kontrol

Hi Ust Alarm (Mutlak) Pid | PID Kontrol

Lod | Asadi Sapma (Bagil)

H Yukari Sapma (Bagil)

Lob | Band Igi Alarm

H b | Band Digi Alarm
53 54
Elimhp E-58 E-58 Eimho

24. TABLOLAR
Tablo 3 Giris Tipleri

b Type B (TC)
3 Type E (TC)
u Type J (TC)
F Type K (TC)
L Type L (TC)
n Type N (TC)
r Type R (TC)
5 Type S (TC)

55

24. TABLOLAR
Tablo 3 Giris Tipleri
3 Type T (TC)
U Type U (TC)
PE Pt-100 (RT)
OR20 | 0-20 mA (Lineer)
YA2D | 4-20 mA (Lineer)

OuS0 | 0-50 mV (Lineer)
00u! | 0.0-1.0V (Lineer)
O2u! | 0.2-1.0V (Lineer)

56




Himho E-58

24. TABLOLAR

Tablo 4 Senso6r Kopuk Durumu

Lo Proses Degerini Asagi Cek
Hi Proses Degerini Yukari Cek

E-58 Himhko

24. TABLOLAR

Tablo 5 Parametre izleme Seviyesi

H Sadece proses degeri izlenebilir.
Proses degeri ve set degeri izlenebilir.

{

c Operator sayfasi parametreleri izlenebilir.

3 tUnE sayfasi parametreleri izlenebilir.

4 CnF sayfasi parametreleri izlenebilir.

5 ol nF sayfasi parametreleri izlenebilir.

[ GLLnF sayfasi parametreleri izlenebilir.
57 58
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24. TABLOLAR

Tablo 6 Parametre Degistirme Seviyesi

5 Higbir parametre degistirilemez.

Set degeri degistirilebilir.

Operatér sayfasi parametreleri degistirilebilir.

tUnE sayfasl parametreleri degistirilebilir.
CnF sayfasi parametreleri degistirilebilir.

olnF sayfasl parametreleri degistirilebilir.

GLnF sayfasi parametreleri degistirilebilir.

Tablo 5 ve Tablo 6 da buytk numarali seviyeler énceki
59 seviyeleri kapsar.
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