Elimho E-VS-100
E-VS-100 VIBRATOR SURUCU KULLANIM YONERGESI

1. TANIM:

E-VS-100 cihazi, harmanlama, dozajlama, torbalama vb. sistemlerde kullamlan solenoid tipi vibratorleri sirmek amaciyla
tasarimlanmis, mikroislemci tabanli, bir vibrator siriiclidir. Degisik kullamim bicimleri ve kullanim bigimine bagli
parametreler cihazin 6n panelindeki tuslar ve gosterge araciligiyla programlanabilir. Cihazin calisma gerilimi 85-265 V AC
/ 85-365 V AC veya 20-60 V AC / 20-85 V DC dir. Cihaz 100V ve 450V luk vibratorler icin kullanic1 tarafindan konfigure
edilebilir. Yuk akim1 maksimum 32 amper’dir.

Sirticl kullamicinin belirleyecegi asagidaki farkli yontemlerle denetlenebilir;

1. On paneldeki tuslarla manuel denetim.

2. Cihazin iki sayisal girisine iki anahtar ile 24V DC uygulanarak Hizli/Yavas denetim.
3. Haricten baglanan 1-50 kQ’luk potansiyometre ile denetim.

4. Haricten uygulanan 0-20 mA veya 4-20 mA ile denetim.

5. RS-485 hatt1 lizerinden Modbus protokoli ile denetim.

RS-485 hatti ile denetim icin ek donamim gerektiginden, bu yontem kullanilacaksa cihazin RS-485 iletisimli olmasi gerekir.
Standart E-VS-100 cihazinda diger seceneklerin tiimii kullanici tarafindan diizenlenebilir.

Cihazin kullanim omri 10 yildir

1.1. Kodlama:

E-VS-100-Y-Z
Y | iletisim Z | Cahsma Gerilimi
0 | Yok 0 85-265 V AC/85-375 V DC
1 | RS-485 1 20-60 V AC/20-85V DC

2. KULLANIM:

Bu bdlimde cihazin baglantilari, normal c¢alisma durumu, programlama
islemleri ve parametrelerin aciklamalari anlatilmistir. Cihaz ilk defa kullanima
alimyorsa, bu bolimdeki aciklamalar iyice anlasildiktan sonra ‘3. AYARLAR’
bolimiindeki islemler yapilip cihaz devreye alinmalidir. Cihaz klemenslerinde
yasamsal tehlike yaratan gerilimler bulundugundan ayar ve devreye alma
islemleri bu konularda deneyimli kisiler tarafindan yapilmalidir.

E-VS-100 cihazinin 6n panel goriinimii ve baglant1 klemensleri Sekil. 2.1. de OLl OL2 OLB
gosterilmistir. On panelde dort haneli bir gdsterge, parametre secme ve
programlama islemlerinde kullanilan dort tus ile L1, L2 ve L3 ledleri bulunur.
L1 ledi programlama islemleri sirasinda, L2 ve L3 ledleri cihazin sirasiyla K ve
H sayisal girisleri uyanli iken yanar.

2.1. Baglantilar: 3 *

Calisma gerilimi ve yiik baglantilan alt siradaki klemenslere, harici denetim
baglantilan ust siradaki klemenslere yapilir.

Sirucunun calisma gerilimi L1 ve L2 terminallerinden uygulanir. Koruyucu
toprak baglantist PE terminalinden yapilamasi zorunludur. Vibrator kaynak
girisi LN1 ve LN2 terminallerine baglanir. Vibrator sargilarinin uglarn LD1 ve
LD2 terminallerine baglanir.

A, B ve C terminalleri RS-485 iletisim hattinin sirasiyla TRXA, TRXB ve ortak
(GND) baglant1 uclandir. RS-485 iletisimli olmayan cihazlarda bu terminaller ElimhC
islevsizdir.

0O, K ve H klemensleri cihaz Hizli/Yavas denetim bicimiyle calistinlirken
kullanilan terminallerdir(CEYP = Su iL). Bu denetim bigimi secili iken, K ve H

sirasiyla Calis / Dur ve Hizli / Yavas sayisal girisleri ve O sayisal girislerin

ortak ucu olarak kullanilir. K ve H sayisal girislerinin ikisine birden 24 V DC ® % % § @ ®
uygulanirsa vibrator hizli, 24 V DC sadece K girisinden uygulanirsa yavas | ' | |

calisirken, K terminalinden gerilim uygulanmazsa H terminali ne olursa olsun 1 ) 1 L:J
vibratore glic aktarilmaz. Hizli ve yavas diizeyleri sirasiyla FRSE ve Slou ngﬁgl\%si g’é%ié&%gi YOK
parametreleri ile belirlenir. 100-450V AC

Cihaz akim ile denetlenirken d InP parametresi an ise, Dur/Calis denetimi i¢in = gekil 2.1. E-VS-100 On Panel Gériiniimii
de K sayisal girisi kullanmr. ve Baglanti klemensleri.

Cihaz potansiyometre ile denetlenirken (EEYP = Pok) ‘-’ ve ‘R’ terminali
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birbirine kisa devre edilir, potansiyometre bu uclar ile ‘+’ terminali arasina baglanir. Potansiyometre baglanti uclan
arasina uygulanan direng degeri artarken, vibratoriin calisma hizi azalir. Bu uglar kisa devre olunca maksimum hiza
ulasilir. Kullanilacak potansiyometre dogrusal (lineer) ve 1 ile 50 kQ arasinda olmalidir. Cihaz potansiyometre ile
denetlenirken ‘R’ klemensin arkasinda bulunan ve cihaz kapagi agilmadan ulasilabilen pin koprisii agilmalidir.

Cihaz akim ile denetlenirken (CEYP = 0-20 veya LEYP = 4-20) kontrol akiminin ‘+’ ve ‘-’ uclan sirasiyla ‘+’ ve ‘-’
klemenslerine baglanmir. Ayrica ‘R’ klemensin arkasinda bulunan ve cihaz kapag acilmadan ulasilabilen pin koprisii

kapatilmalidir.

Cihaz manuel olarak denetlenecekse (EEYP = nRnl) Ust siradaki klemenslere hicbir baglanti yapilmasina gerek yoktur.

Cihaz cikist @ ve @] tuslaryla ayarlanir.

2.2. Normal Calisma:

Cihaz normal calisma durumunda iken gostergede cikis yuzdesi (abik) ve
F1 ile N arasindaki sebeke gerilimi (L InE) izlenebilir. izlenecek parametre
tusu ile secilir. @ tusuna her basilista izlenecek parametrenin ad1 (obik
yada L InE) bir saniye slreyle gostergede izlenir, ardindan parametre
degeri gostergeye yazilir. Cihazin giris tipi Su IL olarak ayarli ise ¢ikis
ylizdesi ve sebeke gerilimine ek olarak FRSt ve SLou degerleri de
gostergeden izlenebilir. Bu parametreler izlenirken ¥ ve (& tuslanyla
degerleri degistirilebilir. FASE; SLou degeri ile 100 arasinda, SLaou; 0 ile
FRSE degeri arasinda ayarlanabilir. Cihaz manual durumda ve obt degeri
izlenirken ¥ ve (&) tuslanyla cikis vyiizdesi 0 ile 100 arasinda
degistirilebilir. Normal calisma durumunun akis semasi Sekil 2.2. de
verilmistir.

2.3. Programlama:

Programlama isleminin akis semasi Sekil 2.3. de verilmistir. Programlama
islemine girmek icin B ve @ tuslarina birlikte basilir. Bu islemden sonra
L1 ledi yanar, gostergede bir saniye sireyle ‘Cod’ iletisi goriinir,
ardindan cod degeri olarak gostergeye ‘0’ yazilir. Cod degeri (¥ ve (4]
tuslanyla sifre degerine (SCod) ayarlanip tusuna basilirsa gostergeye
once ‘PRGE’ ardindan ‘GLnF’ yazilarak GCnF sayfasina girilir. (¥ ve (&) ile
sayfa degistirilebilir. (Diger sayfa CALb). Sayfa seciminden sonra
tusuna basarak sayfadaki parametrelere sira ile ulasilir. tusuna her
basiista gostergede bir saniye sureyle parametre adi, ardindan
parametre degeri izlenir. Sayfadaki son parametreden sonra sayfa se¢im
durumuna donilur. Sayfalardaki parametrelerle ilgili aciklamalar 2.4.
Parametrelerin A¢iklamasi boliimiinde verilmistir.

Her parametreye ulasilinca (™ ve (&) tuslariyla parametre degeri
degistirilebilir. Programlama islemine yanlis sifre ile girilirse GCnF
sayfasindaki SLod parametresi disindaki bitiin parametreler izlenebilir,
ancak degerleri degistirilemez. Herhangi bir parametrede iken B tusu ile
programlama isleminden cikilir ve normal calisma durumuna donulur.

Sifre degeri (SCod) cihazin fabrika cikisinda 10’ olarak ayarlanmistir.
Kullanic1 sifre degerini 0 ile 9999 arasinda istedigi bir degere
ayarlayabilir. Sifre degerinin unutulmasi durumunda, cihazin enerjisi
kesilip yeniden verilmeli, en gec 30 saniye icinde (¥, (4] ve B8 tuslarina
birlikte basilmalidir. Ardindan herhangi bir sifre ile programlama
islemine girilirse SLad degeri izlenebilir.

2.4. Parametrelerin Aciklamasi:

Lod : Programla islemine girerken bu ileti ile sifre sorulur. Parametre
degeri ¥ ve [ tuslanyla sifre degerine (Scod) ayarlamp tusuna
basiirsa  programlama islemine girilir ve her tir ayar islemleri
yapilabilir. Parametre sifreden farkli bir degere ayarlamp programlama
islemine girilirse, GCnF sayfasindaki 5Lad parametresi disindaki biitiin
parametreler izlenebilir, ancak degerleri degistirilemez.
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Sekil 2.2. Normal Calisma Durumu Akis Semasi
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Sekil 4.2. Programlama islemi Akis Semasi
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2.4.1. GCnF sayfasi:

LEYP : Cihazin denetim bicimini belirleyen parametredir. ARnl, Su il, Pak, 0-20 ve 4Y-20 olarak ayarlanabilir.Bu
degerler sirasiyla manuel, hizli/yavas, potansiyometre, 0-20 mA ve 4-20 mA denetim bicimlerine karsilik gelir.

2Ero : Cikisin minimum degerini belirleyen parametredir. Normalde ‘0’ olarak ayarlanir. Denetim isareti minimum
degerin tam skalaya gore %1 lizerinde iken vibratore bir giic aktarilmasi isteniyorsa, aktarilacak glic diizeyini bu parametre
belirler. Bu parametre secili iken (W ve (& tuslarina birlikte basilirsa, vibratdr parametrenin ayarlandig1 giic seviyesiyle
suralir.

SPRA : Cikisin maksimum degerini belirleyen parametredir. Normalde ‘9999’ olarak ayarlanir. Denetim isareti maksimum
degerde iken vibratore aktarilan giic sinirlanmak isteniyorsa parametre degeri azaltilarak giic sinirlamasi yapilabilir. Bu
parametre secili iken (¥ ve (&) tuslarina birlikte basilirsa, vibratdr parametrenin ayarlandidi giic seviyesiyle siiriiliir.

dinP : Parametre ofF yada an olarak ayarlanabilir. Denetim bicimi akim olarak secili iken vibrator, giris akimindan
bagimsiz olarak durdurulmak isteniyorsa bu parametre an olarak ayarlanmalidir. Bu durumda K sayisal girisi gerilimsiz ise,
denetim akimi de olursa olsun vibrator surilmez. K girisine 24V DC uygulanirsa vibrator hizi denetim akimi ile belirlenir.
Parametre ofF olarak ayarli ise vibrator hizi dogrudan denetim akimi ile belirlenir.

RdrS : Cihazin RS-484 iletisim adresidir. 0 ile 31 arasinda ayarlanabilir. Ayni iletisim hattina bagl cihazlar birbirinden
farkli adreslenmelidir.

brkE : Cihazin iletisim hizin1 belirleyen parametredir. 9.6, 19.2, 38.4 ve 57.6 kBaud olarak ayarlanabilir. Ayni iletisim
hattina bagl cihazlarn bu parametreleri master cihaza uyumlu sekilde ayarlanmalidir.

PrtY : iletisim paritesini belirleyen parametredir. nonE, odd veya EuEn alarak ayarlanabilir. Ayni iletisim hattina bagli
cihazlarin bu parametreleri master cihaza uyumlu sekilde ayarlanmalidir.

SCad : Programlama islemine girerken ‘Cad’ iletisi ile sorulan sifrenin degeridir. 0 ile 9999 arasinda ayarlanabilir. Sifre
degeri (SCod) cihazin fabrika cikisinda ’10’ olarak ayarlanmistir. Sifre degerinin unutulmasi durumunda, cihazin enerjisi
kesilip yeniden verilmeli, en gec 30 saniye icinde (%, (4] ve B8 tuslarina birlikte basiimalidir. Ardindan herhangi bir sifre ile
bu parametreye ulasilirsa 5Lod degeri izlenebilir

2.4.2. CALb sayfasi:

Bu sayfada cihazin kalibrasyon parametreleri bulunur. Zorunluluk olmadik¢ca bu sayfadaki parametreler
degistirilmemelidir.

PEFS : Potansiyometre denetim biciminde kullanilacak potansiyometrenin maksimum degerine karsilik gelen kalibrasyon
parametresidir. Parametreyi ayarlamak icin cihazin potansiyometre girisine baglanan potansiyometre minimum hiz
degerine (direnc degeri maksimum) ayarlanir. R klemensin arkasinda bulunan ve cihaz kapagi acilmadan ulasilabilen pin
kopriisii acilir. Bu parametre secili iken ¥ ve (&) tuslar birlikte basili tutulursa, potansiyometrenin maksimum degerine
karsilik gelen ham deger gostergeye yazilir. Parametre (¥ ve (4] tuslar ile de 100 ile 8191 arasinda ayarlanabilir, ancak bu
yontem ince ayar disinda onerilmez.

20AR : 20 mA denetim akimina karsilik gelen kalibrasyon parametresidir. Parametreyi ayarlamak icin cihazin akim girisine
(‘+’ ve ‘-‘ klemenslerine) polariteye dikkat edilerek 20.00 mA uygulanir. R klemensin arkasinda bulunan pin koprusu
kapatiir. Bu parametre secili iken ¥ ve (4] tuslan birlikte basili tutulursa, 20 mA akima karsilik gelen ham deger
gostergeye yazilir. Parametre ¥ ve @] tuslari ile de 500 ile 8191 arasinda ayarlanabilir, ancak bu yontem ince ayar disinda
onerilmez.

Lni8 : 180V sebeke gerilimi kalibrasyon parametresidir. Parametrenin ayan icin cihazin LN1 ve LN2 klemensleri
ayarlanabilir bir AC kaynagina baglanir ve kaynak gerilimi 180V’a ayarlamr. Bu parametre secili iken @ ve (&) tuslan
birlikte basili tutulursa, 180V sebeke gerilimine karsilik gelen ham deger gostergeye yazilir. Parametre ™ ve & tuslari ile
de 500 ile 8191 arasinda ayarlanabilir, ancak bu yontem ince ayar disinda 6nerilmez.

Lnd4 : 240V sebeke gerilimi kalibrasyon parametresidir. Parametrenin ayan icin cihazin LN1 ve LN2 klemensleri
ayarlanabilir bir AC kaynagina baglanir ve kaynak gerilimi 240V’a ayarlamr. Bu parametre secili iken @ ve (&) tuslan
birlikte basili tutulursa, 240V sebeke gerilimine karsilik gelen ham deger gostergeye yazilir. Parametre ™ ve @& tuslari ile
de 500 ile 8191 arasinda ayarlanabilir, ancak bu yontem ince ayar disinda onerilmez.

uSUP : Bu parametre vibrator kaynak geriliminin anma degerine ayarlanmalidir. Parametre 100 V ve 450 V arasinda
ayarlanabilir. Siriicli, bir dereceye kadar olan vibrator besleme degisimlerine karsi cikisini diizenler. Bu parametre ile
anma gerilimi arasindaki degisim cok biiylirse, diizeltme performansi azalacaktir.

rREE : Bu parametre ¢ikisin yiikselirken %0 dan %100’e ne kadar siirede ulasacagim milisaniye cinsinden belirleyen
parametredir. Cikisin azaldigi durumlarda etkisi yoktur. Parametre 100 ms ile 2000 ms arasinda ayarlanabilir.
Parametrenin fabrika degeri 100 ms’dir.
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3. AYARLAR:

Biitiin ayarlamalardan once, CALB sayfasindaki VSUP parametresinin vibrator kaynak geriliminin anma degerine ayarlanmis
oldugundan emin olunuz.

Cihaz ilk defa devreye aliniyorsa, cihazla kullanilan vibratorde bir degisiklik yapilmissa yada daha onceden belirlenmis
maksimum ve minimum vibrasyon hizlarinda bir degisiklik gerekiyorsa 3.1 bolimiinde anlatilan ZEro ve SPAn ayarlan
yapilmalidir.

Suriiclinin denetimi potansiyometre ile yapiliyorsa, ilk kullanim oncesinde ve potansiyometre degisikliklerinde 3.2.
bolimiinde anlatilan potansiyometre ayarlar yapilmalidir.

Surlicli Hizli/Yavas denetim biciminde kullamliyorsa, ilk kullanim oOncesi ve hizli ve yavas seviyelerinde bir degisiklik
yapilacaksa 3.3. bolumundeki Hizli/Yavas ayarlar1 yapilmalidir.
3.1. ZEro ve SPAn Ayarlan:

Cihaz ilk defa devreye aliniyorsa, veya ZEro ve SPAn degerleri revize edilecekse vibrator siriiciiniin calisma gerilimi
baglantilarim1 yapiniz. Vibrator uclarin1 baglamayinmz. Cihaza calisma gerilimini uygulayimz ve gostergenin calistigin
gozleyiniz

1. Programlama islemine girerek GCnF sayfasindaki [EYP parametresini ‘ARnl’, 2Era ve SPRn parametrelerini
1000’ olarak ayarlayiniz ve B8 tusuna basarak programlama isleminden cikiniz.

2. Normal calisma durumuna déniince alik parametresi ‘0’ degilse, @ tusu ile 0’a ayarlayimz.

3. Surucuniun calisma gerilimini ve vibratoriin kaynak gerilimini kesiniz ve vibrator uclarini LD1 ve LD2 klemenslerine
baglayiniz. Sisteme tekrar calisma gerilimini ve vibrator kaynak gerilimini uygulayimz.

4. Programlama islemine girerek GCnF sayfasindaki SPAn parametresine ulasiniz.

5. SPRAn parametresi secili iken ¥ ve (4] tuslarina birlikte basimz. Tuslar basili iken vibratériin calismasini gézleyiniz.
istenilen maksimum hiza ulasmamissa @ ve (& tuslarini kullanarak parametre degerini 500 yada 1000 arttiriniz.
Tekrar ¥ ve (&) tuslarina birlikte basarak vibratoriin calismasim gozleyiniz. Istenilen maksimum hiza ulasana
kadar aynm islemleri tekrarlayarak parametre degerini arttirmaya devam ediniz. istenen maksimum hiza ulasinca
tusuna basarak parametre degerini kaydediniz.

6. Yine GCnF sayfasinda bulunan 2€Ero parametresine ulasiniz.

7. @Ero parametresi secili iken (0 ve (4] tuslarina birlikte basiniz. Tuslar basili iken vibratériin calismasini gézleyiniz.
Bu parametre normal olarak vibrasyon baslamadan nceki maksimum degere ayarlanmalidir. @ ve (&) tuslari ile
parametre degerini degistirerek (azaltarak yada arttirarak) bu degeri bulmaya calisiniz. Degistirme isleminden
sonra (¥ ve [ tuslarina birlikte basarak ulasilan vibrasyon hizi vibratdrden izlenebilir. Parametre degerini
belirledikten sonra B9 tusuna basarak programlama isleminden cikimz.

8. Normal calisma durumuna doéniince @ ve [ tuslar ile oUE parametresini 0 ile 100 arasinda degistirerek
vibratorin calisma hizlanni gozleyiniz. allk parametresi ‘0O’ iken vibrator calismayacak, 1 ile 5 arasinda
vibratoriin uyanldigi, 100 iken SPRn parametresiyle ayarlanan maksimum hiza ulastig1 gézlemelidir.

9. Programlama islemine girerek GCnF sayfasindaki LEYP parametresini istenilen denetim bicimine gore belirleyiniz
(ARRU = Manuel, Su IL = Hizli/Yavas, Pot = Potansiyometre, 0-20 = 0-20 mA, 4-20 = 4-20 mA) ve programlama
isleminden ¢ikimz.

Cihaz ilk defa devreye aliniyorsa, istenen denetim bigimini saglayacak giris devresi baglantilarini yapiniz. Potansiyometre
denetim bicimi secilmisse, 3.2. boluminde anlatilan potansiyometre ayarim; Hizli/Yavas denetimi secilmisse, 3.3.
boliimiinde anlatilan Hizli/Yavas ayarlarini yapiniz.

3.2. Potansiyometre Ayari:

Ayar sirasinda vibratorin calismasi istenmiyorsa, sirucunun calisma gerilimini kesiniz ve vibrator uclarimi LD1 ve LD2
klemenslerinden ayirimz. Cihaza calisma gerilimini uygulayiniz.

R klemensin arkasinda bulunan ve cihaz kapagi acilmadan ulasilabilen pin kopriisiinii agimz.

Programlama islemine girerek CALb sayfasindaki PEF5 parametresine ulasiniz.

Potansiyometreyi minimum hiz konumuna (direnc¢ degeri maksimum) getiriniz.

PEFS parametresi secili iken (¥ ve (&) tuslarina birlikte basiniz. iki tus birlikte basili iken , potansiyometrenin
maksimum degerine karsilik gelen ham deger gostergeye yazilir.

5. GCnF sayfasindaki [EYP parametresine ulasiniz. Parametreyi ‘Pot’ olarak ayarlayimiz ve B8 tusuna basarak
programlama isleminden cikiniz.

Normal calisma durumuna doniince olit parametresini seciniz.

7. Potansiyometreyi minimum hiz konumu ile maksimum hiz konumu arasinda degistiriniz. Gostergede izlenen ollt
cikis ylizdesinin 0 ile 100 arasinda degistigini gozleyiniz.

N wpN =

o
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3.3. Hizli/Yavas Ayarlan:

Hizli/Yavas ayarlarini yapilabilmesi icin GCnF sayfasindaki LEYP parametresi Su IL olarak ayarli olmalidir.

Normal calisma durumunda iken, & tusuna kesintili basarak FRSE parametresine ulasimz.

Cihazin K ve H sayisal girislerine 24 V DC uygulayarak vibrasyon hizin1 gozleyiniz.

Vibrasyon hizi istenen hizli seviyesine ulasana kadar (¥ ve (4] tuslariyla parametre degerini degistiriniz.
tusuna kesintili basarak SLou parametresine ulasiniz.

Cihazin K sayisal girisine 24 V DC uygulayarak vibrasyon hizin1 gozleyiniz.

Vibrasyon hizi istenen yavas seviyesine ulasana kadar (¥ ve (&) tuslariyla parametre degerini degistiriniz.

U WN =

4. MODBUS ADRESLERI:

RS-485 iletisimli E-VS-100 Vibrator Siriculeri RS-485 iletisim hatti lzerinden modbus protokoliine gore merkezi bir
sistemden denetlenip izlenebilir. Modbus’in 03, 06 ve 16 islev kodlar desteklenmektedir. Parametre adresleri asagidaki
tabloda verilmistir. Ozelligi R olan parametreler yalmz okunabilir, R/W olan parametreler hem okunabilir hem de
yazilabilir.

Modbus Adresleri Tablosu.

PARAMETRE ADRES OZELLIK ARALIK

Analog Denetim Ham Bilgisi 1 R -
Sebeke Gerilimi Ham Bilgisi 2 R

Sebeke Gerilimi (L InE) 3 R

Cikis Yuzdesi (alit) 4 R -
Hizli Calisma Seviyesi (FRSE) 5 R/W 0-100
Yavas Calisma Seviyesi (SLou) 6 R/W 0-100
Manuel Cikis Seviyesi 7 R/W 0-100

5. PARAMETRE DEGERLERI:

E-VS-100 Cihazimin fabrika ¢ikisinda ayarlanmis parametre degerleri asagidaki tabloda verilmistir. CALb sayfasindaki nR20,
Ln 18 ve Ln@Y parametrelerinin kullanici tarafindan degistirilmesi 6nerilmez. 2Era, SPRn ve PEFS parametreleri kullanici
tarafindan kendi sistemine uygun olarak ayarlanmalidir.
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