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Elimhko E-49-94

E-49 / E-94 cihazlar endustriyel ortamda panoya takilarak kullaniimak

Uzere tasarlanmistir.

QE-49 / E-94 cihazlarinin paketinde; cihaz, iki adet kelepge,
kullanim kilavuzu ve garanti belgesi bulunmaktadir.

QPaketi agtiginizda cihazin tipinin siparise
uygunlugunu, yukarida sayilan pargalarin eksik olup
olmadigini ve sevkiyat sirasinda cihazin hasar gortip gérmedigini
gozle kontrol edin.

Q Cihazin kurulumunu yapmadan énce kullanim kilavuzunu dikkatlice
okuyun.

Q Cihazin pano montaj, elektriksel baglantilari ve parametre ayarlari
vasifli teknisyenler tarafindan yapilmahdir.

Q Cihazi kolay tutusan ve patlayici gazlarin oldugu ortamlarda
kullanmayin. Bu sekilde kullanim patlamalara sebebiyet verebilir.

Q Cihazin temizlenmesinde alkol, tiner vb. iceren temizleyiciler
kullanmayin. Cihazi nemli bir bezle silerek temizleyin.

Q Medikal uygulamalarda kullaniimaz.
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(1 2006/95/EC Algak Gerilim Direktifinin sartlari, TS EN 61010-1
standardina uygunluk ile saglanmistir. (Kirlenme derecesi 2)

1 2004/108/EC Elektromanyetik Uyumluluk Direktifinin sartlari,
TS EN 61326 standardina uygunluk ile saglanmistir.

E-49-94 Elimhp

1.TANIM

C€

E-49 / E-94 Serisi Universal proses kontrol cihazlari; agik/kapali ve PID
kontrol yapmak tizere, gelismis yeni nesil mikro denetleyici kullanilarak
tasarimlanmisg, E-49; 48x96 mm, E-94; 96x48 mm ebatlarinda,

IEC / TR 60668 standardina uygun, tniversal giris ve ¢ikislarin kullanici
tarafindan kolaylikla programlanabildigi endustriyel cihazlardir. Yuksek
okuma hassasiyeti ve kolayligina sahip, oynar mekanik parcasi
bulunmayan, sonsuz émiirlti, zaman ve dis etkenlerle bozulmayan
kalibrasyonlu, yliksek giris empedansli, 6i¢li eleman ve kablolarinin
kopmalarina karsi sistemi koruyan ve ikaz eden, set edilen degerin ve
Olculen degerin -1999'dan 9999'a kadar 4'er dijitlik ayri iki gostergede
izlenebildigi elektronik cihazlardir.

Endustrinin her alaninda; sicaklik, basing, seviye, hiz, akim gerilim,
direng ve diger fiziksel birimlerin élglim ve kontroliinde; Demir-Celik,
Cimento, Kimya, Gida, Plastik, Petrokimya, Rafineriler, Seramik, Cam
ve diger sanayi dallarinda kullaniimaktadir.
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2. TEKNIK OZELLIKLER 2. TEKNIK OZELLIKLER
Termokupl (TC):B,E,J,K,L,N,R, S, T, U P 85-265 VAC / 85-375V DC
Giris Tipleri Rezistans Termometre ( RT ) : P£100 CGaligma Gerilimi 20-60 V AC / 20-85 V DC
Akim : 0-20 mA, 4-20 mA (Lineer) ..
Gerilim : 0-50 mV, 0-1V, 0.2-1 V (Lineer) Giig Tiketimi 10 VA
Réle : SPST-NO 250 V AC, 5A Koruma Sinifi P gg On Panel (NEMA 4X)
Kontrol Cikisi Akim : 0-20 mA, 4-20 mA (Izoleli) IP 20 Arka Panel
Pulse : 24V DC (SSRi¢in) (RL1 uglarindan) Caligma Ortam 10°C, +55°C (+14 °F, +131 °F)
Alarm Gikiglari Réle : SPST-NO 250V AC, 5A Sicakhigt (Yogunlasma ve Buzlanma olmadan)
Gost Tipi E-49 - 2 x 4 dijit 7 mm 7 pargali led gésterge < -25°C, +65 °C (-13 °F, +149 °F)
osterge Tipt E-94 - 2 x 4 dijit 14 mm 7 parcali led gésterge Depolama Sicakligi (Yogunlagma ve Buzlanma olmadan)
Termokupl : (Okunan degerin +%0.5'i ya da Rélelerin Mekanik Omrii | 10.000.000 agma-kapama
+1°C) +1 dijit maks. - . A ¥ =
Dogruluk Sinifi Pt-100 : (Okunan degerin +%0.5' ya da Rélelerin Elektriki Omrii | >1.000.000 agma-kapama (1/10 ylkte)
+1 °C) +1 dijit maks. Kalici Hafiza EEPROM (Maks.yazma silme : 100.000 kere)
Gerilim/Akim : £%0.5 FS 1 dijit maks. -
Agirlik 220 gr
Analog Sayisal Cevirici 16 bit
s | Anal — 12 bit “Rélelerin caligma émri kullanim konfiglirasyonuna gére degisir.
ayisal Analog Cevirici ! Omriint tamamlamis rélelerin kontaklari eriyebilir veya yanabilir.
Kontrol Tipi Acik/Kapali, PID
2 3
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3. KODLAMA

iletisim
0: lletisim Var
1: lletisim Yok

E-49/94-W-X-Y-Z

E-49-94 Elimhp

4. DIS BOYUTLAR (E-49)

48 mm

PV

sv

1
1

L' Caligsma Gerilimi £ £
0: 85-265 V AC/ 85-375V DC E| E
1: 20-60 VV AC/ 20-85 V DC 8 el >
Qpan
Analog Cikis ey
0: Yok Elimhko 49 ]:@DMD@I
R6le/SSR 1: 1 Analog Cikis
0: Yok
1: 1 Role 10 mm 100 mm
2: 2 Role ] ——
3: 3 Role = =
4: 4 Role =
5: 1 Role, 1 Pulse —
6: 2 Role, 1 Pulse
7: 3Rdle, 1 Pulse £
>
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4. DIS BOYUTLAR (E-94)

96 mm

5. PANO MONTAJI (E-49)

= ~
£
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" +0.5
ElimAp 92mm
-0.0
€
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3 E
] TorTTT 1
| min. 10 mm—»| — -T H
i b !
0 - — QPano tzerinde, yandaki sekilde élgileri verilen yuvayi aginiz.
H il —_ ':D :7 E Q Cihazi panonun 6niinden yuvaya yerlestiriniz.
— e — LR Q Cihazin Ust ve alt ylizeylerinde bulunan kelepge yuvalarina
‘D:' = ‘:D' L kelepceleri takiniz.
O Kelepgeler pano ylizeyine sabitlenene kadar vidalari sikiniz.
6 10 mm 100 mm 7
- -
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5. PANO MONTAJI (E-94) 5. PANO MONTAJI
+0.5
92mm
I -0.0 | Q E-49 / E-94 cihaz topraklanmis metal bir panele
[ S R monte edilerek kullaniimalidir. Bu kullanim
w05 | | | H cihazin terminallerindeki yliksek gerilime
45mm | | b 1 insan elinin ve metal aletlerin ulagmasini
0.0( | HE min. 10 mm 1 énleyecektir.
1 1
! i ! l i Q Cihazin besleme hatti ve gl ¢ikislarinda
"""""""""""""""""""" uygun sigorta veya anahtar kullaniimalidir.
T Lo f _________ ! O Elektriksel giiriiltiiniin etkilerini azaltmak igin diisiik gerilimli
! min. 35 mm = ~— ! hatlari (6zellikle sensér girig kablolarini) yiiksek akimli ve
! ! ! ! gerilimli hatlardan ayri kablolamaya dikkat edin. Bu mimkiin
degilse ekranli kablo kullanin ve ekranli kabloyu topraklayin.
. . . . e . Q Cihazin beslemesi igin kullanilacak kablolar IEC 60245 veya
0 Pano uzerinde, Ustteki sekilde 6lgleri verilen yuvayi aginiz. IEC 60227 standartlarinin kosullarini saglamalidir.
O Cihazi panonun éniinden yuvaya yerlestiriniz.
( Cihazin yan ylzeylerinde bulunan kelepge yuvalarina
kelepgeleri takiniz.
O Kelepgeler pano ylizeyine sabitlenene kadar vidalari sikiniz.
8 9
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6. ON PANEL (E-49)

Alt Gosterge

E' Ust Gosterge
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R3 Ledi

E-49-94 Elimhp

6. ON PANEL (E-94)
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R1 Ledi [R1] PR} PR Ledi u'u'u'u' .
R2 Ledi [ R2] IE';I N} MN Ledi Elimho 94 "
R4 Ledi
| |
a a Yildiz Tusu Alt Gésterge Gegis Yildiz
N — Tusu Tusu
Asagi/Yukari 4 1 Gegis Tusu
Tustan ElimAp 49
10 11
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6. ON PANEL

R1 Ledi 1. Role enerjili iken yanar.
R2 Ledi 2. Role enerjili iken yanar.
R3 Ledi 3. Role enerjili iken yanar.
R4 Ledi 4. Role enerjili iken yanar.
PR Ledi PR ledi yaniyorsa cihaz konfiglirasyon modundadir.
MN Ledi - Cihaz manuel modda iken yanar.
- Auto-tune islemi sirasinda yanip sénerek islemin devam
ettigini belirtir.
Ust - Normal galisma durumunda proses degerleri ve hata
Gosterge mesajlari izlenir.
- Konfiglirasyon sayfalarinda parametre isimleri izlenir.

Alt - Normal galigma durumunda kontrol set noktasi
Gosterge (Otomatik mod) veya manuel ¢ikis (manuel mod) izlenir.
- Konfiglirasyon sayfalarinda parametre degerlerini
gOsterir.
Yildiz - (J tusu ile birlikte basilirsa konfigirasyon sayfalarina
Tusu  gecilir.
- Konfiglrasyon sayfalarindan normal ¢galisma durumuna
dénmek igin kullanilir.
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6. ON PANEL

Yildiz - olnF sayfasindaki CEYP parametresi nonE segili degil
Tusu ise ve ayni sayfadaki nnPr parametresi Enb segili ise
normal galisma durumunda bu tusa 3 saniye basarak
otomatik ve manuel modlar arasinda gegis yapilabilir.
- Normal galigma durumunda iken AXLE = Enb ise ve

alarm alinmigsa (¥ tusu kilitli alarmlar kaldirir.

Gegis - ¥ tusu ile birlikte basilirsa konfiglirasyon sayfalarina
Tusu  gegilir.

- Konfiglirasyon sayfalarinda bir sonraki parametreye
ulagmak igin kullanihr.

- Konfiglirasyon sayfasinin iginde iken bu tusa 2 saniye
sure ile basilirsa sayfa basina donulur.

- Normal ¢alisma durumunda operatér sayfasindaki
parametrelere ulasmak igin kullanihr.

(w)Asagr - Normal galisma durumunda kontrol set noktasini
(a) Yukari  (Otomatik mod) veya manuel gikisi (manuel mod)
Ok degistirmek icin kullanilir.
Tuslan - Konfiglirasyon modunda iken konfigtirasyon sayfalarini
secmek ve parametre deg@erlerini degistirmek icin
kullanilir.

13
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7. BAGLANTI SEMASI (E-49)

Transmitter +
RL1 ._l + 1
= E‘D (b:g
2letr
vac | @ v AG

SomA Transmitter -
RL2
3 @ ®
ESP

%@ N O

i AT

R ANt (D) E{} %\D%)

& AT,
85-265 VAC 50-60 Hz/

85-375 VDC @ @ Ey AIN1: 1. Analog Girig
20-60 VAC 50-60 Hz/ SMPot  AIN2: 2. Analog Girig.
vbC A

2085 0 : Analog Gikis

Cihazin Gizerinde yer alan etiketlerde tipi, seri numarasi ve baglanti semasi
verilmistir. Opsiyonel 6zellikler baglanti semasinda isaretlenmistir.

Q01-10 numarali terminallerde tehlikeli gerilim oldugu igin
cihaz enerijili iken bu terminallere dokunmayin.

QCihazi devreye almadan énce parametrelerin istenen
kullanima uygun olarak ayarlandigindan emin olun.
Hatali konfigtirasyon hasara neden olabilir.

14
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7. BAGLANTI SEMASI (E-94)

1%
E
3
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2009099
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§686d 8. ®

Rush  Resh Rosh Rusa L

250 VAC 250 VAC 250 VAC 250 VAC

85-265 VAC; 50-60 Ha/
85:375 VDC'

@)

'_1

O,

AINT: 1. Analog Giris C
AIN2: 2. Analog Giris 20-60 VAC; 50-60 Hzl

AO " : Analog Gikis 20-85 VD

Cihazin Gzerinde yer alan etiketlerde tipi, seri numarasi ve baglanti semasi
verilmistir. Opsiyonel 6zellikler baglanti semasinda isaretlenmistir.

Q01-10 numarali terminallerde tehlikeli gerilim oldugu igin
cihaz enerjili iken bu terminallere dokunmayin.

QCihazi devreye almadan énce parametrelerin istenen
kullanima uygun olarak ayarlandigindan emin olun.

Hatali konfiglirasyon hasara neden olabilir.
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8. OPERATOR SAYFALARI

1 Cihaz enerijilendikten sonra 1 saniye boyunca géstergedeki tim
dijitler ve 6n paneldeki ledler yanar. Ardindan 1 saniye boyunca st
gostergede "cihaz tipi", alt gostergede "versiyon numarasi" goérilir ve
normal ¢alisma durumuna gegilir.

{ Cihazin iki galisma modu vardir.
- Otomatik modda; cihazin gikisi, proses degerini kontrol set
noktasinda tutmak igin otomatik olarak ayarlanir.
- Manuel modda; gikis, kontrol set noktasindan bagimsiz olarak
ayarlanabilir.

d Cihazin galisma modu 6n panel tizerindeki MN ledinden izlenebilir.
MN ledi yaniyorsa cihaz manuel modda caligiyor demektir.

[ ol nF sayfasindaki £t 4P parametresi nonE secili degil ise ve ayni
sayfadaki anPr parametresi Enb segili ise normal galisma
durumunda X tusuna 3 saniye basarak otomatik ve manuel modlar
arasinda gegis yapilabilir.

[ Normal ¢alisma durumunda Ust géstergede "proses degeri", alt
gostergede calisiimakta olan moda gére "kontrol set noktasi" veya
"manuel ¢ikig" izlenir.

[ Normal galisma ekrani ve sik kullanilan parametrelerin bulundugu
sayfaya ise operator sayfasi denir. Normal galisma durumunda iken
operat6r sayfasindaki parametrelere ulagsmak igin (< tusu kullanilir.

[ Operator sayfasindaki parametreler cihazin galigma moduna bagli
olarak degisir.

E-49-94 Elimhp
9. OTOMATIK MOD
izleme Tus Islevi/
Ekran Aciklama Birim Kosulu Tus Avyar Araligi
234]| Proses Degeri EU
03 || Kontrol Set Noktasi EU @/ @| spii-sPHLY
D: Manuel Cikis ® % | CEYP  nonE ¥/ @
it
PSP -
~n| | Ytrtyen Set Noktasi EU | SPrr  ofF w/@
0o
RSP
~n || Alarm-1 Set Noktasi EU | AP ofF @/ @| +339-3939
oo
R2SP
n || Alarm-2 Set Noktasi EU | R2EP ofF ® /@] +339-9333
]
A35P
aa Alarm-3 Set Noktasi EU | R3tP ofF ®/@| 4999 - 3939
—
RYSP
a0 Alarm-4 Set Noktasi EU | A4LP  ofF ™ /@] 4999 - 9999
| E—

' Set noktasi kaynagi dahili degil ise (575~ ink) bu ayar yapilamaz.

@ Kontrol tipi, geri beslemesiz vana ise (CEYP = bnd) bu ekranda Manuel ¢ikis
yerine vana hareket yoni izlenir.

(SEP = Vana Hareketsiz, £L5 = Vana Kisiliyor, oPn = Vana Agiliyor)

16 17
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10. MANUEL MOD 11. KONFIGURASYON SAYFALARI
izleme Tus islevi / -~ ~ O Konfigirasyon sayfalarinda cihazin
iri g Normal B 5SS
Ekran Agiklama Birim _ Ks§_ul;r Tus  AyarAraligi calisma ilkelerini belirleyen
234| Proses Degeri EU T‘étkHYBEIUL(Z) parametreler bulunur.
5og|| Manuel Gikis % | PIDKontrol ||® /@ | 5all -SeHL @ sire tUnE = PID Ayarlar Sayfasi
Co o
il B SEEP = Set Noktasi Konfiglrasyon
234| Proses Degeri EU| CE3P=dlo A Sayfasi
Gift Yonla (+/-) l Y .
500 || Manuel Cikis % | PIDKontrol ||® /@ | dall - doHt e @ Konfigirasyon RCAF= Alarm Konfigiirasyon
I - Sayfalari
234| Proses Degeri gy | [LtdP=FFb ) LU, SELP, ACAF, - Sayfasi T
Geri Beslemeli l alnf, LCnF. PrEl olnF= Kontrol ve Gikis Birimleri
500|| Manuel Cikis % | VanaKontrol ||® /@ | Soii -SoHt Clbr Konfiglrasyon Sayfasi
23 [ Proses Degeri Eu| CE9P=bnd Parametreler GLnF= Genel Konfigiirasyon
Geri Beslemesiz (N / Sayfas
SEP || Vana Hareket Yonii Vana Kontrol ||/ @) | Vana Kis / Ag Konfigiirasyon Sayfalarina Girig AR
] PrtL= Guvenlik Ayarlari Sayfasi

=]
3

|Alarm-1 Set Noktas! EU | RIEP  ofF ||®/@| 4999 - 9333

R2SP

nn
oo

R3SP

n
[

Alarm-2 Set Noktas|

EU| RELP ofF ||®/®| 4939 - 9333

Alarm-3 Set Noktas!

=]

EU | R3LP  ofF ||@/@| 4939 - 9339

AYSP

nn
[

Alarm-4 Set Noktas|

EU | RYEP  ofF |

9/ @ | 4999 - 9333

" 5£P = Vana Hareketsiz, £L5 = Vana Kisiliyor, oPn = Vana Agiliyor

CLbr= Kalibrasyon Sayfasi
1 Konfigtirasyon sayfalarina girmek igin (¥ ve (3 tuslarina birlikte basilir.
O Bu islemden sonra PR ledi yanar, Ust géstergede Cod parametresi,
alt gostergede O degeri gorulur.
Q™ ve @ tuslari kullanilarak alt gostergeye Cod sifresi girilir ve
tusuna basilarak ilk konfigiirasyon sayfasina (ktnE) ulasilir.
[ Cod sifresinin fabrika ayari "10" dur.
O Cod sifresi Prel sayfasindaki 5Cod parametresi ile tanimlanir.

18 19
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11. KONFIGURASYON SAYFALARI PID Ayarlar Sayfasi (PRGE-EURE)

Q Laod sifresi dogru girilirse konfigiirasyon sayfalarindaki tim » Lz'emle ;'-@ if\'e‘llif
parametrelere ulagilabilir. £od sifresi hatali girilirse konfigtirasyon Ek’g” Agiklama Birim __rosulu Tug _ AyarAralg:
sayfalarina girilebilir, ancak PrtC sayfasinda bulunan dPrL ve APri Auto-Tune Taf"’ CESP nonk || @) @| Tablo 4 |
parametrelerince izin verilen sayfalara ulasgilabilir ve degistirilebilir. FE CE9P bnd

Q Konfiglrasyon sayfalarinda; gif?s;?:ﬁi;mml Cikisiigin) | EV [CE9P nonE @/@| 0.1-3933 |
) ve @) tuslan Ust géstergede PAGE mesaji varken konfigiirasyon
sayfalarinin segiminde kullanilir. 8;?$§i'd2i?ﬂfntrol Cikisiiginy | EU | cevP=dto || @/ ®| 0.i-9933 |
tusu sayfanin basinda iken sayfanin igindeki parametrelere
ulasmak ve bir sonraki parametreye gegmek igin kullanilir. integral Zamani (oFF = Kapali) s |cewr norE||®/ @| oFF, -9993 |
tusuna 2 saniye basilarak konfiglirasyon sayfasina donuldr.
tusu ile normal ¢aligma durumuna déndldr. Tiirev Zamani (oFF = Kapall) s |cep none||®/ @| oF F, 1-2500 |

Histerezis l EU | ||@/@| 00 -9999 |

20

' Manuel modda iken Auto-tune islemi baslatilamaz.
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Set Noktasi Sayfasi (PALE-SELF) Alarm Konfigiirasyon Sayfasi (PRGE-ACAF)
_ . izleme Tus Islevi /
Izleme Tus Islevi/ Ekran Agiklama Birim Kosulu Tus Ayar Aralig
Aciklama Birim Kosulu Tus Ayar Araligi AP
Tablo | Alarm-2 Tipi Tab"’| ”® / @| Tablo 8 |
Set Noktas| Kaynagi 10 ¥ /@] Tablo 10 o 8
Fx‘ H!
n| Alarm-2 Histerezis Degeri | EU | R2LP nF'1 ®/®| 00 -99393 |
Set Noktasi Alt Siniri EU ) /@] 4333 -SPHL
Alarm-2 Kilitleme Tablo| garp an{ @/ ®| Tablo 3 |
Set Noktasi Ust Sinirt | EU | ||® / @l SPLL - 3993 l | 3
- R3tP - Tabl
Set Noktasi ilerleme Hizi EU/ @/ @ ofF.z 500 oF Alarm-3 Tipi as ° ©/@| Tablo8
(aFF = En Hizl) dk orn. b mouy
Alarm-3 Histerezis Degeri | EU | R3tP DF4 w/ ®| 00 -99393 |
Alarm Konfigiirasyon Sayfasi (PRGE-RCAF) Alarm-3 Kilitleme Tablel pzep .m{ ®/ ®| Tablo 3 |
izleme Tus Islevi/ .
Ekran Agiklama Birim Kosulu Tus Ayar Araligi Alarm-4 Tipi Taglo ©/@ Tablo 8
- Tabl
Alarm-1 Tipi 80| ”®/ @1 Tablo 8 | Alarm-4 Histerezis Degeri | EU | RUEP DF4 ®/®| 07- 3939 |
-1 Hi i geri ! oo-
Alarm-1 Histerezis Degeri | EU | AP aFFI ® /@| 05 - 3999 | Alarm4 Kitieme ® Taglo Auep DFF' ®/ @| Tablo 3 |
Alarm-1 Kilitleme Tablo| RIEP off||® /q Tablo 3 |  Normal galisma durumunda AXLE = Enb ise ve alarm alinmigsa ) tusu kilitli
3 alarmlari kaldirir.
22 23
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Kontrol ve Cikis Birimleri Konfiglrasyon Sayfasi (PRLEzalnF) Kontrol ve Cikis Birimleri Konfigiirasyon Sayfasi (PAGE=alnF)
izleme Tus lslevi/
Ekran Agiklama Birim Kosulu Tus  AyarArali§i izleme Tus Islevi /
Tablo, ||@/®| | Ekran Agiklama Birim ___Kosulu Tu: Avyar Araligi
Kontrol Tipi Tablo 9 AT (2
9 S'Sf{ o (+/-) Kontrol Cikist % |cbYP=dfo ||/ @)| dorr - 008
Tablo
Kontrol Formu CEYP nonE||@)/ @| Tablo 5 | ift Yonli (+/-) Kontrol Cik
5 %,l'anu‘;[lge(set)D;’g;,? Gikist % |CkYP=do ||®/@)| doLt - doHL
Kontrol Peryodu s [LEYP  nonf||@) @| t-250 | ji
! B':Rgﬁf‘;,"" Enerjilenme Tablolceyp  nonk||®@/ ®| Tablo 13 |
Manuel Mod Gegisi Tablo|rLyp  nonf | Tabl
3 |" @/@®  Tablo3 | 1.Réle (RL1 ) Fonksiyonu Ta;"" H@/@| Tablo 7 |
Motorlu Vana Hareket Suresi s |r = {0 - 2500
LESP = bnd || @/ ®| Coe | 2.Rdle (RL2 ) Fonksiyonu Tablo H@ / @| Tablo 7 |
Kontrol Cikisi Olt Bandi % |CryP £l (@ / @| 01-250
Cikis | b |CEYP non f.i-ead | 3.Réle (RL3 ) Fonksiyonu Tablo H@ / ®| Tablo 7 |
Tek Yonlu (+) Kontrol Cikisi | o, |CEYP  non| | n -
yon % ®/@| 80-Sanr
Alt Limiti ey dio | 4Réle (RL4 ) Fonksiyonu Tablo H@ / ®| Tablo 7 |
onlt (+) Kontrol Cikigt | o, |CEYP  nonf| | - .
e ronit % W/ @)| SoAr - 000 1. Anal
Ust Limiti [ . Analog Cikis (AO1) Tablo
= Fonksiyonu 1" @/ @ Tablo11
Tek Yonli (+) Kontrol Gikis! | o, |CEYP  non] | .y .
P % ¥ / @[ Seit - SeHL
Manuel-Reset Degeri r Tabl
el § g [t9P  dlo | 1. Analog Gikis (AO1 ) Skalasi ﬁ2° H@ / @| Tablo 12 |
i YOrId (+F-) Kontrol Gikas, | % |Ceyp=dia||®/ @| 4085 - dor
25
- -
Elimho E-49-94 E-49-94 Elimhp
Kontrol ve Gikis Birimleri Konfigiirasyon Sayfasi (PRGE zalrF) Genel Konfigiirasyon Sayfasi (PRGE-GLAF)
izleme Tus Islevi/
Ekran Agiklama Birim Kosulu Tus  AvyarAraligi izleme Tus Islevi /
Motorlu-Vana Tam Kapali | CLYP = PFb Vana-Kis/Ag Agiklama Birim Kosulu Tus _ Ayar Aralgl
Konum Ayari Konumu Kaydet Retransmission Ust Siniri | EU | ||® | @ £rit - 9933 |
Motorlu-Vana Tam Agik CLYP = PFB Vana-Kis/Ag
Konum Ayari 3 Konumu Kaydet Sicaklik Birimi @ Tablo| infi= | /@|  Tablo6
6 TC/RT
- o InP i=
Genel Konfigiirasyon Sayfasi (PALE=LCnF) Sicaklik Ofset Degeri | EU | QR l 08 - 1000
izleme Tus Islevi /
Agiklama Birim  Kosulu Tus  AyarAraligi Girig Filtre Katsayisi | EU | H@ / @| 0.1-100 |
Analog Giris ( AIN1 ) Tipi Tablo || | |
| Proses degeri 6lgtimi igin ) 14 @ /@) Tablo 14 Sensér Kopuk Durumu Ta1blo /@ Tablo1 |
| Analog Giris (AIN2 ) Tipi Tablo ||@ / @| Tablo 2 |
Harici set noktasi girisi igin ) 2 ' Ondalik noktasi normal olarak dP parametresi ile belirlenir. Fakat Analog
Girig Tipi ( !nPE !) TC veya RT segilirse, ondalik noktasi 1 olarak alinir.
| Olgiim Ondalik Derecesi (DP) | | ||@ / @| a- | dP parametresi degistirildiginde birimi EU olan tiim parametreler yeniden
ayarlanmalidir.
E Lineer Girig Skalasi Alt Siniri | EU | ||@ / @| 4999 - 9999 | ®Tablolarda kullanilan EU ( Mihendislik Birimi ), termokupl ve rezistans
termometre giris tiplerinde °C veya °F, lineer giris tiplerinde ise kontrol edilen
Lineer Giris Skalast Ust Sinin | U | |@ / ®| 1999 - 9339 | ﬁégﬁet;;:;‘:::ﬁlr Birimi EU olan parametrelerin ondalik derecesi dP parametresi
Retransmission Alt Siniri | EU | ||@ / @| 4985 - ErHL
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Giivenlik Ayarlan Sayfasi (PRLE=PrtL)

izleme Tus Islevi /
Ekran Aciklama Birim Kosulu Tus Ayar Araligi

. i | | ||® / @l 4999 - 9999

H"t Otomatik Clkma Siiresi @

. (oFF = Iptal) s @ /@®| oFF,5-25
Tablo|

. Parametre Izleme Seviyesi 15 ||® / @I Tablo 15 |

- Parametre Degistirme Seviyesi Ta;%lo ||@ / @I Tablo 16 |
Tablo|

Kalibrasyon Sayfasi Girisi 3 v /@ Tablo 3
FC 5
;F Fabrika Ayarlarina Dénuis © Tai)lo | E}&@ -gr?:;li |

 Sifre set degerinin fabrika ayari "10" dur.

@ Rrkn parametresinin degeri, herhangi bir tus islemi yapiimadiginda normal
calisma durumuna dénmek igin gegecek siireyi tanimlar. of F segili ise
konfiglirasyon sayfalarindan normal ¢alisma durumuna gegmek igin
kullanicinin midahale etmesi gerekir. Otomatik gikis fonksiyonu islevsizdir.
©@Kalibrasyon sayfasi disinda tablolarda "Ekran” siitununda verilen parametre
degerleri cihazin fabrika ayarlaridir. Kalibrasyon sayfasinda "Ekran" stitununda
verilen parametre degerleri tipik degerlerdir.
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Kalibrasyon Sayfasi (PRGE=CLbr)

izleme Tus Islevi /
Ekran Agiklama Birim Kosulu Tus Ayar Araligi
50Au| | 1. Analog Girig (AIN1 ) 50 mV Kalibrasyon
5832| | Kalibrasyonu Degerini Kaydet
02°c | [ 1. Analog Giris (AINT) 0.0°C 59 | Kalibrasyon
g3 | Kalibrasyonu ( Type K TC ile ) @ Degerini Kaydet
1. Analog Giris (AIN1 ) 390 Kalibrasyon
Imgonu ?“( : | | &Y | Degerini Kaydet

Kalibrasyon
Degerini Kaydet

Kalibrasyonu

2. Analog Giris (AIN2 ) 20 mA
Kalibrasyonu ®

1. Analog Cikis (AO1)4 mA
Kalibrasyonu ©

Kalibrasyon
Degerini Kaydet

=

||@/@| 1300 - 3000

1. Analog Cikis (AO1) 20 mA

1. Analog Girig (AIN1) 20 mA I
4)
Kalibrasyonu I

||®/@| 5500-819¢ |
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Kalibrasyon Sayfasi (PAGE=CLbr)

Q LRLb sayfasi cihazin kalibrasyon parametrelerinin
bulundugu sayfadir. Bu sayfada yapilacak hatali bir islem
cihazin 6lgiim degerlerini bozar. Bu sayfadaki parametreler
6lglim ve kaynak cihazlari kullanilarak ayarlanir.
Dogruluklari uygun kalibratorler mevcut degilse bu sayfaya
giriimesi 6nerilmez.

" Kalibratér milivolt kaynagi konumuna getirilir ve gikisi 50.000 mV
olarak ayarlanir. Kalibrator ¢ikisi cihazin 16(-) ve 18(+) numarali
terminallerine uygulanir. Bu parametre segili iken & ve @ tuslarina
birlikte basilarak kayit islemi yapilir.

@ Kalibratér K tipi termokupl kaynagi konumuna getirilir ve gikisi 0.00 °C
olarak ayarlanir. Kalibratér ¢ikisi cihazin 16(-) ve 18(+) numarali
terminallerine uygulanir. Bu parametre segili iken & ve ¥ tuslarina
birlikte basilarak kayit islemi yapilir.

@ Kalibratér direng kaynagi konumuna getirilir ve ¢ikisi 390.00  olarak
ayarlanir. Cihazin 16 ve 18 numarali terminalleri kisa devre edilir.
Kalibratér gikisi cihazin 15 ve 16 numarali terminallerine uygulanir. Bu
parametre segili iken 38 ve (¥ tuslarina birlikte basilarak kayit islemi
yapllir.
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Kalibrasyon Sayfasi (PAGE=CLbr)

“ Kalibrator miliamper kaynagi konumuna getirilir ve ¢ikigi 20.00 mA
olarak ayarlanir.

1. Analog Girig igin 17 ve 18 numarali klemensler kisa devre edilir ve
kalibratér ¢ikisi cihazin 16(-) ve 17(+) numarali terminallerine uygulanir.
2. Analog Giris igin kalibrator gikisi 14(+) ve 15(-) numarali
terminallerine uygulanir. Bu parametre segili iken & ve ¥ tuslarina
birlikte basilarak kayit islemi yapilir.

© Kalibratér miliamper élgim konumuna getirilir. Cihazin 11(+) ve 12(-)
numaral terminallerinden alinan ¢ikis kalibratére uygulanir. Bu
parametre segili iken kalibratériin géstergesinde 4.00 mA okunan kadar
™ ve @ tuslari ile ayar yapilir. @ veya (8 tuslarina basilarak parametre
degeri kayit edilir.

© Kalibratér miliamper 6lgtim konumuna getirilir. Cihazin 11(+) ve 12(-)
numarali terminallerinden alinan ¢ikis kalibratére uygulanir. Bu
parametre segili iken kalibratériin géstergesinde 20.00 mA okunan kadar
) ve @) tuslari ile ayar yapilir. @ veya (8 tuslarina basilarak parametre
degeri kayit edilir.
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12. TABLOLAR
Tablo 1 Tablo 7
[ to [Proses Degerini Asagi Cek | Lo- { [ "+ Yondeki Kontrol Cikisi
| Hi | Proses Degerini Yukari Cek | Lo-2 | *-" Yondeki Kontrol Cikisi
do- { | On/ Off Isitma Gikisi
Tablo 2 do-2 | On / Off Sogutma Cikist
[‘area Jo-20mA (Lineer) | AL- { | Alarm-1 Uyarisi
| 4rea | 4-20mA (Lineer) | AL-2 | Alarm-2 Uyarisi
AL-3 | Alarm-3 Uyarisi
Tablo 3 AL-4 | Alarm-4 Uyarisi

| AL-R | Rezerve
| AL-b | Rezerve
AL-C | Rezerve
AL-d | Rezerve

| dSh |Y0k/Ge<;ersiz
[_Enb [ Var/ Gegeri

Tablo 4 :
| FF |Ka Al | AL-o | Rezerve
| = |A T( | AL-H | Rezerve
= s AL-E | Rezerve
Tablo 5 Tablo 8
| dir | Diiz | ofF | Kapal
| rEu | Ters | Lo Mutlak Asagi Sapma
Hi Mutlak Yukari Sapma
Tablo 6 'Lf:d Ba?ll Asagl Sapma
| of | °C | Hid |Bagh Yukar Sapma
[oF_[°F | Lob | Band Igi Alarm
Hib | Band Digi Alarm
32
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12. TABLOLAR
Tablo 9 Tablo 13
nonE | Kontrol Yok 0| Son Kontrol Degerleri lle Galigtir

SCo | Tek Yonli (+) PID Kontrol 1| Otomatik Moda Geg

dfa | Cift YonlU (+/-) PID Kontrol 2 | Otomatik Moda Geg ve “Int=0" Yap
PFb | Geri Beslemeli Vana Kontrol 3 | Manuel Moda Geg

bnd | Geri Beslemesiz Vana Kontrol 4 | Manuel Moda Geg ve “Out=0" Yap

Tablo 10 Tablo 14
ink | Cihaz Uzerinden b Type B (TC)
et | 2-Analog Girig (AIN2) E Type E (TC)
Uzerinden m Type J (TC)
Tablo 11 P [TvpeK(TO)
Lo- { | “+” Yondeki Kontrol Cikisi :: REZ I;](;'(é))
e s
St Set Noktasgl Cevirici 5 |Tyee S(TC)
k Type T (TC)
Tablo 12 U Type U (TC)
0-20 [ 0-20mA Pt | Pt-100 (RT)
20-0 | 20-0mA DR2T | 0-20mA (Lineer)
4-20 | 4-20mA 4RZO | 4-20mA (Lineer)
20-4 | 20-4mA 0u50 | 0-50mV (Lineer)
88u { | 0.0-1.0V (Lineer)
02u i ]0.2-1.0V (Lineer)
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12. TABLOLAR

Tablo 15

Sadece Proses Degeri Izlenebilir

Proses Degeri ve Set Degeri Izlenebilir
Operator Sayfasi Parametreleri Izlenebilir
Rezerve

Rezerve

EUnE Sayfasi Parametreleri Izlenebilir
SEEP Sayfasi Parametreleri Izlenebilir
ACnF Sayfasi Parametreleri Izlenebilir
olnF Sayfasi Parametreleri izlenebilir
LLnF Sayfasi Parametreleri Izlenebilir

of o N[ o] o] ] ] N =] @

Tablo 16

Hicbir Parametre Degistirilemez

Sadece Set Degeri Degistiril

Operator Sayfasi Parametreleri Degistirilebilir
Rezerve

Rezerve

EUnE Sayfasi Parametreleri Degistirilebilir
SEEP Sayfas| Parametreleri Degistirilebilir
RCnF Sayfasi Parametreleri Degistirilebilir
olnF Sayfas| Parametreleri Degistirilebilir
LLnF Sayfasi Parametreleri Degistirilebilir

AEREEREDREE

Tablo 15 ve Tablo 16' da buylk

numarall

34 seviyeler 6nceki seviyeleri kapsar.
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13. GIRIS TiPi - BLGUM ARALIGI

SICAKLIK SENSORLERI
Sicaklik Aralig
Sensor Tipi Standart
(°C) (°F)

Type B b IEC60584-1 100 , 1820 140 , 3308
Type E E IEC60584-1 | -200 , 840 -328 , 1544
Type J u IEC60584-1 | -200 , 1120 -328 , 1562
Type K F IEC60584-1 | -200 , 1360 -328 , 2480
Type L L DIN43710 -200 , 900 -328 , 1652
Type N n IEC60584-1 | -200 , 1300 -328 , 2372
Type R r IEC60584-1 -40 , 1760 104 , 3200
Type S S IEC60584-1 -40 , 1760 104 , 3200
Type T t IEC60584-1 | -200 , 400 -328 , 752
Type U u DIN43710 -200 , 600 -328 , 1112
Pt-100 PE IEC60751 -200 , 840 -328 , 1544
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14. LINEER GIRISLER
Tip Olglim Araligi
Akim 0RO 0-20 MADC
Akim YARCO 4-20 mADC
Gerilim OuSD 0-50 mV DC
Gerilim O0u ¢ 0-1VDC
Gerilim O2u t 0.2-1VDC

15. HATA MESAJLARI

Mesaj Anlami

Yapilmasi Gereken

Cihaza bagli sensor ile cihaz

oPEn | arasindaki baglanti kopuk.

Sensor ve sensor baglantilarini
kontrol edin.

Proses degeri sensor tipi - sicaklik
araligi altinda.

Sensérive inPL parametresiile

£ Proses degeri sensor tipi - sicaklik
=] oY
araligi Usttinde.

belirlenen giris tipini kontrol edin.

Proses degeri ekranda

M| gésterilebilecek degerin Ustiinde.

dP, 2Ero ve SPAn parametreleri
ile belirlenen skalanin dogru olup

Proses degeri ekranda

HHHE ] gosterilebilecek degerin altinda.

olmadigini, girig terminali
Uzerindeki analog degeri kontrol
edin.
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16. ALARM TiPLERI

AP ACIKLAMA
veya
Acep R ISP veya A25P >0 R ISP veya A2SP < 0
Alarm Durumu Alarm Durumu
! 1 Alt
Lo Alarm
0 o |(Mutlak)
ASP PV | PV ASP
Alarm Durumu Alarm Durumu
! ! Ust
Hi Alarm
0 o |(Mutlak)
ASP PV | PV ASP 0
1 Alarm Durumu 1 Alarm Durumu
% Asagi
Lod g Sapma
o 7 0 ; (Bagil)
SP_SP+ASP_PV SP+ASP_SP PV
Alarm Durumu Alarm Durumu
1 1 Yukari
Hid Sapma
o ! o } (Bagil)
0 SP SP+ASP PV 0 SP+ASP SP PV
37
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16. ALARM TIPLERI
AP ACIKLAMA
veya
AcEP RSP veya AZSP >0 A 15P veya AZ5P < 0
4 Alarm Durumu 1 Alarm Durumu
Band
Lob Ici
0 I Z 0 | Alarm
0 SP-ASP SP SP+ASP PV 0 SP PV
Alarm Durumu Alarm Durumu
1 1 Band
Hib Digi
0 0 | Alarm
0 _SP-ASP_Sp SP+ASP_PV 0 v

iptal edilmis olur.

ofF | A EP veya RZEP parametresi of F yapildiginda alarm fonksiyonu

Grafiklerde tarali

AxHs belirtmektedir. 0

Alarm Durumu

7 PO 1
@ olarak gosterilen cikis (réle) aktiftir.
== alan histerezisi od

Alarm durumu "1" ise

PV
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17. AUTO-TUNE

O Auto-tune islemi, iyi bir kontrol igin cihazin ézelliklerinin prosese
uyarlanmasini saglar. Auto-tune islemi sonunda PID parametreleri
otomatik olarak hesaplanarak kayit edilir. islem sirasinda gikis agilip
kapanarak proses degerinde bir osilasyon olusturulur. Osilasyonun
genligi ve periyodundan PID parametreleri hesaplanir.

O Auto-tune islemi istenen herhangi bir zamanda baslatilabilir.
Normalde cihaz ilk defa devreye alinirken bir kez yapilir. Ancak,
sistem &zelliklerinde bir degisiklik sonucu kontrol kararsiz olmugsa
islem tekrarlanabilir.

O Auto-tune iglemini baglatmak igin:
1- ol nF sayfasindaki {k4P parametresini SLo seginiz.
2- Sistemi kontrol eden ¢ikis (réle veya analog ¢ikis ) fonksiyonunun
Co- {("+" yondeki kontrol ¢ikist) seginiz.
3- Kontrol set noktasini, Auto-tune islemi sirasinda proses degerinin
kontrol set noktasini agabilecegini gé6zéntinde bulundurarak, uygun
bir degere ayarlayiniz.
4- EUnE sayfasindaki H45 parametresini 0. { (dP=1 iken) veya 1
(dP=0 iken) olarak ayarlayiniz.
5- kUnE sayfasindaki At parametresini on durumuna getirerek
Auto-tune iglemini baglatiniz ve X tusuna basarak normal ¢alisma
durumuna déniiniz.
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17. AUTO-TUNE

O Auto-tune iglemi sirasinda normal galisma durumunda MN ledi ve alt
gosterge yanip soner.

QO Islem bittiginde hesaplanan PID parametreleri Pa- i, it ve dt bellege
alinir.

O Rt parametresi islem devam ederken of F yaplilirsa veya islem
sirasinda cihazin galisma gerilimi kesilirse eski PID parametreleri
korunur.

18. PID PARAMETRELERININ MANUEL
AYARLANMASI

Herhangi bir nedenle Auto-tune islemi sonunda hesaplanan PID
parametreleri ile iyi bir proses kontrolii saglanamiyorsa bu parametreler

E-49-94 Elimho

18. PID PARAMETRELERININ MANUEL
AYARLANMASI

5-Proses degerinin kontrol set noktasinda oturmayacagini gézéniinde
bulundurunuz.

6-Proses degerinde salinim varsa Ph- | parametresini osilasyon kalkana
kadar arttiriniz. Proses degeri kararli ise Ph- { degerini adim adim
dustrerek proses degerinde osilasyon elde etmeye galisiniz. Pa- |
parametresi her degistirildiginde sistemin kararl hale gelmesi igin bir
slire beklenmelidir. Prosesin osilasyona basladigi Pb- ! (B) parametresi
bulundugunda osilasyon periyodunu (T) 6lgerek kayit ediniz.

7-Pb- i, Ik ve dt parametrelerini agagidaki tabloya gére hesaplayarak
ayarlarini yapiniz.

manuel olarak ayarlanabilir. Bu islem igin pek ¢ok yéntem vardir. o | Band integral Tiirev

Asagida Ziegler-Nichols yéntemi agiklanmistir. Cihaz normal galisma Kontrol e Zamani Zamani

durumunda iken: (Po=1) (i) (dt)

1-oLnF sayfasindaki [t 4P parametresini SCa seciniz. P 2xB 0 0

2-Sistemi kontrol eden ¢ikis ( réle veya analog ¢ikis ) fonksiyonunu La-

("+" yondeki kontrol ¢ikisl ) seginiz. Pl 2.2xB 0.8xT 0

3-Eger sistem role ile kontrol ediliyorsa afnF sayfasindaki £Prd PID 1.7xB 0.5xT 0.12xT

parametresini € olarak ayarlayiniz.

4-tUnE sayfasindaki Ik, dt ve HYS parametrelerini O olarak ayarlayiniz.

40 41
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19. GERi BESLEMELi VANA KONTROL

1k-5k
Son Kontrol Elemani
Besleme
Gerilimi Ag| Kapa

RL2:5A RL1:5A
250VAC 250VAC

Cihaz Uzerindeki rolelere ve 19-20 numarali klemenslere Ustteki
sekildeki gibi bir servo motor ve buna akuple konum geri beslemesi
olusturan, 1k-5k degerindeki bir potansiyometre baglanarak geri
beslemeli vana kontrolii yapilabilir.
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19. GERi BESLEMELi VANA KONTROL

Bu kontrole ait parametreler ¢ikis konfigirasyonu sayfasi alnF
icerisindeki LEYP, dbnd, S5rul ve S5ruH parametreleridir. Bu
parametreler ile ilgili agiklamalar agagidadir.

Q Bu kontroltin yapilabilmesi igin LEYP parametresinin PFb segilmis
olmasi gerekmektedir.

U dbnd parametresi, vana kontrolii sirasinda rélelerin sik sik
agma/kapama yapmasini engellemek amaciyla kullanihr. Birimi
konum bilgisinin ylzdesi olarak belirlenir. Miktari her iki rélenin de
acik kalacagi 6l band degerini belirler.

O S5rul parametresi kontrol edilen vananin tam kapali durumundaki
konum bilgisini saklayan parametredir. Bu parametre ekrana
geldiginde @ tusuna basilarak motor kapama yoniinde harekete
baslatilir. Tam kapali konuma geldiginde ekranda g&sterilen deger
¥®) tuslarina ayni anda basilarak kalici hafizada saklanir.

O 5ruH parametresi kontrol edilen vananin tam agik durumundaki
konum bilgisini saklayan parametredir. Bu parametre ekrana
geldiginde (@) tusuna basilarak motor agiima yoniinde harekete
@atlllr. Tam acgik konuma geldiginde ekranda gdsterilen deger
™ tuslarina ayni anda basilarak kalici hafizada saklanir.
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20. GERi BESLEMESiZ VANA KONTROL

—] Son Kontrol Elemani
Besleme Ag Kapa
Gerilimi

RL2:5A RL1:5A
250VAC 250VAC
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20. GERi BESLEMESiZ VANA KONTROL

Cihaz tzerindeki roleler kullanilarak sekildeki gibi geri
beslemesiz vana kontroll yapilabilir. Bu kontrole ait parametreler
cikis konfigurasyonu sayfasi alnF igerisindeki Ct4YP, dbnd ve
Erkn parametreleridir. Bu parametreler ile ilgili agiklamalar
asagidadir.

O Bu kontroltin yapilabilmesi igin LE4YP parametresinin bnd
yapilmig olmasi gerekmektedir.

[ dbnd parametresi, vana kontrolu sirasinda rélelerin sik sik
agcmal’kapama yapmasini engellemek amaciyla kullanihir. Birimi
konum bilgisinin ylizdesi olarak belirlenir. Miktari her iki
réleninde acik kalacagi 6liband degerini belirler.

Q Etrkn parametresi kontrolll yapilan vananin strekli enerjili iken
tam kapali konumdan tam agik konuma ulagmasi icin gegen
suredir. Birimi saniye olarak verilir.

45




	Sayfa 1
	Sayfa 2
	Sayfa 3
	Sayfa 4
	Sayfa 5
	Sayfa 6
	Sayfa 7
	Sayfa 8

