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EHimhp E-200

E-200 cihazi endustriyel ortamda panoya takilarak kullaniimak tzere

tasarlanmisgtir.

O E-200 cihazinin paketinde;

Cihaz

2 adet kelepce

Kullanim kilavuzu

Garanti belgesi bulunmaktadir.

O Paketi agtiginizda cihazin tipinin siparise uygunlugunu,
yukarida sayilan parcalarin eksik olup olmadigini ve sevkiyat
sirasinda cihazin hasar goérip gérmedigini gézle kontrol edin.

QO Cihazin kurulumunu yapmadan énce kullanim kilavuzunu
dikkatlice okuyun.

Q Cihazin pano montaiji, elektriksel baglantilari ve parametre
ayarlari vasifli teknisyenler tarafindan yapiimahdir.

Q Cihazi kolay tutusan ve patlayici gazlarin oldugu ortamlarda
kullanmayin. Bu sekilde kullanim patlamalara sebebiyet
verebilir.

QO Cihazin temizlenmesinde alkol, tiner vb. Iceren temizleyiciler
kullanmayin. Cihazi nemli bir bezle silerek temizleyin.

O Medikal uygulamalarda kullaniimaz.

AB DIREKTIFLERINE UYUM

Algak Gerilim Direktifi
EN 61010-1
Elektromanyetik Uyumluluk Direktifi

EN 61326-1
K-Q
oo KY-200-1121-0

TS EN ISO 9001
Kalite Yonetim Sistemi Belgesi

E-200 Elimhp

icindekiler

Teknik Ozellikler..
Tipe Gore Kodlama..

Pano Montaji
On Panel
Baglanti Semasi
Hata Mesajlart.............

Giris Tipi - Olgiim Araligi.
Alarm Tipleri....
* Auto-Tune..
PID Parametrelerinin Manuel Ayarlanmasi
Geri Beslemeli Vana Kontrol
Geri Beslemesiz Vana Kontrol
Operator Sayfalari
Otomatik Mod Operatdr Sayfasi...........ccooeiiiieiicicicield 19
Manuel Mod Operatér Sayfasi.

.
o

wn
V)
9]

<
c
f=2
5
2

» Kongigurasyon Sayfalari ..22-23
* PID Ayarlart Sayfasi.........ccuoeiiieiiiieiiieieseeee e 24
» Set Noktasi Konfiglirasyon Sayfasl...........cccccevvvineiiicincnns 25
» Alarm Konfiglrasyon Sayfasi.........ccccccuvvieeiiiiieniieennnns 26 - 27
» Kontrol ve Cikis Birimleri Konfiglrasyon Sayfasi........... 28 - 31
» Genel Konfiglirasyon Sayfasl..........ccccccveviveiienieeneenee. 32-34
» Guvenlik Ayarlari Sayfasl........cccccovveveiiiieiinicieseeeeeee 35
+ Kalibrasyon Sayfasi

« lletisim Bilgileri...

* Tablolar...

.
9

°
=3
[e]
=
[
=




Elimhp E-200

1. Tanim

E-200 Serisi Uiniversal stre¢ kontrol cihazlari; agik/kapali ve

PID kontrol yapmak Uzere, gelismis yeni nesil mikro

denetleyici kullanilarak tasarimlanmis, 96x96 mm

ebatlarinda, IEC/TR 60668 standardina uygun, Universal giris ve
cikislarin kullanici tarafindan kolaylikla programlanabildigi
endustriyel cihazlardir

Yiksek okuma hassasiyeti ve kolayligina sahip, oynar
mekanik pargasi bulunmayan, sonsuz émirll, zaman ve dis
etkenlerle bozulmayan kalibrasyonlu, yliksek giris
empedansli, 6l¢u eleman ve kablolarinin kopmalarina karsi
sistemi koruyan ve ikaz eden, set edilen degerin ve 6lglilen
degderin -1999°'dan 9999'a kadar 4'er dijitlik iki ayri gostergede
izlenebildigi elektronik cihazlardir.

Endustrinin her alaninda; sicaklik, basing, seviye, hiz, akim
gerilim, direng ve diger fiziksel birimlerin 6lcim ve
kontrolinde; Demir-Celik, Cimento, Kimya, Gida, Plastik,
Petrokimya, Rafineriler, Seramik, Cam ve diger sanayi
dallarinda kullaniimaktadir.
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2. Teknik Ozellikler

Termokupl (TC):B,E,J,K,L,N,R,S, T,U
Rezistans Termometre (RT): Pt-100

Akim: 0-20 mA, 4-20 mA (Lineer)

Gerilim: 0-50 mV, 0-1V, 0.2-1V (Lineer)

Réle: SPST-NO 250 VAC, 5A

Akim: 0-20 mA, 4-20 mA (Izole)

Gerilim: 0-10 V DC (Izole)

Pulse: 24V DC, 25 mA(SSRicin)

Alarm Cikiglan Role: SPST-NO 250 VAC, 5A

Gosterge Tipi 2 x4 dijit 14 mm 7 pargali led gosterge
Termokupl: (Okunan degerin +%0.5'iyada+1°C)
+1 dijit maks.

Dogruluk Sinifi Pt-100: (Okunan degerin +%0.5' yada +1°C)
+1 dijit maks.

Gerilim/Akim: +%0.5 FS 1 dijit maks.
Analog Sayisal Gevirici |16 bit

Sayisal Analog Cevirici |12 bit

Kontrol Tipi Acik/Kapali, PID

85-265VAC/85-375V DC
20-60VAC/20-85VDC

Gilig Tuketimi 7W (10VA)

On Panel: IP 66 (NEMA4X)

ArkaPanel: IP 20

Galigma Ortami -10°C, +55°C (+14°F, +131°F)

Sicakhgi (Yogunlagsma ve Buzlanma olmadan)

-25°C, +65°C (-13°F, +149°F)

(Yogunlagma ve Buzlanma olmadan)
10.000.000 agma-kapama (Rélelerin galisma
6mri kullanim konfigiirasyonuna gére degisir.
Omrinit tamamlamis rélelerin kontaklari
eriyebilir veya yanabilir.)

Rolelerin Elektriki Omrii [>1.000.000 agma-kapama (1/10 y(ikte)

Girig Tipleri

Kontrol Cikisi

Galisma Gerilimi

Koruma Sinifi

Depolama Sicakhigi

Rolelerin Mekanik Omrii

Kalici Hafiza EEPROM (Maksimum yazma silme : 100.000 kere),
Agirlik 430gr
2 3
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3. Tipe Goére Kodlama 5. Pano Montaji
E-200-W-X-Y-Z OE-200 cihazi topraklanmis metal bir panele monte edilerek
W] _R6le/SSR | X[Analog Cikis|Y]iletisim|Z] _Galisma Gerilimi ';E:122I'('“;:'r'iﬁ;;'eBi‘r:Ska”r:'Z’I‘i'n’?nc\lzanzq'e”t;f;’gﬂ:'rﬁ”“dek'
2 2R€>Ie 1 [1x0-20/4-20 mA| 0 | Yok 0 |85-265 VAC/85-375V DC ulasmasini 6nleyecekiir.
g 3R<3Ie 2 |2x0-20/4-20 mA 1 |RS 485] 1 |20-60 VAC/20-85V DC QCihazin besleme hatti ve gug¢ gikislarinda uygun sigorta veya
CIERES 3]1x0-10VDC anahtar kullaniimalidir.
5|1 R?Ie,1 Pulse* 4]2x0-10vVDC OElektriksel gurdltiintin etkilerini azaltmak igin dustk gerilimli hatlari
6 |2Rdle, 1 Pulse’ (6zellikle sensor giris kablolarini) yiiksek akimli ve gerilimli
7 |3Réle, 1 Pulse’| hatlardan ayri kablolamaya dikkat edin. Bu mimkiin degilse
* 24V DC/20 mA SSR stirme ¢ikigi ekranli kablo kullanin ve ekranli kabloyu topraklayin.
QO Cihazin beslemesi igin kullanilacak kablolar IEC 60245 veya
4. Dis Boyutlar IEC 60227 standartlarinin kosullarini saglamalidir.
e——— 96 mm ——»
e——— 91 mm ———»!
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> 100 mm d

Q Pano uzerinde, yandaki sekilde 6lguleri verilen yuvayi agin.
Q Cihazi panonun éniinden yuvaya yerlestirin.

Q Kelepge tirnaklarini cihaz tzerindeki yuvalarina oturtarak
kelepgeleri yerlestirin.

Q Kelepgeler pano yiizeyine sabitlenene kadar vidalari sikin.

5




Elimho E-200 E-200 Elimho
6. On Panel 6. On Panel
Alt - Normal ¢alisma durumunda kontrol set noktasi
. =1 | = ——>R1 Ledi Gosterge  (Otomatik mod) veya manuel gikis (Mantel mod) izlenir.
Gégtsetrge<_ PV H H H b @ ——P R2 Ledi - Konfiglirasyon sayfalarinda parametre degerleri izlenir.
g : I :i tzg: Yildiz - tusu ile birlikte basilirsa konfigiirasyon sayfalarina
At o se | 0 0 00 @ - PR Ledi Tusu gegilir.
Gésterge op I - Konfigur: n larindan normal ¢alisma durumuna
LG o L o N Ledi onfigtirasyon sayfalarindan normal galisma
dénmek igin kullanilir.
- ol nF sayfasindaki [EYP parametresi nonE segili degil
n u * ise ve ayni sayfadaki anPr parametresi Enb segili ise
normal galisma durumunda bu tusa 3 saniye basarak
S otomatik ve maniiel modlar arasinda gegis yapilabilir.
Elimhp | 200 - Normal galisma durumunda iken AXLE = Enb ise ve
v v v alarm alinmigsa X tusu kilitli alarmlari kaldirir.
Ag?r%g;:‘a" ?ﬁgf \.l(.'l:‘;': Gegis - (¥ tusu ile birlikte basilirsa konfigtirasyon sayfalarina
Tusu gegilir.
- Konfiglirasyon sayfalarinda bir sonraki parametreye
R1Ledi  1.Réle enerjili iken yanar. ul;@f*;?k"l@m kullamlflr- Cinde ikon bu tusa 2 sani
. . - Konfiglirasyon sayfasinin iginde iken bu tusa 2 saniye
R2 Ledi 2. Rdle enefjli iken yanar. sure ile basilirsa sayfa basina doénulur.
R3 Ledi 3. Réle enerijili iken yanar. - Normal galisma durumunda operatér sayfasindaki
R4 Ledi 4. Role enerijili iken yanar. parametrelere ulagsmak igin kullanihr.
PR Ledi PR ledi yaniyorsa cihaz konfigiirasyon modundadir. ® Asag - Normal galisma durumunda kontrol set noktasini
MN Ledi - Cihaz maniiel modda iken yanar. @ Yukan (Otomatik mod) veya mantiel gikisi (Mantiel mod)
- Auto-tune islemi sirasinda yanip sénerek islemin Ok degistirmek igin kullaniliriar.
devam ettigini belirtir. Tuslan - Konfiglirasyon modunda iken konfiglirasyon sayfalarini
Ust - Normal ¢aligsma durumunda proses degerleri ve hata ieﬁ;err?;i parametre degerlerini degistirmek igin
Gosterge mesajlari izlenir. ullantiriar.
- Konfiglirasyon sayfalarinda parametre isimleri izlenir.
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7. Baglanti Semasi
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Girigler * lletisim
Baglantilan

Q Cihazin iki yaninda yeralan etiketlerde tipi, seri numarasi ve

baglanti s

emasi verilmistir.

QO Opsiyonel 6zellikler baglanti semasinda igaretlenmistir.

7. Baglanti Semasi

QO 01-10 numaral terminallerde tehlikeli gerilim oldugu
icin cihaz enerijili iken bu terminallere dokunmayin.
QO Cihazi devreye almadan énce parametrelerin

istenen kullanima uygun olarak ayarlandigindan emin olun.
Hatali konfigirasyon hasara neden olabilir.

*Sayisal Girig Baglantisi

DI

Otomatik/Manuel mod segme

DI2 ve DI3 5PSr=d inP iken;

SELFP sayfasindaki SEE i, SEE2, SEET ve SEEYH
parametrelerini Tablo 22 ye gore seger.

*AO1, AO2 Analog Gikiglar, Pulse Cikigi ve Sayisal Girigler
kendi aralarinda izole degildir.
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8. Hata Mesajlari

E-200 Elimko

9. Giris Tipi - Olgiim Aralig:

Mesai SICAKLIK SENSORLERI
esa
j Anlami Yapilmasi Gereken - Sicakitk Arahg1
- - Sensor Tipi Standart . °F
aPEn Cihaza bagli sensor ile cihaz Eeplsort \Ile ser:(sort | () (F)
arasindaki baglanti kopuk eg%a“ farini kontro TypeB b IEC 60584-1| 60,1820 | 140, 3308
’ Type E E IEC 60584-1| -200, 840 |-328 , 1544
HE Proses degeri sensor tipi - Type J J IEC 60584-1( -200, 1120 | -328 , 1562
HPE | sicaklik araligr altinda Sensort ve inPk Type K F | IEC 60584-1] -200, 1360 [-328 , 2480
parametresi ile belirlenen - *
£ Proses deger sensdr tipi - giris tipini kontrol edin. TypeL L DIN 43710 | -200, 900 | -328 , 1652
arL | gcakiik araligi istiinde TypeN n IEC 60584-1| -200, 1300 | -328 , 2372
. TypeR r IEC 60584-1| -40, 1760 | 104 , 3200
nAnn gg‘;fgﬁlgg?eeclﬁ'g:gg:n g’; SroveShRn TypeS 5 | IEC 60584-1] -40.1760 | 104, 3200
Ustinde skalanin dogru olup Type T & IEC 60584-1| -200, 400 |-328 , 752
= ari Imadigini, giris terminali TypeU U DIN 43710 [ -200, 600 | -328 , 1112
Proses degeri ekranda olma ) .
uu | gosterilebilecek degerin uzerindeki analog degeri Pt-100 Pt IEC 60751 | -200, 840 |-328 ., 1544
kontrol edin.
altinda
LINEER GIRISLER
Tip Olgiim Aralig
Akim OR2D 0-20 mADC
Akim YA2O 4-20 mMADC
Gerilim OuS0 0-50 mV DC
Gerilim 00u ! 0-1V DC
Gerilim Ocu ! 0.2-1VDC
10 1"
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10. Alarm Tipleri 11. Auto - Tune
axeP ACIKLAMA tUnE sayfasindaki, At parametresi on secilmesi durumunda
i AXSP > 0 AXSP <0 auto-tune islemi baslar ve tamamlanincaya kadar bu durumda kalir.
| $Atarm Durumu Alarm Durumu Auto-Tune igleminin tamamlanmasiyla birlikte bu parametre otomatik
, AIA“ olarak tekrar of F a set edilir. Bu parametre an durumunda iken
Lo arm " oo .
(Mutlak) operatér manuel midahale edip of F durumuna alarak auto-tune
! p v | v op oo islemini iptal edebilir.
Alarm Durumu Alarm Durumu N
! 7 7 Ust Auto-Tune islemine baslamadan 6nce kontrol set noktasi (5P) ve H45
i é 7 G'aﬂ parametreleri ayarlanmalidir. SP degeri sistemin en ¢ok kullanilan
o |(Mutlak) calisma degerine ayarlanmalidir. H45 parametresi igin tavsiye edilen
0 ASP PV ASP 0 - o . - e '
FTe—— Al Durora deger 0.5 dir. Yavas sistemlerde bu deger daha klglk, hizli degisen
1 Asag ve gUrdltulu sistemlerde ise daha biyUk ayarlanabilir. H45 degeri
Lod Sapma giris guriiltistinden daha buyuk ayarlanmalidir. Auto-Tune iglemi
o o (Bagl) sirasinda normal galisma durumunda MN ledi ve alt gésterge yanip
"N = SP_SPrASP PV OAI SS*ASP P PV soner. Auto-Tune prosediirii asagida verilen grafikte gizilmistir.
B | vikan Kontrol edilen prosesin hizina gére tamamlanma siiresi degisir.
Hid Z ; Sapma
} L 0 L } (Bagil)
0 SP  SP+ASP PV 0 SP+ASP SP. PV
4 Alarmrumu % 4 Alarm Durumu Band
an
o | T ]
: 01 % é 0 : Alarm
0 SP-ASP SP SP+ASP PV 0 SP PV
Alarm Durumu Alarm Durumu '
! 2 7 ! Band '
Hib ; Disi .
Z Alarm N
° 0 SP-AS| SIP SPASP PV ° 0 SIP PV ,/'6100 %100 '
oF F |RXEP parametresi of F yapildiginda alarm fonksiyonu iptal edilmis olur. M I %0 %0 :/— t
7 Grafiklerde tarali Alarm Durumu Zaman
% olarak gosterilen ! Alarm durumu "1" ise \ ‘ ( )
2 alan histerezisi gikis (role) aktiftir. OTO-TUNE OTO-TUNE
N . 0 -
ks belirtmektedir. 0 v ISLEMi BASLAR iSLEMI BITER
Rt = on Rt - ofF
12 13
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12. PID Parametrelerinin Maniiel Ayarlanmasi

Herhangi bir nedenle Auto-tune islemi sonunda hesaplanan PID

parametreleri ile iyi bir proses kontroli saglanamiyorsa bu

parametreler maniiel olarak ayarlanabilir. Bu iglem igin pek gok

yéntem vardir. Asagida Ziegler-Nichols yontemi agiklanmistir.

1- ofnF sayfasindaki [EYP parametresini SCa segin.

2- Sistemi kontrol eden c¢ikis (réle veya analog ¢ikis)
fonksiyonunu La- ! ("+" yondeki kontrol ¢ikisi) segin.

3- Eger sistem role ile kontrol ediliyorsa alnF sayfasindaki LPrd
parametresini 2 olarak ayarlayin.

4- tlnE sayfasindaki ik, dt ve H45 parametrelerini O olarak ayarlayin.

)]
T

Proses degerinin kontrol set noktasinda oturmayacagini
g6zoniinde bulundurun.

)]
T

Proses degerinde salinim varsa Pb parametresini osilasyon
kalkana kadar arttirin. Proses degeri kararli ise Pb degerini adim
adim distrerek proses degerinde osilasyon elde etmeye ¢alisin.
Pb parametresi her degisitirildiginde sistemin kararl hale gelmesi
icin bir stire beklenmelidir. Prosesin osilasyona basladigi Pb (B)
parametresi bulundugunda osilasyon periyodunu (T) dlgerek kayit
edin.

7- Pb, Ik ve dk parametrelerini asagidaki tabloya gore hesaplayarak
ayarlarini yapin.

E-200 Elimko

13. Geri Beslemeli Vana Kontrol

Son Kontrol Elemani
RIM:5A
250 VAC
30vDC
I—Pq 1k-5k
RI2:5A
250 VAC
30VDC
l Besleme

Gerilimi

E-200 cihazi Gzerindeki rélelere ve 19-20 numarali terminallere
sekildeki gibi bir servo motor ve buna akuple konum geri beslemesi
olusturan, 1k-5k degerindeki bir potansiyometre baglanarak geri
beslemeli vana kontrolu yapilabilir.

- — Bu kontrole ait parametreler cikis konfigirasyonu sayfasi alnF
Oransal | Integral Tiirev icerisindeki CEYP, dbnd, Srul ve SruH parametreleridir. Bu
Kontrol Band Zamani | Zamani parametreler ile ilgili agiklamalar agagidadir.
(Pb) (k) (dk)
P 28 0 0 Q Bu kontroltin yapilabilmesi igin CE4P parametresinin PFb
Pl 2.2xB 0.8xT 0 secilmis olmasi gerekmektedir.
PID 1.7xB 0.5xT 0.12xT
14 15
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13. Geri Beslemeli Vana Kontrol

QO dbnd parametresi, vana kontrolu sirasinda rélelerin sik sik
acmal/kapama yapmasini engellemek amaciyla kullanilir.
Birimi konum bilgisinin ylizdesi olarak belirlenir. Miktari her
iki rélenin de agik kalacagi 6lG band degerini belirler.

Q Srul parametresi kontrol edilen vananin tam kapali
durumundaki konum bilgisini saklayan parametredir. Bu
parametre ekrana geldiginde (¥ tusuna basilarak motor
kapama yénunde harekete baslatilir. Tam kapali konuma
geldiginde ekranda gosterilen deger tuslarina ayni anda
basilarak kalici hafizada saklanir.

Q 5-uH parametresi kontrol edilen vananin tam agik
durumundaki konum bilgisini saklayan parametredir. Bu
parametre ekrana geldiginde @) tusuna basilarak motor
acllma yoniinde harekete baslatilir. Tam agik konuma
geldiginde ekranda gosterilen deger tuslarina ayni anda
basilarak kalici hafizada saklanir.

16

14. Geri Beslemesiz Vana Kontrol

Son Kontrol Eleman

RI1:5A
250 VAC
Q 30vDC
P Ri2:5A
250 VAC
Q 30vDC

l Besleme

Gerilimi

E-200 cihazi Gzerindeki réleler kullanilarak sekildeki gibi geri
beslemesiz vana kontroli yapilabilir. Bu kontrole ait parametreler
cikis konfigurasyonu sayfasi alnF igerisindeki CEYP, dbnd ve Erkn
parametreleridir. Bu parametreler ile ilgili agiklamalar agagidadir.

QO Bu kontroluin yapilabilmesi igin Lt 4P parametresinin bnd yapilmis
olmasi gerekmektedir.

O dbnd parametresi, vana kontrolu sirasinda rélelerin sik sik
acmal’kapama yapmasini engellemek amaciyla kullanihr.
Birimi konum bilgisinin yiizdesi olarak belirlenir. Miktari her iki
réleninde acik kalacagi 6liband degerini belirler.

Q trkn parametresi kontrolt yapilan vananin strekli enerjili iken tam
kapall konumdan tam agik konuma ulagmasi igin gecen stredir.
Birimi saniye olarak verilir.
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15. Operator Sayfalari 16. Otomatik Mod Operator Sayfasi
U Cihaz enerjilendikten sonra 1 saniye boyunca géstergedeki tim 3 -
dijitler ve 6n paneldeki ledler yanar. Ardindan 1 saniye boyunca Ust £ 5 S o o o o
o . . .. . P o = H 1
gostergede "cihaz tipi", alt géstergede "versiyon numarasi" gérulur >3 = o o o o
ve normal galisma durumuna gegilir. L& i o o o o
c o ' ' ' ' '
Q Cihazin iki galisma modu vardir. s -4 pal a pal pal
- Otomatik modda; cihazin ¢ikigi, proses degerini kontrol set g“ = T T T T
noktasinda tutmak icin otomatik olarak ayarlanir. o
- Maniel modda; ¢ikig, kontrol set noktasindan bagimsiz olarak & @ @ @ @ @
ayarlanabilir. = ® ® ® ® »
0 Cihazin galisma modu 6n panel tizerindeki MN ledinden takip
edilebilir. MN ledi yaniyorsa cihaz maniel modda galigiyor demektir. “E’ 2 oW w o aw aw o w
G o T cu i oguw ioow i oaus Hogu
Q of nF sayfasindaki [EYP parametresi nonE segili degil ise ve ayni NS i b o« & & &
sayfadaki nnPr parametresi Enb segili ise normal galisma
durumunda (¥ tusuna 3 saniye basarak otomatik ve mantel modlar E S5io o o) =) o) o) o)
arasinda gecis yapilabilir. & iwiw w w w w w
O Normal galisma durumunda st gostergede "proses degeri", alt
g0stergede galigiimakta olan moda gére "kontrol set noktasi" veya .
“manuel gikis" izlenir. g
O Normal galisma ekrani ve sik kullanilan parametrelerin bulundugu %
sayfaya ise operator sayfasi denir. Normal ¢alisma durumunda iken gi©
operator sayfasindaki parametrelere ulasmak igin (< tusu kullanilir. E g % _ _ _ _
= |- 7} 7] 7 0
0 Operatér sayfasindaki parametreler cihazin galisma moduna bagh i“, g § _ % ;—S g § g
olarak degisir. < i e z 2 2 el S
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18. Konfigiirasyon Sayfalar Konfigiirasyon Sayfalarina Girig

O Konfiglirasyon sayfalarinda cihazin galisma prensiplerini
belirleyen parametreler bulunur.

tUnE = PID Ayarlari Sayfasi 4 \
SELP = Set Noktalar Konfiglirasyon Sayfasi
RCAF = Alarm Konfigurasyon Sayfasi Calisma
olnF = Kontrol ve Cikis Birimleri Konfiglirasyon Sayfasi
GLnF = Genel Konfiglrasyon Sayfasi i
PrtL = Guvenlik Ayarlari Sayfasi
CLbr = Kalibrasyon Sayfasi P Cad @ Sifre
_— . - - ] 4999 - 3939
O Konfiglirasyon sayfalarina girmek igin (K ve (J tuslarina birlikte u @
basilir.
O Bu islemden sonra PR ledi yanar, Ust gostergede Cod parametresi, l
alt gostergede T deg@eri gorullr. Konfigdrasyon
O @ve@ tuslari kullanilarak alt gostergeye Lad sifresi girilir ve L PRGE @ Sayfalari
tusuna basilarak ilk konfiglirasyon sayfasina (EtnE) ulasihr. = EURE EUnE. SEEP. ACAF
Q Cod sifresinin fabrika ayari "10" dur. olnF, ‘EL':"'Fv Pret,
Q Cod sifresi Pril sayfasindaki SCod parametresi ile tanimlanir. i tibr
O Lod sifresi dogru girilirse konfigtrasyon sayfalarindaki tim
parametrelere ulasilabilir. Cad sifresi hatali girilirse konfiglirasyon Parametreler
sayfalarina girilebilir, ancak PrtL sayfasinda bulunan dPriL ve RPrL \_ )

parametrelerince izin verilen sayfalara ulasilabilir ve degistirilebilir.

0 Konfiglirasyon sayfalarinda;
) ve (@) tuslar tst gostergede PAGE mesaji varken konfigtirasyon
sayfalarinin segiminde kullanilir.
tusu sayfanin basinda iken sayfanin igindeki parametrelere
ulagsmak ve bir sonraki parametreye gegmek igin kullanilir.
tusuna 2 saniye basilarak konfiglirasyon sayfasina dénalur.
tusu ile normal galisma durumuna doénuldr.
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Elimhp E-200

25. Kalibrasyon Sayfasi (FALE=CLbr)

Analog Girig 50 mV Kalibrasyonu: Kalibratér milivolt kaynagi
konumuna getirilir ve ¢ikigi 50.000 mV olarak ayarlanir. Kalibratér
cikisi cihazin 16(-) ve 18(+) numarali terminallerine uygulanir. Bu
parametre segili iken &8 ve (W tuslarina birlikte basilarak kayit islem
yapilhr.

Analog Girig 0°C Kalibrasyonu: Kalibrator K tipi termokupl kaynagi
konumuna getirilir ve ¢ikisi 0.00 °C olarak ayarlanir. Kalibratér ¢ikisi
cihazin 16(-) ve 18(+) numaral terminallerine uygulanir. Bu
parametre segili iken (8 ve (¥ tuslarina birlikte basilarak kayit islemi

yapilir.

Analog Girig 390 Kalibrasyonu: Kalibrator direng kaynagi
konumuna getirilir ve ¢ikisi 390.00 olarak ayarlanir. Cihazin 16 ve
18 numarali terminalleri kisa devre edilir. Kalibrator ¢ikisi cihazin 15
ve 16 numarali terminallerine uygulanir. Bu parametre segili iken
ve (W tuslarina birlikte basilarak kayit islemi yapilir.

Analog Girig 20 mA Kalibrasyonu: Kalibratér miliamper kaynagi
konumuna getirilir ve ¢ikisi 20.00 mA olarak ayarlanir. 1. Analog Girig
icin 17 ve 18 numarali terminaller kisa devre edilir ve kalibratér ¢ikisi
16(-) ve 17(+) numarali terminallere uygulanir. 2. Analog Giris igin
kalibratér ¢ikisi 14(+) ve 15(-) numarali terminallere uygulanir. Bu
parametre segili iken X ve (¥ tuglarina birlikte basilarak kayit iglemi
yapilhr.
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25. Kalibrasyon Sayfasi (PFRLE=CLbr)

Analog Cikig Alt Limit Kalibrasyonu: Kalibratér, analog ¢ikis tipine
goére miliamper veya volt 6lgim konumuna getirilir. 1. Analog Cikis
icin 11(+) ve 12(-) numarali, 2. Analog Cikis igin 31(+) ve 32(-)
numarall terminallerden alinan ¢ikis kalibratére uygulanir.

Bu parametre secili iken kalibratoériin gostergesinde 4 mA veya 2 V
okunana kadar () ve @) tuslari ile ayar yapilr.

veya ¥ tuslarina basilarak parametre degeri kayit edilir.

Analog Gikis Ust Limit Kalibrasyonu: Kalibratér, analog ¢ikis tipine
gore miliamper ya da volt 6lgim konumuna getirilir. 1. Analog Cikis
icin 11(+) ve 12(-) numarali, 2. Analog GCikis igin 31(+) ve 32(-)
numarall terminallerden alinan ¢ikis kalibratére uygulanir. Bu
parametre segili iken kalibratériin géstergesinde 20 mA veya 10 V
okunana kadar (¥ ve @) tuslari ile ayar yapilir.

veya X tuslarina basilarak parametre degeri kayit edilir.
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Elimho E-200 E-200 Elimho
27. Tablolar 27. Tablolar
Tablo-5 Tablo-10 Tablo-12
0 |OR20 [0-20 mA (Lineer) 0 |Co- { [+ Yondeki Kontrol Cikisl 0 |nanE |Kontrol Yok
1 [4R20 |4-20 mA (Lineer) 1 |Lo-2 [ Yéndeki Kontrol Cikist 1 (500 |Tek Yonli (+) PID Kontrol
2 |do- i |On/Off Isitma Cikisi 2 |dfo__[Gift Yonll (+/-) PID Kontrol
3 |do-2 |On/ Off Sogutma Gikisi 3 |PFb_ |Geri Beslemeli Vana Kontrol
Tablo-6 4 |[AL- ¢ |Alarm- Uvarrst 4 |bnd _[Geri Beslemesiz Vana Kontrol
0 [d5h [Yok/ Gegersiz 3 Y
- 5 |AL-2 [Alarm-2 Uyarisi
1 |Enb |Var/Gegerli > Tablo-13
6 |AL -3 |Alarm-3 Uyarisi ) P "
TR Yy U 0 | ink  [Cihaz Uzerinden veya iletisim ile
£ arm-2 yansi 1 |EPt [2.Analog Giris (AIN2) Uzerinden
f2bro-? 8 RL-R Rezerve 2 |d inP |Sayisal Girile Segmeli (Tablo22
0 [oFF |Kapal 9 [AL-b |Rezerve n ayisal Gir.ile Segmeli (Tablo22)
1 |lon [Acik 10|AL-L |Rezerve Tablo-14
MJAL-d Rezerve 0 Fo- 1 [*+" Yéndeki Kontrol Cikisi
Tablo-8 12 H:-_D Rezerve 1 fFo-2 | Yéndeki Kontrol Cikisi
0ld & |puz 13 :‘I-'H Rezerve 2 Putr |Proses Degeri Cevirici
T 1oEa TTers 14|AL-E |Rezerve 3 [5PEr  |Set Noktasi Cevirici
Tablo-15
fablo-9 Tablo-11 0 [0-20 [0-20 mA veya 0-10 V
0|oC C 0 |oFF |Kapall —
T1eF |oF 1 |to  |Alt Alarm (Mutiak) 126-5 |20-0 mAveya 10-0V
2 [H!  |UstAlarm (Mutlak) 2 |4-20 |4-20mA
3 |Lad |Asagi Sapma (Bagil) 3 [20-4 |20-4mA
; -
4 f-l ) gukarli S-iTma (Bagil) Tablo-16
5 ._n'b and Igi Alarm 0 | monE ok
6 |H b [Band Disi Alarm 11608 ek
2 [EuEn [Cift
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27. Tablolar 27. Tablolar
Tablo-17 Tablo-19 ( Bkz. Not-1)
0 |b Type-B (TC) 0 |Hicbir Parametre Degistirilemez
1E Type-E (TC) 1 [Sadece Set Degeri Degistirilebilir
2 |J Type-J (TC) 2 |Operatér Sayfasi Parametreleri Degistirilebilir
3 F Type-K (TC) 3 [Rezerve
4 0L Type-L (TC) 4 |Rezerve
5 |n Type-N (TC) 5 |ELUnE Sayfasi Parametreleri Degistirilebilir
6 |r Type-R (TC) 6 [SEEP Sayfasi Parametreleri Degistirilebilir
715 Type-S (TC) 7 [RCnF Sayfasi Parametreleri Degistirilebilir
8 |k Type-T (TC) 8 |aLnF Sayfasi Parametreleri Degistirilebilir
9 [ Type-U (TC) 9 [GEAF Sayfasi Parametreleri Degistirilebilir
19 f.k 7 Pt-100 (RT) Not-1: Tablo-18 ve Tablo-19 daki bliyik numaral
TGRS {0-20mA (Lineer) seviyeler énceki seviyeleri kapsar.
12 [4A20 [4-20mA (Lineer) ’
13|0u50 |0-50mV (Lineer)
14 |00u ¢ [0.0-1.0V (Lineer) Tablo-20
15|32y { |0.2-1.0V (Lineer) 0 |Son Kontrol Degerleri ile Calistir
1 |Otomatik Moda Geg
Tablo-18 ( Bkz. Not-1) 2 Otonjatlk Moda Geg ve “Int = 0” Yap
0 |Sadece Proses Degeri Izlenebilir 3 Mangel Moda Geg . .
1 [Proses Degeri ve Set Degeri Izlenebilir 4 |[Maniel Moda Geg ve “Out = 0" Yap
2 |Operatér Sayfasi Parametreleri Izlenebilir
N
5 |EUnE Sayfasi Parametreleri Izlenebilir DI2| DI3 jo/1 =A9,'k / Kapal
— = 0 | 0 [1.Segmeli Set Noktasi ( SEE {)
6 |SEEP Sayfasi Parametreleri izlenebilir -
7 [RCAF Sayfasi Parametreleri izlenebilir 0 | 1 |2.Segmeli Set Noktasi (5EEC )
8 |oLnF Sayfasi Parametreleri Izlenebilir 1 | 0 |3.Secmeli Set Noktasi (5EET)
9 |GEnF Sayfasi Parametreleri Izlenebilir 1 1 |4.Segmeli Set Noktasi ( 5EEH)
48 49




Elimhp E-200

Dipnotlar

(1) Set noktasi kaynagi dahili degil ise ( 5P5~  Int ) bu ayar
yapilamaz.

(2) Kontrol tipi, geri beslemesiz vana ise ( LEYP = bnd ) bu ekranda
manuel gikis yerine vana hareket yonu izlenir. ( 5£P = Vana
Hareketsiz, LLS = Vana Kisliliyor, aPn = Vana Agliliyor )

(3) SEP = Vana Hareketsiz , LLS = Vana Kisiliyor, oPn = Vana Agiliyor
(4) Manutel modda iken Auto-tune islemi baslatilamaz.

(5) Normal galisma durumunda AXLE = Enb ise ve alarm alinmigsa
tusu kilitli alarmlari kaldirir.

(6) Ondalik Noktasi normal olarak dP parametresi ile belirlenir.
Fakat 1. Analog Girig Tipi ( 'nP { ) TC veya RT iken dP parametresi
"1" den buyuk olarak segilirse, Ondalik Noktasi 1 olarak alinir.
dP parametresi degistirildiginde birimi EU olan tim parametreler
yeniden ayarlanmalidir.

(7) Tablolarda kullanilan EU ( Muhendislik Birimi ), termokupl ve
rezistans termometre giris tiplerinde °C veya °F, lineer giris tiplerinde
ise kontrol edilen &l¢i birimidir. Birimi EU olan parametrelerin
ondalik derecesi dP parametresi ile belirlenir.

(8) Sifre set degerinin fabrika ayar1 "10" dur.

(9) Artn parametresinin degeri, herhangi bir tus islemi yapilmadiginda
normal galisma durumuna dénmek igin gegecek sireyi tanimlar.
of F secili ise konfiglirasyon sayfalarindan normal ¢alisma
durumuna gegmek igin kullanicinin miidahale etmesi gerekir.
Otomatik ¢ikis fonksiyonu iglevsizdir.

(10) Kalibrasyon sayfasi diginda tablolarda "Ekran" sttununda verilen
parametre degerleri cihazin fabrika ayarlaridir. Kalibrasyon
sayfasinda "Ekran" sutununda verilen parametre degerleri tipik
degerlerdir.
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