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Himhko E-PR-100
UYARILAR

E-PR-100 cihazi endUstriyel ortamda panoya takilarak kullaniimak tzere tasarlanmistir.

QO E-PR-100 cihazinin paketinde;
Cihaz
2 adet kelepge
Kullanim kilavuzu
Garanti belgesi
E-PR-100 Data Explorer Cd’si bulunmaktadir.

Q Paketi agtiginizda cihazin tipinin siparise uygunlugunu, yukarida sayilan pargalarin eksik
olup olmadigini ve sevkiyat sirasinda cihazin hasar gérip gérmedigini gézle kontrol
ediniz.

O Cihazin kurulumunu yapmadan énce kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyunuz.

O Cihazin pano montaji, elektriksel baglantilari ve parametre ayarlari vasifli teknisyenler
tarafindan yapilmalidir.

QO Cihazi kolay tutusan ve patlayici gazlarin oldugu ortamlarda kullanmayiniz. Bu sekilde
kullanim patlamalara sebebiyet verebilir.

Q Cihazin temizlenmesinde alkol, tiner vb. iceren temizleyiciler kullanmayiniz. Cihazi nemli
bir bezle silerek temizleyiniz.

QO Ekrana zarar vermemek igin, ekrani gizebilecek veya delebilecek sivri uglu ve sert
cisimlerle dokunmayiniz.

Q Cihazin kullanim émra 10 yildir.

C€

U 73/23/EEC Algak Gerilim Direktifinin sartlari, TS 2418 EN 61010-1 standardina uygunluk
ile saglanmistir. (Kirlenme derecesi 2)

U 89/336/EEC Elektromanyetik Uyumluluk Direktifinin sartlari, TS EN 61326 standardina
uygunluk ile saglanmigtir.

P,

GOST TS EN ISO 9001:2008
Kalite Yonetim Sistemi Belgesi

K-Q
TSE-ISO-EN
9000

KY-PR100-0714-0
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Himhko

E-PR-100

1. TANIM

E-PR-100 serisi kayit cihazlari, IEC/TR 60668 standardina uygun, 144x144 mm
boyutlarinda, 640x480 piksel ¢dzunurlikte TFT LCD dokunmatik ekrana sahip endustriyel
kayit ve kontrol cihazlaridir. Kaydedilen veriler cihazda bulunan Ethernet ve USB portlariyla
kolayca baska bir bilgisayara taginarak izlenebilir.

Cihaza ait donanim ve yazilim 6zellikleri asagida listelenmistir.

00000

5.7 ", 640x480 , dokunmatik TFT LCD ekran QO 64 kanala kadar dijital giris olanagi
12 kanala kadar Universal analog giris olanagi
12 adet réle cikisi olanagi

TCP/IP Modbus Master ve Slave Protokolu
RS-485 Modbus Master ve Slave Protokolu
Dahili HTTP ve FTP Server ile veri aligverisi

32 kanala kadar dijital ¢ikis olanagi
Standart RS-485 iletisim portu
10/100 Mbit Ethernet Port

@)
Q
O
O 2 adet USB Host Port

1.1. TIPE GORE KODLAMA
E-PR-100 -S1-S2-S3-S4-Z

\—V Calisma Gerilimi

: 85- 265 VAC, 50-60 Hz / 85 - 375V DC
- Yok

: 3 Analog Giris

: 6 Role Cikisi

: 16 Dijital Girig

: 16 Dijital Cikis

: Yok

: 3 Analog Girig
: 6 Role Cikisi

: 16 Dijital Giris

- Yok

v

: 3 Analog Girig
: 6 Role Cikisi

: 16 Dijital Girig
: 16 Dijital Cikis

Ornek

v

- Yok

: 3 Analog Giris

: 6 Roéle Cikisi

: 16 Dijital Giris
4 : 16 Dijital Cikis

0
0
1
2
3
4
0
1
2
3
4 : 16 Dijital Cikis
0
1
2
3
4
0
1
2
3

E-PR-100
1.2. TEKNIK OZELLIKLER

TC(B,E J KL N,R, S, T, U)
RT (Pt-50, Pt-100,Pt-200, Pt-500, Pt-1000, Ni-100, Ni-120

Girig Tipleri Ni-200, Ni-500, Ni-1000)
0/20 mA, -2000 mV/2000 mV, -25V / +25V
TC : Okunan degerin +%0.5' i yada +1°C
Dogruluk RT : Okunan degerin £%0.5' i yada +1°C

Gerilim/ Akim: £%0.5 FS

Calisma Gerilimi

85 -265V AC; 50 - 60 Hz / 85-375 V DC

Gii¢ Tiiketimi

30 W maks.

Veri Depolama Hafizasi

4 GB Compact Flash Internal

iletisim

10 - 100 Mbit Ethernet, RS-485, 2 x USB Host

Ornekleme Siiresi

100 ms (Tum kanallar igin)

Konfigurasyon Portlari

Dokunmatik, USB Mouse ve Klavye baglantilari

Ekran 5.7" TFT LCD, 640%480 ¢odzunurlik, 18 bit renk,Dokunmatik
Calisma Ortam Sicakligi 0°C - 50°C
Depolama Sicakligi 0°C - 50°C

Maks. 12 Analog Giris

E-PR-100-1-1-1-1-0

12 (3+3+3+3) analog giris

E-PR-100-1-1-2-2-0

6 (3+3) analog giris, 12 (6+6) role ¢ikis

E-PR-100-1-3-3-2-0

3 analog giris, 32 (16+16) 32 dijital giris, 6 role ¢ikis

E-PR-100-1-1-1-4-0

9 (3+3+3) analog giris, 16 dijital ¢cikis

Analog Girig 16 bit (Kanallar arasi izolasyon 350 V)
(Bkz. Boliim 2. BAGLANTI SEMALARI)
- Maks. 64 Sayisal Girig
Dijital Girig (Bkz. Béliim 2. BAGLANTI SEMALARI)
Maks. 32 Sayisal Cikis, 24V Maks 40 mA
Dijital Cikis - X
(Bkz. Boliim 2. BAGLANTI SEMALARI)
Maks. 12 Réle Gikis, SPST-NO ; 250 VAC, 5 A
Mekanik Omiir > 10.000.000 agma-kapama
. (Rolelerin caligma émri kullanim konfigirasyonuna
Réle Cikig gore degisir. Omriinii tamamlamis rélelerin kontaklari
eriyebilir veya yanabilir.)
Elektriksel Omiir > 1.000.000 agma-kapama (1/10 yilkte)
(Bkz. Boliim 2. BAGLANTI SEMALARI)
Dil Turkge, ingilizce
Sifre Korumasi Ayarlanabilir farkh yetkiler (5 adet kullanici)
Koruma Sinifi IP 54
Agirlik 1,8 kg

E-PR-100-3-3-3-4-0

48 (16+16+16) dijital giris, 16 dijital cikis
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Himhko E-PR-100

1.3. BOYUTLAR

—— M —— oy 4= 130 mm —>,
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30 mm 10 mm

1.4. PANO MONTAJI

Kesit 6lguleri asagida verilen yuvayi aginiz. Cihazi panonun 6niinden yuvaya dikkatlice
yerlestiriniz. Cihazin altinda ve Ustiinde birer adet kelepge yuvasi vardir. Cihaz ile birlikte
verilen kelepceleri kelepge yuvalarina yerlestirerek cihazi panoya sabitleyecek sekilde
kelepge vidalarini sikiniz.

i Vo
i D
1 +1.0 |
| 138x138mm ! H
: 00 | !
i H
I .
1 1

E-PR-100 Himhko

2.BAGLANTI SEMALARI

E-PR-100 cihazinin arka panel gérinima alttaki sekilde verilmistir. Arka panelde bes adet
slot bulunur.

S @ Giig ve iletisim Slotu tim cihazlarda

& & & & & sabittir. Bu slot cihaz besleme, transmitter
besleme, RS-485 ve Ethernet baglantilari
[ icin kullanilir (bkz. Sekil 2.1. ve Ek-1).

1-4 arasi slotlarda cihaz konfiglirasyonuna
bagl olarak asagidaki kartlardan biri
takilidir veya bostur.

— - Analog Giris (3 Kanal, AIN)

- Dijital Giris (16 Kanal, DIN)

- Dijital Cikis (16 Kanal, DOUT)
] - Réle Cikisi (6 Kanal, ROLE)

L Cihazdaki toplam réle sayisi 12,
sayisal ¢ikis sayisi 32 ile sinirhdir.

Analog giris, dijital giris/cikis ve réle gikis

O E-PR-100 cihazi topraklanmis metal bir panele monte edilerek kullaniimalidir.
Bu kullanim cihazin terminallerindeki yiksek gerilime insan elinin ve metal
aletlerin ulagmasini 6nleyecektir.
Q Cihazin besleme hatti ve gug ¢ikislarinda uygun sigorta veya anahtar
kullaniimahdir.
QO Elektriksel girdltunin etkilerini azaltmak igin dustk gerilimli hatlari (6zellikle sensér
giris kablolarini) yuksek akimli ve gerilimli hatlardan ayri kablolamaya dikkat edin.
Bu mumkun degilse ekranli kablo kullanin ve ekranli kabloyu her iki ugtan topraklayin.
Q Cihazin beslemesi igin kullanilacak kablolar IEC 60245 veya IEC 60227
standartlarinin kosullarini saglamahdir.

kartlarinin baglantilari sirasiyla Sekil 2.2.,
Sekil 2.3 ve Sekil 2.4." de verilmistir.

v v v v v
Giig ve Slot1 Slot2 Slot3 Slot4
lletisim Slotu

1-4 arasi slotlardaki kartlari degistirmek icin ilgili slotun alt ve Ust kdselerindeki 2 adet vida

sokulur ve kart gekilerek ¢ikarilir. Yerine istenilen kart yerlestirildikten sonra tekrar vidalanir.
Kart degistirme ve ekleme sirasinda cihaz enerjisiz olmalidir. Cihaza yeni bir kart eklendigi
zaman degiskliklerin cihazda aktif olabilmesi igin, eklenen kartin cihaza tanitiimasi gerekir.

Donanim ayarlari i¢in 5.5 DONANIM bolimdni inceleyiniz.

QO Cihazin tim baglantilarini yapmadan énce mutlaka toprak baglantisi
yapiniz.

QO Cihazin terminallerinde tehlikeli gerilim oldugu igin cihaz enerijili iken
terminallere dokunmayiniz.

QO Cihazi devreye almadan 6nce parametrelerin istenen kullanima uygun
olarak ayarlandigindan emin olunuz. Hatali konfigiirasyon hasara neden olabilir.
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Himhko E-PR-100
2.BAGLANTI SEMALARI (Devam)

adede kadar transmitter sekilde gosterildigi gibi
B baglanabilir. Sekilde ylk olarak gésterilen bloklar
| cihazdaki Analog Giris kartlarindaki kanallarin mA
A RS-485  girigleri olabilir.

GND

. ETHERNET 191 ve TS2 transmitter besleme dénis uglarina 6

Transmitter
Besleme

] Sekil 2.1. Giig, Transmitter Besleme, RS-485
'Il— + ve Ethernet Baglantilar

|| [Ust 01 01 01 01
b | | + | |
| = [ | 02 [ | 02 [ | 02 [ | 02
— & 03 03 03 H o3
- L el
04 04 04 : 04
Tc{ H — ' —
— 05 05 05 05
[ 1| mV o+ RT]] - -
= 06 06 06 06
H]
— 2
| Solda dizilimi verilen kanallara Uste baglanti semasi verilen sensor ve
kaynaklardan istenilen bir tanesi baglanabilir. Tum kanallar elektriksel olarak
| .| Dirbirinden izoledir.
| | =
Q
— &
] Alt Sekil 2.2 Analog Girig Karti Baglanti $Semalari
5
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Himhko

2.BAGLANTI SEMALARI (Devam)

Dijital Giris Dijital Cikis
+24 V- Ust +24V + | Ust
24V —pn—oI |- 24V -

am 11 — 01
—— 2 f — o2
—a 13 — 03
—— |14 — o4
—— |i5 — Jos
I 7> Q Digital Giris ve Gikis Kartlari I o
B harici 24V DC bir kaynak ile

= L4 beslenmelidir. —_lo7
—— |8 +24 V, — |08
L 19 () Besleme baglantisi maks. — Joo

| yapilmayan kartlar cihaz 40 mA |
—~ 0 tarafindan taninmaz. 010
—— |11 — o
—— 112 — |O12
—— |13 — Jo13
—"— 114 —_ |O14
L 115 —1 J|o15
L 116 | Alt —1 |o16] Alt

Sekil 2.3. Digital Giris ve Cikis Kartlari Baglanti Semasi

. 01

o| Ust T ; —

—1 o Sonddriict ? 02
] f_D\ (snubber) -

03
.E

g
_| @

M| Role gikislar sondurticllt veya sondurticlistiz olarak kullanilabilir. Sondurtctlu
|| o| olarak kullaniimak istenirse 1 ve 2 numarali klemensler uygun bir kabloyla kisa
|| | devre edilmelidir. Séndriici, réle gikisindaki kontak giiriltiistint bastirmak igin

| kullanilabilir. Sénduriicti seri olarak baglanmis bir kondansatér (10nF, 630 V) ve
| | m| direngten (100 , 1/4 W) olusur. Kontak AC sinyallerin anahtarlanmasinda
|| E[  kullanilirken ve séndiiriicti varken séndiiriiciiniin gegirgenligi hesaba

| katilmalidir.

L 12

g
_| @

o
L 12

g
| ©

2l Alt

Sekil 2.4. Role Cikigi Karti Baglanti Semasi




Himhko

E-PR-100

3.GORUNUM AKIS SEMASI

v 1.TREND
2.BAR
...... » | spuitaL
4.TOPLU GORUNUM -
5.ALARM LOG ” TREND
6.TOTALIZER LOG GORUNUM
7.INSTRUMENT LOG . =
8.OPERATOR LOG (Bkz. Bolim 4.2
9.DIJITAL LOG
EX
< _BAR =2
GORUNUM
(Bkz. Bolim 4.3 ) [+
— EX
> DIJITAL a
GORUNUM o

(Bkz. Bolim 4.4 )

A4

TopLy
GORUNUM | g

(Bkz. Blim 4.5)

ALARM

LOG m

v

(Bkz. B6lim 4.6)

TOPLAYICI

LOG m

(Bkz. Bolim 4.7 )

A 4

CiHAZ

LOG
=

(Bkz. Bolim 4.8)

OPERATOR

LOG
=

v

(Bkz. Bolim 4.9)

DIJITAL
LOG

A 4

(Bkz. Bolim 4.10 )

v

v 1.Grup-1
2.Grup-2
3.Grup-3
4.Grup-4
5.Grup-5
6.Grup-6

E-PR-100

Himhko

4. KULLANIM
4.1. ON PANEL

Elimko PR-100
GRUP-1 |___test | 10dakika | 01/03/09 16:15:12
AIN_S3Ct | AIN_s3c2 AIN_S3C3 AIN_S4Ct | AIN_s4c2 AIN_S4C3
225 50 120
L Y e
»
N
M
5
Lo | U T S S S
N : : - -
wr]E]a]v] {
[
| —~ ]
Grup Tusu «—1 l L USB Girigleri
Gorinim ¢——— ¥V Segim Tusu
Tusu Meni  Yukari/
Tusu Asagi
Tuslar
Grup ve Sol Ok Tusu :Normal galisma durumunda iken grup segimini,

Trend Gorinimde Gegmis segili iken bir trend sayfasi
ileri gitmeyi saglar.

m Goriiniim ve Sag Ok Tusu : Normal ¢calisma durumunda gériniim segimini,

Menii Tusu

Trend Gorinimde Gegmis secili iken bir trend sayfasi
geri gitmeyi saglar.

:Meni ulasim tusu

u n Yukari / Agagi Tusu : Tablo gésterimlerde tabloyu asadi yukari kaydirmak igin,

Sec¢im Tusu

Trend gériiniminde ekran genisligini arttirmak ve
azaltmak igin kullanilir.

: Operatér mendlerini agmak i¢in ve menilerde segim
icin kullantlir.
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Himho E-PR-100
i Disk ~ Memory Tarih
Islem Sa_yfe_lw Doluluk Kullanim ve
. Adi Genigligi
Grup Ismi Orani Orani Saat
| | ! | | |
v
GRUP-1 01/03/09 16:15:12
Kanal ismi——»AIN_S3C1 AIN_S3C2 AIN_S3C3 AIN_S4C1 AIN_Ss4C2 AIN_S4C3
Proses ——— 1 225 50 120 100 150 200
Degeri [H] EU EU EU EU EU B  cu|«— Proses
3 - Birimi
Grafik
Skalasi
Grafik
Kalemi R
&
YEe’;i 01/03/09 01/03/09 01/03/09 01/03/09
Veri — 16:14:00 16:12:00 16:10:00 16:08:00

Trend Goérunimde segili gruba ait kanallarin egrileri, egrilerin Ustiinde grubun kanallarinin proses
degerleri ve alarm durumlari izlenir.BBtusu ile asagida gésterilen menti acilir. Trend
goriniminde gegmis modu segili degilken ekranda segili ekran genisligi kadar sirekli olarak
alinan en son veri izlenir. Gegmisteki verileri izlemek igin operatér menusi agilarak ve Gegmis
secilerek gegmis moduna gegilir. Bu modda iken ekranda gézlenen proses degerleri ,tarih ve saat
gecmis modu imlecinin oldugu konumdaki degerlerdir. Imlecin yeri ekrana dokunarak
degistirilebilir. Gegmis modunda ekrandaki tarih ve saat kirmizi renkte yazilidir. Bu modda iken
Tarihe Git meniisii, Bir Grid ileri, Bir Grid Geri, ve EBtuslari ile istenilen zamana gidilebilir.

Bir Grid Ileri

Bir Grid Geri

islem Baslat

islem Ag/Durdur
Gegmis

Tarihe Git

Sayfa Genisligi >
Egriler

Eksen >
Operat6r Mesaji Ekle

Cikis

Egriler

islem
Baslat

islem Ag

Gegmis
Tarihe Git :

Sayfa
Genisligi

: Yeni islem baslatmayi saglar.

: Eskiden yapilmis islemleri agmak ve galisan islemleri

durdurmak igin kullanihr.

: Gegmiste kaydedilen verileri izlemeyi saglar.

Gegmis secili iken belirli bir zamanda kaydedilen verilerin
izlenilmesini saglar. Bu parametre segcildiginde agilan
klavye ile istenilen zaman segilir.

:Ekranda izlenmek istenen sureyi belirler. Segilen

ornekleme suresine bagli olarak sirelerden bazilar aktif
durumda olmayabilir.

: Bu parametre ile izZlenmek istenen egriler segilir.Istendigi taktirde tim egriler

segcilebilir. Egriler menUsiinden istenilen kanallarin egrileri kapatip acilabilir.

Eksen

Operator
Mesaji Ekle

: Ekranda hangi kanala ait eksen izlenmek isteniliyorsa bu parametre ile segilir.

: Operattr mesaji ekler. Sadece kullanici Login iken aktiftir
(bkz. Bolum 5.MENULER).
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4.2. TREND GORUNUM (Devam)

1- 20 dakika
2- 30 dakika
3- 1 saat
4- 2 saat
5- 3 saat
6- 6 saat
7- 12 saat
8- 1 gun
9- 2 gun
10- 3 giin
11- 4 glin
12- 5 glin
13- 6 giin
14- 1 hafta
15- 2 hafta
16- 3 hafta

17-1 ay

v 0-AIN_S3C1

0- AIN_S3C1

v 1-AIN_S3C2
v 2-AIN_S3C3
v 3-AIN_S4C1
v 4-AIN_S4C2
v/ 5-AIN_S4C3

1-AIN_S3C2
2-AIN_S3C3
v 3-AIN_S4C1
4- AIN_S4C2
5- AIN_S4C3

Himhko

Kayitlar stirekli olarak yapilabildigi gibi islem bazli da yapilabilir. Herhangi bir anda islem
baslatmak icin Operatér Meniistinden islem Baslat segilir. Asagida da gosterilen islem
Baslat ekrani acilir. Bu ekranda islem Adi, Operatér, Parti No ve Seri No istege bagli
olarak doldurulur ve Baslat secilir. islem baslatildiginda Trend Sayfasinda islem Adi
yazilidir. islem baslatma ve durdurma bir barkod okuyucu ile de yapilabilir (bkz. EK 4).

iSLEM BASLAT

islem Adi [ISLEM-1

Operator |

Parti No [

Seri No [

10
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Himho E-PR-100
4.3. BAR GORUNUM
GRUP-1 | test | 01/03/09 16:15:12

Kanal ismi —f»>AIN_S3C1 AIN_S3C2 | AIN_S3c3 | AIN_sac1 | AIN_sac2 | AIN_s4c3

Proses ~ —1—> 225 50 120 100 150 200

Degeri 0 =0 EU EU EU eu| " eud— Proses

Aarm1  —4 T Birimi

Alarm 2

Alarmlar taniml
ise Alarm tipine
gobre Hveya L
yazilidir. Aktif olan
alarm kirmizi
renkte gosterilir.
Olgim —
Skalas!

<«— Proses
Degeri

<— Alarm Set
Noktalari
Alarm 1 ve
Alarm 2 nin set
noktalaridir. Alarm 1
in set noktas| mor
ile Alarm 2 nin set
noktasi bordo ile
gosterilir.

Yatay ve dikey bar gériinimiinde segili gruba ait 6 ve 12 kanalin bar grafikleri, proses
degerleri ve alarm durumlari kullanicinin belirledigi farkli renklerde izlenebilir.

4.4. DIJiTAL GORUNUM

GRUP 1 [ test ] 10 dakika | 01/03/09 16:15:12
Kanal ismi ——— AIN_S3C1 AIN_S3C2
gg’;;f - 225 EU/h 50 EUh < Proses
B [Ty 133755® | 271588 ey <+ mpivorve
AIN_S3C3 AIN_S4C1
1 20 EU/h 1 00 EU/h
570072 eu 571296 ev
AIN_S4C2 AIN_S4C3
1 50 EU/h 200 EU/h
856134 eu 529687 eu
[H] [H]
Dijital gérinimde segili gruba ait 6 adet kanalin proses degerleri, toplayici degerleri ve
alarm durumlari izlenebilir.

1"

E-PR-100

Himhko

4.4. DIGITAL GORUNUM (Devam)

Toplayici Resetle
Operat6r Mesaji Ekle

Cikis

0- Hepsi

1- AIN_S3C1
2- AIN_S3C2
3- AIN_S3C3
4- AIN_S4C1
5- AIN_S4C2
6- AIN_S4C3

Operator
Mesaji Ekle

4.5. TOPLU GORUNUM

Tusu Dijital Gériinim Operatér Menlsinl agar.
Yandaki sekilde gosterilen mentde resetlenmek
istenen kaynak segcilerek secilen kaynagin toplayici
degeri resetlenir. Grupta tanimli tim kaynaklarin
toplayici degerlerini ayni anda resetlemek icin
Hepsi secilerek tim kaynaklar resetlenebilir.

: Operattr mesaji ekler. Sadece kullanici Login iken aktiftir
(bkz. Bélum 5.MENULER).

TOPLU [ test ] 10 dakika | 01/03/09 16:15:12
RELAY_S1C1 | RELAY_S1C2 | RELAY_S1C3 RELAY_S1C4 | RELAY_S1C5 | RELAY_S1C6
1+ st OFF ON OFF OFF ON OFF
AIN_S3C1 AIN_S3C1 AIN_S3C1
2.Slot —» 225 50 120
EU EU EU
AIN_S4C1 AIN_S4C1 AIN_S4C1
3.Slot — 100 150 200
EU EU EU
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 [ 11 [ 12 [ 13 [ 14 [ 15 | 16
4. Slot —>
MATHA_C1| MATHA_C2|MATHA_C3 | MATHA_C4 [MATHA_C5 | MATHA_C6 [MATHA_C7 [MATHA_C8
Math ——
Kanallar -20 0 15 75 | -53 0 0 0
MODBUS_C1 [MODBUS_C2 |MODBUS_C3 [ MODBUS_C4 [MODBUS_C5 | MODBUS_C6 [MODBUS_C7 [MODBUS_C8
Modbus—
Kanallari 0 0 0 0 0 0 0 0

Tam kaynaklara ait bilgile toplu olarak izlenir. Bu sayfada ilk dort satirda slotlara ait kanallar

izlenir.
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4.6. ALARM LOG

ALARM LOG [___test ] 10 dakika | 01/03/09 16:15:12
NO(1/194), KAYNAK TARIH ACIKLAMA
21 AINALR1_S3C1 01/03/09_10:08:21 AINALR1_S3C1 OFF
20 AINALR1_S3C1 01/03/09 10:06:08 AINALR1_S3C1 ON
19 AINALR1_S3C3 01/03/09 09:15:01 AINALR1_S3C3 OFF
18 AINALR1_S3C2 01/03/09 09:14.00 AINALR1_S3C2 OFF
17 AINALR1_S4C1 01/03/09 09:12.17 AINALR1_S4C1 ON
16 AINALR1_S4C3 01/03/09 09:05.20 AINALR1_S4C3 ON
15 AINALR1_S4C1 01/03/09 09:01.10 AINALR1_S4C1 OFF
14 AINALR1_S4C2 01/03/09 09:14:50 AINALR1_S4C2 ON
13 AINALR1_S4C1 01/03/09 09:14:01 AINALR1_S4C1 OFF
12 AINALR1_S4C1 01/03/09 09:13:10 AINALR1_S4C1 ON
11 AINALR1_S4C3 01/03/09 09:12:21 AINALR1_S4C3 ON
10 AINALR1_S3C2 01/03/09 09:11:14 AINALR1_S3C2 OFF
9 AINALR1_S3C1 01/03/09 09:08:56 AINALR1_S3C1 OFF
8 AINALR1_S3C3 01/03/09 09:08:01 AINALR1_S3C3 OFF
7 AINALR1_S3C2 01/03/09 09:06:11 AINALR1_S3C2 OFF
6 MATHALR1_C1 01/03/09 09:05:17 MATHALR1_C10N
5 AINALR1_S4C3 01/03/09 09:03:20 AINALR1_S4C3 OFF
4 AINALR1_S4C1 01/03/09 09:01:10 AINALR1_S4C1 OFF
3 AINALR1_S3C1 01/03/09 08:59:00 AINALR1_S3C1 ON
2 AINALR1_S3C2 01/03/09 08:56:15 AINALR1_S3C2 OFF
1 MATHALR1_C4 01/03/09 08:55:31 MATHALR1_C4 ON

Alarm Log sayfasinda, olusan ve kalkan son 10000 alarm tarih ve agiklamalariyla listelenir.
Listenin en st sirasinda bulunan alarm en son alinan alarmdir. E¥ ve B8 tuslari kullanilarak
kaydedilmis son 10000 alarm izlenebilir. Olusan alarmlar listeye kirmizi olarak, kalkan
alarmlar yesil olarak eklenir. Listeye kirmizi olarak eklenen alarmlar Alarmlari Kabul Et
segenegi kullanilarak onaylanir ve yesil renkli hale getirilir.

B tusu Alarm Sayfasi Operatér Menustinii agar. Kabul Et
Cikis secilerek ilgili sayfadaki alarmlar kabul edilebilir.
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4.7. TOPLAYICI LOG

TOPLAYICI LOG [ test | 01/03/09 16:15:12
NO KAYNAK TARIH DEGER | BiRiM
1 AINTOT_C3 01/03/09 10:38:00 5106248 | EU
2 AINTOT_C2 01/03/09 10:37:40 200555,1 | EU
3 AINTOT_C1 01/03/09 10:37:15 8655547,4 | EU
4 AINTOT_C1 01/03/09 10:37:15 293697,3 | EU
5 AINTOT_C3 01/03/09 10:37:00 5104842 | EU
6 AINTOT_C2 01/03/09 10:36:40 198608,8 | EU
7 AINTOT_C1 01/03/09 10:36:15 8653219,8 | EU
8 AINTOT_C1 01/03/09 10:36:15 290783,4 | EU
9 AINTOT_C3 01/03/09 10:36:00 5103446 | EU
10 AINTOT_C2 01/03/09 10:35:40 196656,5 | EU
11 AINTOT_C1 01/03/09 10:35:15 8650897,5 | EU
12 AINTOT_C1 01/03/09 10:35:15 287875,3 | EU
13 AINTOT_C3 01/03/09 10:35:00 5102038 | EU
14 AINTOT_C2 01/03/09 10:34:40 194708,3 | EU
15 AINTOT_C1 01/03/09 10:34:15 8648576,6 | EU
16 AINTOT_C1 01/03/09 10:34:15 284969,7 | EU
17 AINTOT_C3 01/03/09 10:34:00 5100633 | EU
18 AINTOT_C2 01/03/09 10:33:40 192764,0 | EU
19 AINTOT_C1 01/03/09 10:33:15 8646255,3 | EU
20 AINTOT_C1 01/03/09 10:33:15 282062,1 | EU
21 AINTOT_C3 01/03/09 10:33:00 5099231 | EU

Toplayici Log sayfasinda kaydedilen son 10000 toplayiciya ait kaynak ismi, kayit tarihi,
toplayici degeri ve toplayici birimi listelenir. Listenin en Ust sirasinda bulunan toplayici

en son kaydedilen toplayici degeridir. I8 ve K@ tuslar kullanilarak kaydedilmis son 10000
toplayici degeri izlenebilir. Toplayicilarin kayit anlari, ilgili toplayicinin konfiglirasyonundaki
Kayit Kaynagi parametresi ile belirlenir.
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4.8. CIHAZ LOG

CiHAZ LOG | _test ] 10 dakika | 01/03/09 16:15:12
NO(1/1) TARIH AGIKLAMA

3

01/03/09 08:36:00

E-PR-100 agildi

2

27/02/09 11:13:28

E-PR-100 acildi

1

21/02/09 16:45:32

E-PR-100 agildi

E-PR-100

Cihaz Log sayfasinda kaydedilen son 1000 olaya ait olugsma tarihi ve agiklamalar gésterilir.
Listenin en Ust sirasinda bulunan olay en son kaydedilen olaydir. N ve K@ tuslari listeyi
kaydirmak icin kullanihr.

4.9. OPERATOR LOG

OPERATOR LOG [ ___test ] 10 dakika FFXTA  01/03/09 16:15:12
NO(1/1) TARIH OPERATOR AGIKLAMA
3 01/03/09 08:36:00 ADMIN 3NOLU FIRIN SICKL. COK YUKSEK
2 27/02/09 11:13:28 ADMIN SICAKLIKTAANI DUSUS
1 21/02/09 16:45:32 ADMIN SICAKLIK SUREKLI DEGISIYOR

Operator Log sayfasinda kaydedilen son 1000 operatér mesajina ait bilgiler gosterilir.
Listenin en st sirasinda bulunan mesaj en son kaydedilen mesajdir. E8 ve B tuslari listeyi
kaydirmak igin kullanilir. Operatér mesajlari trend ve dijital gérinimlerden eklenir

(bkz. 4.2 TREND GORUNUM ve 4.4 DIJITAL GORUNUM).

15

E-PR-100

4.10. DIJITAL LOG

Dijital Log sayfasinda, kaydedilen son 65536 dijital kaynak durum degisimine ait
bilgiler gosterilir. Listenin en Ust sirasinda bulunan kayit en son olusan degisimdir.

DIGITAL LOG | __test ] 10 dakika | 01/03/09 16:15:12
NO(1/1) KAYNAK TARIH AGIKLAMA

3 DIN_C1 01/03/09 08:36:00 | DIN_C1 OFF

2 DIN_C1 27/02/09 11:13:28 DIN_C1 ON

1 DIN_C1 21/02/09 16:45:32 | DIN_C1 OFF

. veld tuslar listeyi kaydirmak icin kullanilir.

Cikis

NOT:

Log sayfalarinda, "NO(X/Y)" siitiinunda, X sayfa numarasini, Y sayfa sayisini

ifade eder.
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B tusu Dijital Log Operatér Meniisiinii agar. Kabul Et
secilerek ilgili sayfadaki durum degisikleri kabul edililir.
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5. MENULER

Menilere tusuna basilarak ulasilir. Meni tusuna basildiginda éncelikle sifre penceresi
acilir. Bu pencereden kullanici ve bu kullaniciya ait sifre girilerek ana menuye ulasilir. Ana
menide kullanici yetkilerine gore bazi alt mendiler aktif olmayabilir.(bkz. Béliim 5.4
GUVENLIK). Sifrelerin fabrika degerleri “10” dur. Mendilerdeki tim islemler dokunmatik
ekran ile yapilir. MENU tusu sadece bir defaya mahsus olarak menilye girmeyi saglarken,
LOGIN tusu kullanicinin cihaza login olmasini saglayarak, ANA MENU den LOGOUT
(bkz. Boliim 5.2 ANA MENU) segcilinceye kadar sifresiz mendlere erisimi saglar.

SIFRE

Kullanici | ADMIN |

Sifre [romranen .. ]

[ LoGIN ] [ MENU | [ IPTAL |

5.1. PARAMETRELERIN AYARLANMASI

Cihazdaki tim parametreler dokunmatik ekranla kolaylikla ayarlanabilir. Ornek bir parametre
ayarlama penceresi asagida verilmistir.

| — Ayarlama Tusu
Girig [Termokupl [ ... ]
T— Parametre Degeri
Parametre Adi

Ayarlanmak istenen parametrenin Ayarlama tusu dokunmatik ekran araciligiyla segilerek
parametre degistirme pencerelerine ulasilir. Bu pencerelerden istenilen deger parametre
tipine baglh olarak degistirilebilir.

PC, notebook veya bir server ile kayit cihazt ETHERNET erisimiyle baglanti kurularak
menUdeki tim parametreler izlenebilir ve ayarlanbilir 6zellige sahiptir.
Bu islem icin yetkilendirilmis sifre gerekmektedir.
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5.2. ANA MENU

Ana meniden erisilebilen sayfalarla ilgili ayrintili agiklamalar asagidaki sekilde belirtilen
bélumlerde verilmistir. OS tusu isletim sistemine dénlsu saglar. Fabrika ayari olarak tim
isletim sistemi menuleri gizlenmistir. Erisim bir USB mouse baglantisi ile, isaretleyiciyi
ekranin alt kenarina suruklenmelidir.

LOGOUT igin 5. MENULER
CiHAZ GUVENLIK DONANIM KANALLAR | bOlUmUnu inceleyiniz. GIKIS ana
DEoiim 5.5 | CEEE] menuden ¢ikisi sadlar. Kayltlar_
CIKIS tusuna basildiktan 5 saniye
sonra diske yazilir. 5 saniyeden
MODBUS MATEMATIK RTC GRUPLAR once enerj[!(gsi_lmesi halind_e
yapilan degisiklikler kaydedilmez.
TABLOLAR ARSIV os E-MAIL
LoGouT GIKIS

5.3. CIHAZ BIiLGILERI

Cihazin tip, versiyonunun izlendigi ve Tag, Tarih - Saat ayarlarinin yapildigi sayfadir. Tag
degeri cihaz verilerinin diske senkronizasyonu sirasinda kayitlarin kopyalanacagi klasérin
ismini belirler. Veri cakismasini engellemek igin bu deger her bir kayit cihazi igin farkli
girilmelidir (bkz. Boliim 5.10. ARSIV).

CiHAZ BILGILERI NTP : OFF yada ON olarak
segilebilir. ON olarak
Ea i] segildiginde uygun bir NTP
9 Sunucu segili ise, 6 saat
araliklarla sistem saati
Cihaz Tipi sunucu (zerinden esitlenir.
Versiyon Sunucu baglantisinda bir
Tag hata olmasi durumunda
TP 1 saatllgerlsmde tekrar
denenir.
NTP Sunucu [Time.nistgov [ .. |
i [01/03/09 16:15:12 [ AYARLA ] NTP Sunucu : NTP Sunucu
Tarih ve Saat = ismi girilir.

KAYDET KAPAT
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5.4. GUVENLIK

Guvenlik sayfasinda kullanici isimleri, sifreleri ve onlara verilecek yetkiler tanimlanir.
ADMIN olan kullanicinin yetkilerinde kisitlama yoktur. Diger kullanicilarin yetkileri ADMIN
tarafindan belirlenir.

Kullanici : Ayari yapilacak kullanicinin belirlendigi parametredir.

Adi : Kullanici isminin belirlenecegi parametredir. isim en fazla 15 karakterden
olusabilir.

Sifre : Kullanici sifresinin belirlenecegi parametredir. Sifre en fazla 10

karakterden olusabilir.

Erisim Haklar : Erigsim Haklar bashginin altinda kullanicilarin yetkileri ON veya OFF
olarak secilebilir.

Her kullanici igin guivenlik ayarlari yapildiktan sonra KAYDET tusuna basilarak ayarlarin
kaydedilmesi saglanir.

GUVENLIK AYARLARI

Kullanic [Admin ||
Adi ADMIN .1
Sifre | | |
Sifre [exex | |
Erisim Haklar

Cihaz Bilgileri [oN [ |
Donanim [on | |
Kanal Ayarlari [oN |
Grup Ayarlari [oN [ ]
Arsiv [oN [ |
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5.5. DONANIM

Cihazin donanim ayarlarinin yapildigi mentdur. Slot, Ethernet, Seri Port, Ekran olmak
Uzere 4 adet basliktan olusur.

5.5.1. Slot Ayarlari

O Bu sayfada cihazin kalibrasyon parametreleri bulunur. Yapilacak hatali bir
islem cihazin 6l¢im degderlerini bozar. Bu sayfadaki parametreler élgim
ve kaynak cihazlari kullanilarak ayarlanir. Dogrulugu uygun kalibratorler
mevcut degilse bu sayfaya girilmesi dnerilmez.

Slotlardaki kartlarda degisiklik yapildiginda Slot basliginda bulunan Bul tusu segilerek
degisiklikler cihaza tanitiimalidir. Tanitma isleminin ardindan SLOT1, SLOT2, SLOT3 ve
SLOT4 parametrelerinde ilgili slota takil kartlarin tipleri izlenir. Kalibre veya test edilmek
istenen kartin yanindaki Test ve Kalibrasyon tusu secilir. TUm kartlar fabrika ¢ikisi test ve
kalibre edilmistir. Kullanicinin test ve kalibrasyon yapmasina gerek yoktur. Dijital Cikis karti
testlerinde agilan ekranda 16 adet ¢ikisin durumu ON veya OFF olarak degistirilebilir. Dijital
Giris kartlarinin test ve kalibrasyonu yoktur. Réle karti testinde agilan ekranda 6 adet rélenin
durumu ON veya OFF olarak degistirilebilir. Kalibre edilecek kart Analog Giris karti ise
acilan ekranda 6nce kalibre edilecek kanal secilir sonra yapilmak istenen kalibrasyona
uygun olarak ilgili kanala asagida agiklanan sinyaller uygulanarak kalibrasyonu yapilan
parametrenin Kalibrayon tusu segilir ve kararli deger géruldiikten sonra ayni tus tekrar
secilerek deger kaydedilir. Iptal tusu secili kalibrasyonu iptal eder.

50 mV :Kalibrator milivolt kaynagi konumuna getirilir ve ¢ikisi 50.000 mV olarak
ayarlanir. Kalibrator ¢ikist ilgili kanalin 4(-) ve 5(+) numaral klemenslere
baglanir.

0°C :Kalibrator K tipi termokupl kaynagi konumuna getirilir ve ¢ikisi 0.00°C olarak
ayarlanir. Kalibrator ¢ikist ilgili kanalin 4(-) ve 5(+) numaral klemenslere
baglanir.

Ortam :Kalibrator K tipi termokupl kaynadi konumuna getirilir ve ¢ikisi 0.00°C olarak
ayarlanir. Kalibrator ¢ikist ilgili kanalin 4(-) ve 5(+) numaral klemenslere
baglanir.

20 mA :Kalibratér miliamper kaynagi konumuna getirilir ve ¢ikigi 20.00 mA olarak
ayarlanir. Kalibrator ¢ikisi ilgili kanalin 3 (+) ve4(-)numarali klemenslere
baglanir.

1m0V :Kalibratér gerilim kaynagi konumuna getirilir ve ¢ikisi 10.00 V olarak ayarlanir.
Kalibrator ¢ikisi ilgili kanalin 2(+) ve 4(-) numarali klemenslere baglanir.

390 Ohm :Kalibrator direng kaynagdi konumuna getirilir ve ¢ikisi 390.00  olarak
ayarlanir. Cihazin ilgili kanalina ait 4 ve 5 numarali klemensleri kisa devre
edilir ve kalibratér ¢ikisi 5 ve 6 numarali klemenslere baglanir.

390 Ohm Hat :Kalibrator direng kaynagi konumuna getirilir ve ¢ikisi 390.00  olarak
ayarlanir. Cihazin ilgili kanalina ait 4 ve 5 numarali klemensleri kisa devre
edilir ve kalibrator ¢ikisi 5 ve 6 numaral klemenslere baglanir.
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Eimho E-PR-100
5.5. DONANIM (Devam)
5.5.1. Slot Ayarlar (Devam)
DONANIM
Slot |Ethernet[Seri Port|Ekran|
SLOT 1 [ROLE | Test ve Kalibrasyon |
SLOT 2 [DIN | Test ve Kalibrasyon |
SLOT 3 [AIN | Test ve Kalibrasyon |
SLOT 4 [AIN [ Test ve Kalibrasyon |
Tarama Islemi
BUL
ROLE TEST
Cikis 1
Cikis 2 OFF
Cikis 3
Cikis 4
Cikis 5
Cikis 6 OFF
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5.5. DONANIM (Devam)
5.5.1. Slot Ayarlari (Devam)

ANALOG GiRi$ KARTI KALIBRASYONU

Kanal Kanal 1 [ ]
50 mv 20432 Kalibrasyon
0°C -426 Kalibrasyon
Ortam 9650 Kalibrasyon
20 mA 26116 Kalibrasyon
10V 23484 Kalibrasyon
390 Ohm 19542 Kalibrasyon
390 Ohm Hat -13 Kalibrasyon

5.5.2. Ethernet Ayarlari

Ethernet ayarlarinin yapildigi sayfadir.IP tiirii, IP Adresi, Alt Ag Maskesi ve Varsayilan Ag
Gegidi secilerek Ethernet baglantisi icin TCP/IP ayarlari yapilir. IP tiri DHCP ile otomatik
al veya Manuel Ayarla olarak segilebilir. EGer IP turi DHCP ile otomatik al olarak ayarlanirsa
ve cihazin bagh oldugu agda bir DHCP sunucusu var ise cihaz agilista bu sunucudan
otomatik olarak IP ayarlarini alabilir. IP adresinin sabit olmasi isteniyorsa IP turii Manuel
Ayarla olarak secilmelidir. Bu sekmede Kaydet tusu degerleri kaydederek cihazi yeniden

baslatir.

DONANIM

Slot | Ethernet|Seri Port| Ekran|

IP Tura

Manuel Ayarla

IP Adres

[192.168.42.1

Alt Ag Maskesi

[255.255.255.0

Varsayilan Ag Gegidi

192.168.42.10
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5.5. DONANIM (Devam)
5.5.3. Seri Port Ayarlan

DONANIM RS-485 iletisim parametrelerin
Slot_|Ethernet|Seri PortIEkranI ayarlandlgl kesmedir.
odbue T Modbus Tipi: Master veya Slave olarak
ﬁ;m ] ayarlanabilir.
Adres
b [ -] Adres: Modbus tipi Slave iken iletisim
lletisim Hiz1 adresini belirler.
[38400 [ 1]
Parite Tipi .. . . . .
[ ] lletisim Hizi, Parite Tipi ve Stop Bit
ISE:OPB" — seri iletisim paremetreleridir.
ir

5.5.4. Ekran Ayarlari

Dil : Turkge veya Ingilizce olarak ayarlanabilir.

Parlaklik : Bu parametre ekran parlakhidini ayarlamak igin kullanilir. "Ayarlama Tusu"
kullanilarak %10 ile %100 araliginda ayarlanabilir.

Ekran - ON yada OFF olarak segilebilir.

Koruyucu

Ekran : Minimum 1dakika ile maksimum 60 dakika arasinda ayarlanabilir.

Koruyucu
Siiresi

DONANIM

Slot | Ethernet|Seri Port| Ekran|

Dil TORKCE | |

Parlakiik [%40 [ .. ]

Ekran Koruyucu [on [ .1
|

Ekran Koruyucu Stiresi [5 .| dakika

KAYDET

23

E-PR-100 Himhko
5.6. KANALLAR

Slotlardaki kartlarin kanallari, modbus kanallari ve matematik kanallari bu sayfada ayarlanir.
Ekranin Ustiinde soldan saga ilk 4 tus Uzerinden, sirasiyla 1-4 arasi slotlarda hangi kartlarin
takili oldugu gézlenerek, ayar icin ilgili slota erisim saglanir. 5 -7. siradaki tuglar sabittir ve
siraslyla Modbus Analog, Matematik Analog (MATHA) ve Matematik Dijital (MATH D)
kanallarina erisimi saglar. Role kartlari 6, Analog Giris kartlari 3, Sayisal Giris/Cikis
kartlarinin 16, Modbus Analog 8, Matematik Analog 8 ve Matematik Dijital 8 kanala

sahiptir. Ayarlanmak istenen karta ait kanallar pencerenin sol tarafindan segilerek istenilen
ayarlar yapilr.

5.6.1. Role Karti Ayarlan

Adi : Bu parametre ile en fazla 12 karakter kullanilarak ilgili réle ¢ikisina isim
verilebilir.
Tanim : En fazla 50 karakter kullanilarak réle ¢ikisi igin tanim yazilabilir.

Off Mesaji : En fazla 100 karakter Off mesaji yazilabilir. Log alinirken kullanilr.
On Mesaji : En fazla 100 karakter On mesaiji yazilabilir. Log alinirken kullanilir.

Kaynak 1-5 : Kaynak 1-5 icin cihazda tanimli bulunan sayisal kaynaklardan istenilenleri
segilebilir. Secilen bu 5 kaynaktan herhangi biri aktif oldugu zaman réle

enerijilenir.
SLOT KANALLARI
Slotlardaki 7 7 7 7
Kartlar [1ROLE | [ 2pouT |[ 3AN |[ 4DIN ][ MODBUS|[ MATHA |[ MATHD |
1 C|k|§]
Adi [RELAY_sicC1 [ ]
” - Tanim [ |
gili Karta —
Ait Kanallar OffMesaji  [OFF ]
On Meaji [ON [ .. ]
|I| Kaynak 1 [KAYNAK YOK .. |
Kaynak 2 [KAYNAK YOK [ ... ]
Kaynak 3 [KAYNAK YOK [.. 1]
Kaynak 4 [KAYNAK YOK [ ]
Kaynak 5 [KAYNAK YOK [ 1]
KAYDET | [ KAPAT
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E-PR-100

5.6. KANALLAR (Devam)

5.6.2 Dijital Cikis Karti Ayarlari

Adi :

Tanim
Off Mesaiji

On Mesaji
Kaynak 1-5 :

. SLOT KANALLARI

Slotlardaki T 3 v 2

Kartlar [[1ROLE | [ 2DouT J[ 3AIN_|[ 4DIN ][ MODBUS][ MATHA |[ MATHD |
[ J[oras]
Adi [DouT_sz2ct | ]

- Tanim [ | ]

llgili Karta —{|—2 ]

Ait Kanallar Off Mesajt [oFF I ]
e | On Meaji [on | ]
Kaynak 1 [KAYNAK YOK | |
Kaynak 2 [KAYNAK YOK | ]
[o ]| kaynaks [KAYNAK YOK [ ]
Kaynak 4 [KAYNAK YOK | ]
Kaynak 5 [KAYNAK YOK | ]

Bu parametre ile en fazla 12 karakter kullanilarak ilgili dijital ¢ikisa isim
verilebilir.

: En fazla 50 karakter kullanilarak dijital ¢ikis igin tanim yazilabilir.
- En fazla 100 karakter Off mesaiji yazilabilir. Log alinirken kullanihr.
: En fazla 100 karakter On mesaji yazilabilir. Log alinirken kullanilir.

Kaynak 1-5 i¢in cihazda tanimli bulunan sayisal kaynaklardan istenilenleri
segcilebilir. Segilen bu 5 kaynaktan herhangi biri aktif oldugu zaman dijital
cikig aktif olur.

5.6.3 Analog Giris Karti Giris Ayarlan

Adi

Tanim
Girig Tipi
Min. Giris
Maks. Giris

: Bu parametre ile ilgili kanal girisine isim verilebilir. En fazla 12 karakter

kullanilabilir.
: Bu parametre ile en fazla 50 karakter kullanilarak giris i¢in tanim yazilabilir.

: Agllan pencereden Termokupl, Rezistans Termometre, Ohm, Milivolt,
Miliamper veya Volt olarak secilebilir.

: Uygulanacak minimum deger segilir. Lineer girisler icin aktiftir.

: Uygulanacak maksimum degeri segilir. Lineer girisler igin aktiftir. Lineer giris

tipleri icin Min. Giris - Maks. Giris giris araliklari.
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5.6. KANALLAR (Devam)
5.6.3 Analog Giris KartiGirig Ayarlari (Devam)

Lineerleyici

Noktanin Yeri :
Zero - Span

Sensor Kopuk:

Shift Degeri
Birim

Giris Min. Giris | Maks. Giris
Miliamper -20 20
Milivolt -2000 2000
Ohm 0 500
Volt -10 10

: Termokupl ve Rezistans Termometre icin sensor tipi, lineer girisler igin

proses degeri hesaplanirken nasil lineerize edilecegdi belirlenir. Agilan
Segenekler penceresinden Lineer, Karekok ya da Kullanici Tanimli
Tablolar sayfasinda belirlenmis olan tablolardan biri secilebilir

(bkz. 5.9 KULLANICI TANIMLI TABLOLAR).

Noktadan sonra kag hane olacagdi bu parametre ile belirlenir.

: Sensorlerde sensor kopma durumunda girisin hangi degere esitlenecegini

belirler. Lineer girislerde ise skalay! belirler.

Sensoér kopma durumunda girisin hangi degere esitlenecegini belirler.
SET LOW segilmesi durumunda giris Zero degerine, SET HIGH secilmesi
durumunda giris Span degerine esitlenir.

: Proses degerinin kaydirma miktarini belirler.
: Girisin birimini belirler.

SLOT KANALLARI
[1ROLE | [ 2DouT |[ 3AIN |[ 4DIN ][ MODBUS|[ MATHA |[ MATHD |
1 Giri§|AIarm 1IAIarm ZIToplaylmIKaylt]

Adi [AIN_S3CH1 [ ]

Tanim [ [ ... ]
Girig Tipi [Termokupl [ ...
O e R e R —
Lineerleyici [Type K [ .. ]
Noktanin Yeri [0 [ ]
zero span W -]
Sensor Kopuk shift Deger
Birim [EU [ ]

KAYDET | [ KAPAT
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5.6. KANALLAR (Devam)

5.6.4. Alarm Ayarlari

Cihazdaki analog giris, analog matematik ve modbus kanallari igin Alarm1 ve Alarm2
olmak Uizere, 2 adet alarm ayarlanabilir (bkz. Sekil 5.1 ve S$ekil 5.2).

Adi : Bu parametre ile en fazla 12 karakter kullanilarak ilgili kanal alarmi
isimlendirilebilir.
Tip : Alarm tipini belirler. OFF, LOW, HIGH, SLOW RATE, FAST RATE segilebilir.
Set/Sapma : Set (LOW, HIGH) veya sapma (SLOW RATE, FAST RATE) degeri belirler.
Histerezis : Histerezis degerini belirler. Sadece LOW ve HIGH tipler icin gegerlidir.
Kilit Aktif : OFF veya ON olarak segilebilir. OFF segildiginde alarm olustuktan sonra
alarm durumu ortadan kalkarsa alarm temizlenir. ON segcildiginde ise
bir kere alarm olustuktan sonra alarm durumu kalksa bile, ALARM LOG
sayfasindan kabul edilene edilene kadar alarm aktif olur(bkz. Boliim 4.6).
Gecikme : Alarm durumu olustuktan kag saniye sonra alarmin aktif olacagini belirler.
Gecikme sdresi igerisinde alarm kendiliginden kalkarsa alarm aktif olmaz.
Tiirev : Sadece RATE tipi alarmlarda aktiftir. Tirev zamanini belirler
Zamani (bkz. Sekil 5.2).
Filtre : 1ile 10 6rnek arasinda ayarlanabilir. Alarm hesaplarinda kullanilacak proses
degderi hesaplanirken, ortalamasi alinacak érneklerin sayisini belirler. Ornegin
5 olarak secildiginde hesaplama son 5 érnegin ortalamasi tzerinden yapilir.
Off Mesaji : En fazla 100 karakter yazilabilir. Log alinirken kullanihr.
On Mesaji : En fazla 100 karakter yazilabilir. Log alinirken kullanilir.
SLOT KANALLARI
[1ROLE | [ 2DouT |[ 3AIN |[ 4DIN ][MODBUS|[ MATHA |[ MATHD |
1 Girig |Alarm 1|Alarm ZITopIaylleaylt]
Adi [AINALR1_S3C1 ~ ]
Tip [Low ]
Set [o ]
Histerezis [o .
Kilit Aktif [OFF -]
Gecikme [0.0 . |saniye

Turev Zamani  [5.0 . |saniye

Filtre [1 .. |émek
Off Mesaji [oFF -
On Mesaji [oN -

KAYDET | [ KAPAT
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5.6. KANALLAR (Devam)
5.6.4. Alarm Ayarlar (Devam)

Alarm tiplerinin ¢alisma formlari asagida agiklanmistir.

Low Alarm
ON Histerizis
OFF Set

Sekil 5.1. Low ve High Alarm Formlari

Slow / Fast Rate Alarm

High Alarm

ON

Histerizis

Himhko

OFF

Sapma I

Sapma

A—-
Tirev Zamani

b

ON
Slow Rate

OFF —=——=—=—

ON e e e

Fast Rate
OFF

Sekil 5.2. Slow Rate ve Fast Rate Alarm Formlari
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5.6. KANALLAR (Devam)

5.6.5. Toplayici Ayarlan
Analog giris, analog matematik ve modbus kanallari igin bir adet toplayici tanimlidir.

Adi : Bu parametre ile en fazla 12 karakter kullanilarak ilgili kanalin toplayici adi
belirlenir.

Aktif : Toplayicinin aktif olup olmadigi ON yada OFF segilerek belirlenebilir.

Ornekleme : Toplayicinin ne kadar zamanda bir toplayacagini belirler.

Kesim : Hangi degerin altindaki degerlerin toplanmayacagini belirler.

Birim : Toplayicinin birimini belirler.

Reset Kaynagi : Reset igin sayisal kaynak belirlenir.

Kayit Kaynagi : Kayit icin sayisal kaynak belirlenir. Periyodik kayit almak igin gercek
zaman kanallari kaynak olarak girilebilir (bkz. Béliim 5.7).

Reset Kaynagi [KAYNAK YOK

SLOT KANALLARI
[1ROLE | [ 2DouT |[ 3AIN |[ 4DIN |[MODBUS|[ MATHA |[ MATHD
1 Giri§]AIarm 1]Alarm 2|Top|ay|mm
Adi [AINTOT_C1 [ ]
AXif [oN ]
Ornekleme [saniye [ ... ]
Kesim [0 [ .1
Birim [Euss [ ... ]
|
[ ]

Kayit Kaynagi  [KAYNAK YOK

[ kavpeT | [ KAPAT |
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5.6. KANALLAR (Devam)

5.6.6. Kayit Ayarlari

Cihazdaki analog giris, analog matematik,modbus ve dijital giris kanallari asagida
verilen parametreler ile istenilen sekilde periyodik olarak kaydedilebilir.

Aktif : Kayitin aktif olup olmadigini belirler. ON veya OFF olarak segilebilir.
Kayit Araligi: Cihazin ne kadar zamanda bir kayit alacagini belirler.
Filtre : Sadece analog kanallar icin gegerlidir. Secilen kayit araliginda alinan

orneklerin ne sekilde kayit edilecegini belirler. Anlik olarak secildiginde kayit
zamanina denk gelen 6rnek alinir, ortalama secildiginde kayit araligi
stUresince alinan verilerin ortalamasi, maksimum segildiginde en blyigu,
minimum segildiginde ise en kugigu kayit edilir. Tim kanallarin érneklenme
sikhigr 100 ms'dir.

SLOT KANALLARI
[1ROLE | [ 2DouT |[ 3AIN |[ 4DIN |[MODBUS]|[ MATHA |[ MATHD
1 Girig ]Alarm 1]Alarm ZlTopIaylm |Kay|t]
Aktif [oN [ ]
Kayit Araligi  [1 saniye [ ... ]
Filtre [Anik [ 1]

KAYDET | [ KAPAT

Kayit araliginin degistiriimesi ilgili kanalin degistiriime anindaki gline ait gegmis kayitlarini
siler. Her bir kanal igin glinlik tutulacak kayit miktari byte cinsinden asagidaki formulle
bulunur.

Kayit Miktari= (86400/Kayit Aralgi)*4

Esitlikteki Kayit Arali§i saniye cinsindedir. Ornek olarak cihazdaki tim slotlarda Analog
Girig Karti takili oldugunu ve bu kartlara ait tim kanallarin 1 saniye kayit araligiyla
kaydedilecegini varsayalim. Bu durumda kanal basina gunliik 350 kByte bellek harcanaktir.
12 kanal ise 4.2 MByte yer tutacaktir. Cihazin depolama hafizasinin 4000 MByte oldugu
dasundlirse son 2.5 yila ait veriler depolanabilir.

Hafiza doldugu zaman eski kayitlar yedekleme tipine gére silinir veya yedegi alinir.

Yedekleme icin B6liim 5.10 ARSIV ayarlarina bakiniz.
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5.6. KANALLAR (Devam)
5.6.7. Dijital Girig Karti Ayarlar

Adi : Bu parametre ile ilgili dijital kanal girisi en fazla 12 karakter kullanilarak
isimlendirilebilir.
Tanim : Bu parametre ile en fazla 50 karakter kullanilarak giris i¢in tanim yazilabilir.
Off Mesaji  : En fazla 100 karakter Off mesaji yazilabilir. Log alinirken kullanihr.
On Mesajl  : En fazla 100 karakter On mesaii yazilabilir. Log alinirken kullanilir.
SLOT KANALLARI
[1ROLE | [ 2DouT |[ 3AN ][ 4DIN ][ moDBUS][ MATHA |[ MATHD |
Giris[Kayit |
Adi [DIN_C1 ||
Tanim [ | |
Off Mesaji [OFF ]
On Mesaji [oN [ ]

o

el

{

Tum dijital giris kanallarindaki seviye degisiklikleri DIGITAL LOG sayfasina kaydedilir. Buna
ek olarak kanallar periyodik olarak da kaydedilebilir. Digital girig karti periyodik kayit ayarlari
icin 5.6.6 Kayit Ayarlari bolimdm inceleyiniz.

5.6.8. Modbus Kanallan Sayfasi

Cihaz Modbus TCP/IP ve RS-485 Master RTU protokolt ile harici cihazlarlan veri toplayabilir.

Bu verilen 8 adete kadar tanimlanabilen, Modbus kanallarina giris olarak tanimlanarak
analog kanal olarak degisik amaglar igin kullanilabilir. RS-485 portunun iletisim parametreleri
DONANIM sayfasindaki Seri Port kesmesinden, ethernet port ayarlari ise Ethernet
kesmesinden yapilir. Seri Port ayarlarinda Modbus Tipi Master olarak segilmelidir

(bkz. B6liim 5.5).

Adi : Segili modbus kanalina en fazla 12 karakter kullanarak isim verilebilir.
Tanim : Secili modbus kanalina en fazla 50 karakter kullanarak tanimlama yapilabilir..
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5.6. KANALLAR (Devam)
5.6.8. Modbus Kanallari(Devam)

SLOT KANALLARI
[1ROLE | [ 2DouT |[ 3AIN ][ 4DIN |[moDBUS][ MATHA |[ MATHD |
1 MODBUS Giri§|A|arm 1]Alarm ZlTopIaylcllKaylt]
Adi [MODBUS_C1 [ ]
Tanim [ [ ]
Modbus Baglanti OFF [ ] Time Out
Kanallari Adres [ ]
E IP Adresi [127.0.0.1 [ ]
Reg. Bas.Adr. [1 .. ]
Reg. Sayisi Index
Reg. Type Integer [ .. ]
Noktanin Yeri Ariza Degeri
Birim [ [ ]
Baglanti : OFF, RS-485 yada TCP olarak segilebilir.
Time Out : Sadece RS-485 baglantilar igin fonksiyoneldir. Milisaniye cinsinden sorgu
bekleme suresini belirler. Minimum 100, maksimum 500 olarak ayarlanabilir.
Adres : Sadece RS-485 baglantilar igin fonksiyoneldir. Baglantinin yapilacagi cihazin
Modbus adresini belirler. Cihaz adresi minimum 1, maksimum 127 olarak
ayarlanabilir.
IP Adresi : Sadece TCP baglantilar igin fonksiyoneldir. Baglantinin yapilacagi cihazin

IP adresini belirler.
Reg. Bas. Adr.: Okumanin yapilacag! baslangi¢ adresini belirler.

Reg. Sayisi  :Kag adet register okunacagini belirler. Okunacak register boyutu Reg. Tipi
ile belirlenir.

Index :Reg. Sayisi parametresinin 1 den fazla ayarlandigi grup okumalarinda
kanalin kaginci siradaki register a ait olacagini belirler. O ile Reg. Sayisi
parametresinin bir eksigine ayarlanabilir. 0 olarak ayarlandiginda ilk register
deger olarak alinir. Grup okumasinin aktif olabilmesi icin, ayni grup igerisinde
okumasi yapilacak kanallarin ayni Adres/IP Adres, Reg. Bas. Adresi ve
Reg. Sayisi paremetresine sahip olmalidir. Aksi takdirde okuma hizi
performansi sagdlayan ve iletisim hattini daha az yikleyen grup okumasi
ilgili kanal igin aktif ediimez.

Reg. Type : Float( 4 byte Single Precision), Long Integer (8 byte integer) yada Integer
(standart 2 byte integer) olarak segilebilir.

Noktanin Yeri : Noktadan sonra kag hane olacagini belirler. 0, 0.0, 0.00, veya 0.000 olarak
segcilebilir.

Ariza Degeri :Baglanti kopuklugu durumunda, kanal degerini belirler. Minimum -32768,
maksimum 32768 olarak ayarlanabilir.

Birim : Birimi belirler. Maksimum 10 karakter girilebilir.
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5.6. KANALLAR (Devam)

5.6.9. Matematik Kanal Ayarlari

Cihazda istenilen matematiksel esitliklerin girilebildigi 8 adet analog ve 8 adet digital
matematik kanali tanimlanabilir. Analog Matematik (MATH A) kanallari giris ayarlari
disinda diger analog kanallar ile ayni 6zelliklere sahiptir. Digital Matematik (MATH D)
kanallari dijital kanallar ile ayni 6zelliklere sahiptir. MATH D kanallarinin periyodik
kaydedilme olanag yoktur fakat durum degisiklikleri DIGITAL LOG sayfasina kaydedilir.
Tam matematik kanallarina giris, esitlik tanimlanarak yapilir.

Esitlik : Tanimlanacak esitlik agilan MATH EDITOR ekrani ile belirlenir (bkz. EK2).

Ariza Degeri : Sadece analog matematik kanallari igin gegerlidir. Esitlik hesaplanirken
matematiksel hata olugsmasi durumunda kanal degerini belirler.

SLOT KANALLARI

[1ROLE ] [2DouT |[ 3AIN ][ 4DIN_][MmoDBUS| [ MATHA | [ MATHD

1_|[maTHA Jatarm 1[Alarm 2[Toptayici[Kayit]

[2] Adi [WATHA C1 I ]
L3 1] 7anm [ 1
[4 ]| esitic [ 1
[ 5 ]| NoktannYeri [0 -]
[ ]| Anzapegeri [0 T |
7| srm [EU T ]
[s]

SLOT KANALLARI

[1ROLE ] [ 2DouT][ 3AIN [ 4DIN ][ MODBUS][ MATHA ][ MATHD
[

MATHD |

|
2 ]| aa [VMATHD G T |
[ ]| ranm [ [ ]
[4 1| off Mesajr [ ]
[ 5 ]| onMesaj 0 | |
[ ]| Esitic o T ]
7]
[s]
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5.7. GERGEK ZAMAN KANALLARI (RTC)

Cihazda dijital kaynak olarak kullaniimak tzere, gergek zamana bagli olarak,
konfigiire edilebilen periyodik araliklarla istenilen stire kadar aktif edilebilen 12 adet
gergek zaman kaynagi tanimlanabilir. Bu kaynaklar korna ¢aldirma, peryodik toplayici
kaydetme, periyodik e-mail génderme vb. amaglar i¢in kullanilabilir.

Kaynak : Gergek Zaman Kanallari i¢in 12 kanaldan biri segilebilir.
Adi : Segili kanala en fazla 12 karakter kullanarak isim verilebilir.
Tanim : Secili kanala en fazla 50 karakter kullanarak tanimlama yapilabilir..

Periyod, Baslangi¢ ve Bitis parametreleri asagida gosterildigi gibi ilgili gergcek zaman
kaynaginin gergek zamanin hangi anlarinda aktif olacagini belirler. Ornek olarak Periyod
Her Dakika, Baslangig O ve Bitis 5 olarak ayarlandiginda ilgili kanal her dakikanin ilk 5
saniyesinde aktif olur. Baglangig¢ ve Bitis parametreleri saniye cinsindedir.

Bitis
Baslangig

A

T T T » Gergek Zaman(sn)

A
v..
A
v

Periyod Periyod

GERGEK ZAMAN KANALLARI

Kaynak [KAYNAK-1 [ ]
Adi [RTC_C1 [ ]
Tanim [ | |
Periyod [Diger [ ... ][10 [ ]
Baslangi¢ [o [ ]
Biti B [ ]

KAYDET | [ KAPAT
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5.8. GRUPLAR

Cihazda 6 adet 6 kanalli proses grubu tanimlanabilir. Proses gruplarindaki kanallar cihazin
slotlarindaki analog, modbus , math analog ve digital kanallarindan segilebilir. Bu kanallar
Bar, Digital ve Trend Goriiniimlerde toplu olarak izlenebilir.

GRUP AYARLARI
Grup [GRUP-1
Adi [GRUP-1
Tanim [
Kaynak Minimum Maksimum
1 [AIN_S3C1 [ .. 1o [ ... ] [400 [ ... ]
2 [AIN_S3C2 [ .. 1o [ ... ] [400 [ ... ]
3 [AIN_S3C3 [ .. 1o [ ... ] [400 [ ... ]
4 [AIN_S4C1 [ .. 1o [ ... ] [400 [ ... ]
5 [AIN_S4C2 [ .. 1o [ ... ] [400 [ ... ]
6 [AIN_S4C3 [ .. 1o [ ... ] [400 [ ... ]
Grup :Konfigurasyonu yapilacak olan Grup segilir.
Adi :Acllan klavye ile en fazla 12 karakterli grup adi belirlenebilir.
Tanim :Acllan klavye yardimi ile secilen gruba en fazla 50 karakter kullanarak
tanimlama yazilabilir.
Minimum :Skalanin minimum degeridir. En az -32000 olarak segilebilir.

Maksimum :Skalanin maksimum degeridir. En fazla 32000 olarak segilebilir.
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5.9. KULLANICI TANIMLI TABLOLAR

Kullanici Tanimli Tablolar sayfasinda, lineer giris tiplerinde (Ohm, Milivolt, Miliamper
ve Volt) proses degeri hesaplanirken girisin nasil lineerize edilecegini belirleyen 10 farkl
lineerizasyon tablosu olusturabilirler.

Tablo Adi : Bu parametre ile en fazla 10 karakter kullanilarak ilgili tablonun adi belirlenir.
Adim Sayisi : Lineerizasyonun ka¢ adimda yapilacagini tanimlar. En fazla 20 adim
belirlenebilir.
X (%) : llgili lineerizasyon adiminda giris degerinin ylzdesi belirlenir.
Y 1 X(%)' e karsilik olarak ekranda gosterilecek deg@er belirlenir.
Asagi-Yukari : Bu iki tus adimlari ekran asagi yukari kaydirmak igin kullanilir.
KULLANICI TANIMLI TABLOLAR
Tablo Ady [TableName [ ... ]
Adim Sayisi 20 T ..]
fo M
0
1 (500 ]
2 [1000] ... ]
3
4 [20.00] ... ] [20.00] ... ]
-_TABLO-Q 5 [25.00 _ 25.00 _
[ KAYDET | [ KAPAT |
SLOT KANALLARI
[1R6LE | [ 2AN |[ 3AN |[ 4DIN |[moDBUS|[ MATHA |[ MATHD
1__||iris|[Alarm 1[Alarm 2[Toplayici|Kayit] Segenekler
Adi [AIN_S3C1 [ ] Lineern
Tanim [ [ ] Karekok
Giris Tipi Miliamper | ] WL
Table Name
Min. Girlg Maks. Girig Table Name
Lineerleyici  [Table Name [ || Table Name
Noktanin Yeri  [0.0 || I:::: n:m:
Zero Span Table Name
Sensor Kopuk Shift Degerl Table Name
Birim [EU [ ] Table Name
Table Name
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5.10. ARSIV

Cihaza USB port araciliiyla bir depolama aygit takarak bu sayfa yardimi ile cihaz ve aygit
senkronize edilebilir. Senkronize edilecek olan aygit Klasér Adi parametresinden segilir ve
Senkronize Et tusuna basilir. Bu tusa bastiktan sonra "Senkronizasyon basariyla
tamamlandi” mesaji gorilene kadar cihaza midahale edilmemelidir. Senkronize edilen
veriler E-PR-100 Data Explorer yazilimi ile izlenip analiz edilebilir.

ESKI FORMAT DATALARI AL tusu 1.7.X versiyonundan &nceki versiyonlardaki verileri
yeni formata gevirmek icin kullanilir.

Sync. Yonii :Senkronizasyon ydninu belirler. CIHAZDAN DISKE olarak segilirse cihazdaki
veriler harici diske, DISKTEN CIHAZA olarak segcilirse harici veriler cihaza
aktarilir.

Klasor Ad1 :Senkronizasyon yapilacak klaséri belirler. CIHAZDAN DISKE segili ise
cihazdaki veriler [Secili Klasor]\E-PR-100-[Tag]\Archive hedefine yazilir.
Tag konfiglrasyonu icin Béliim 5.3’0 inceleyiniz. DISKTEN CIHAZA segili ise
segcili klasérde de bulunan veriler cihaza yazilir. Segili klasér daha 6nce
senkronize edilmis bir Archive klasort olmalidir.

Senk. Tipi  :Senkronizasyonun nasil yapilacagini belirler. BUTUNSEL tim verileri,
GUNCEL en son senkronize edilen tarihten sonraki verileri, TARIHTEN

ITIBAREN secilen tarihten itibaren verileri senkronize eder. Tarih, itibaren
tarih alanindan belirlenir.

ARSIV
Senkronizasyon | Yedek
Sync. Yéni DISKDEN CIHAZA ]
Klasor Adi [ [ ]
Senk. Tipi [BUTUNSEL [ ]
]

itibaren [09/09/11 13:37:59

SENKRONIZE ET
KAPAT
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5.10. ARSIV (Devam)

Yedek : Yedek alinacak olan aygit Klasér Adi parametresinden segilir.

Yedek Tipi : BUTUNSEL YEDEKLEME veya TASAN DOSYA olarak segilebilir.
Bitiinsel yedekleme segcildiginde takili aygita tim dosyalardaki degisimler
Yedekleme Periyodu ile belirlenen periyodlarda otomatik yedeklenir.
Tasan dosya secildijinde sadece kapasiteyi asan dosyalar yedeklenir. Her
iki yedekleme turiinde de yedekleme aygiti surekli olarak takili tutulmalidir.

Yedekleme : Bu parametre ile ne kadar zamanda bir yedek alinacagi belirlenir. Her Giin,
Periyodu Her Hafta veya Her Ay olarak segilebilir.
ARSIV

Senkronizasyon |Yedek|

Klasor Adi [ ||

Yedek Tipi BUTUNSEL YEDEKLEME ]

Yedekleme Periyodu [HERAY [ 1]

KAYDET
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5.11. E-MAIL

Kayit cihazi ile, bir SMTP sunucusu Uzerinden, 4 kullaniciya kadar, anlik verilerin bulundugu
cihaz raporu e-mail ile génderilebilir. Gonderme periyodik olarak veya belli olaylar
olustugunda yapilacak sekilde konfigire edilebilir.

5.11.1 Sunucu Ayarlari

Sunucu : SMTP Giden Posta E-Mail sunucu adresi (smtp.google.com)

Port : SMTP port numarasi ( smtp.google.com igin 587)

SSL : ON yada OFF olarak secilebilir. SSL kullanimini belirler(ON).

Kullanici : E-maili gdnderecek, server lizerine kayitli, kullanici adi(epr100@google.com)
Sifre : Kullanicr sifresi (elimko)

Parentez iginde verilen degerler drnektir.

E-MAIL

Sunucul Alicilar IKaynakIarlOlaylarI

Sunucu [

[ ]
Port [o [ ]
ssL [oFE [ .1
Kullanict [ ||
Sifre [ [ 1]

5.11.2 Sunucu Ayarlan
Alic1 1-4 : Alici e-mail adresleri belirlenir. Kullanilmayan adresler bos birakilmalidir.

E-MAIL

Sunucu Alicilar [ Kaynaklar [Olaylar]

Alici 1
Alici 2

Alici 3

Alici 4

39

E-PR-100

Himhko

5.11. E-MAIL (Devam)

5.11.3 Kaynak Ayarlari

Kaynak 1-8  :E-mail génderme islemini tetikleyecek kaynaklar belirlenir. Periyodik
gonderme islemi igin Gergek Zaman Kanallari (bkz. Béliim 5.7)
kullaniimalidir.

E-MAIL

Sunucu| Alicilar |Kaynaklar|0laylar|
Kaynak 1 [KAYNAK YOK [ ]
Kaynak 2 [KAYNAK YOK | |
Kaynak 3 [kavnak Yok .1
Kaynak 4 [kavNAK Yok .1
Kaynak 5 [KAYNAK YOK .1
Kaynak 6 [KAYNAK YOK [..]
Kaynak 7 [KAYNAK YOK [...]
Kaynak 8 [KAYNAK YOK [..]

KAYDET KAPAT

5.11.4 Olaylar

Yeni Alarm
Yeni Cihaz Log
Yeni Operatoér Log

Yeni Digital Log

: ON yada OFF olarak segilebilir. ON segilirse yeni bir alarm

olustugunda e-mail génderilir.

: ON yada OFF olarak segilebilir. ON segilirse yeni bir Cihaz Log

eklendiginde e-mail génderilir.

: ON yada OFF olarak segilebilir. ON segilirse yeni bir Operatér Log

eklendiginde e-mail génderilir.

: ON yada OFF olarak segilebilir. ON segilirse yeni bir Digital Log

eklendiginde e-mail génderilir.

E-MAIL

Sunucu| Alicilar IKaynakIarlOIaylarI
Yeni Alarm [oFF [ 1
Yeni Cihaz Log [OFF .. ]
Yeni Operatér Log [oFF [ ... ]
Yeni Digital Log OFF [ ... ]
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6. VERI TRANSFERI VE ILETiISIM PROTOKOLLERI

E-PR-100 kayit cihazi ile asagdida listelenen aygitlar ve protokoller kullanilarak veri alis
verisi yapilabilir.

1) USB Veri Depolama Aygitlari

On panelde bulunan 2 adet standart USB port ile cihaza USB depolama diskleri baglanabilir.
Cihazdan USB disklere ve USB disklerden cihaza senkronizasyon (veri esitleme) islemi
gerceklestirilebilir. Veri esitleme konfigirasyon dahil tim verileri igerir. Sadece FAT16 ve
FAT32 formath USB aygitlari desteklenmektedir (Bkz. Boliim 5.10 ARSIV).

2) HTTP ve FTP Server Baglantisi
Web Tarayici Uizerinden cihaz IP si kullanilarak HTTP ve FTP server baglantisi kurulabilir.

HTTP Baglantisi icin http:/IP Adresi (6rnek http://192.168.42.150) kullanilir.
FTP Baglantisi icin ftp:/IP Adresi (6rnek ftp://192.168.42.150) kullanihr.

FTP baglantisi iizerinden tim konfiglirasyon ve kayit dosyalarina erigim saglanabilir.
Sadece okuma yapilabilir.

HTTP baglantisi ile anlik veriler 5 saniye yenileme sikhgi ile tablo formatinda gosterilir. FTP
ve HTTP baglantilari Gzerinden her hangi bir kontrol ve yazma islemi yapilamaz
(bkz. Boliim 5.5 DONANIM).

3) TCP/IP Modbus Master/Slave Baglantilari

Arka panelde bulunan standart 10/100 Mbit ethernet portu ile cihaz TCP/IP Modbus Master
ve Slave olarak kullanilabilir. Ethernet port ayarlari 5.6 DONANIM SAYFASI bélimiinde,
ethernet port fiziksel baglantisi EK 1 de aciklanmistir. Modbus kanal ayarlari 5.6 KANALLAR
bélumunde, slave baglanti icin Modbus adres bilgileri Ek 3 de verilmistir.

4) RS-485 Modbus Master/Slave Baglantilar

Arka panelde bulunan standart RS-485 portu ile cihaz RS-485 Modbus Master veya Slave
olarak kullanilabilir. RS-485 port ayarlari 5.6 DONANIM béliminde agiklanmistir. Modbus
kanal ayarlari 5.6 KANALLAR béliminde, Slave baglanti igcin Modbus adres bilgileri Ek 3 de
verilmistir.

5) Barkod Okuyucu Baglantisi
Barkod okuyucu baglantisi igin Ek 4 U inceleyiniz.
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EK1: ETHERNET BAGLANTISI

E-PR-100 kayit cihazi standart 10/100 MBit ethernet portuyla ethernet aglarina baglanabilir
(bkz. Bsliim 2.BAGLANTI SEMALARI). iletisim protokolii olarak standart TCP/IP kullanilir.
Bu iletisim protokolu ile ilgili ayarlar i¢in kullanim kilavuzunun 5.5. DONANIM SAYFASI
bélumuni inceleyiniz.

1.Ethernet ile Ag Baglantisi

Ethernet baglantisi cihazin arka panelinde bulunan RJ45 soket ile yapilir

(bkz. Boliim 2.BAGLANTI SEMALARI). Cihaz direkt olarak bir bilgisayara (Sekil 1) veya
bir network hub'a baglanabilir. Cihaz direkt olarak bir bilgisayara baglanirken kablo cross
kullaniimalidir. Hub'a baglanti yapilirken ise kablonun diiz olmasi tavsiye edilir. RJ 45 sokete
ait pin numaralari ve isimleri asagidaki tabloda verilmistir.

Not: Maksimum kablo uzunlugu 100m'dir. Cihazlar arasinda daha uzun kablo kullaniimasi
gerekli ise tekrarlayicilar (repeaters) ve gateway'ler ile sinyal giicti desteklenmelidir.

RJ45 Pinleri

Pin Numarasi | Sinyal

1 TD + (Transmit +)
TD - (Transmit -)
RD + (Recieve +)
Kullaniimiyor
Kullaniimiyor
RD + (Recieve +)
Kullaniimiyor
Kullaniimiyor

O N[O~ WIN

\\\O\\
==

$Sekil 1. Bilgisayar baglantisi

TD+ TD+
TD- TD-

RD+ RD+
RD- RD-

Sekil 2. Crossover kablo baglantisi
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EK2: MATH EDITOR iLE ESITLiK GIRILMESI

Math Editor ile Math Analog ve Math Sayisal kanallari igin esitlik Uretilir. Esitliklerde aritmetik
islemler (+,-,%,/), karsilastirma operatérleri (>,<,>=,<=,==), sabitler, kanal degerleri ve gesitli
matematiksel fonksiyonlar kullanilabilir. Esitlik olusturulurken yapilan operasyonlar gerekli
oldugu durumlarda parentezlerle gruplandiriimalidir. Ayni parantez igerisinde en soldaki
operator en onceliklidir. Operatdr 6ncelikleri parentezlerle degistirilebilir. Home tusu esitlik
giris noktasini en basa, End tusu en sona, <--- tusu bir sola ve ---> tusu bir saga alir. Delete
ve Back Space giris noktasindan sirasiyla sola ve sagda bir karekter, Clear ise tim
karekterleri siler. SOURCE tusu segilerek esitliklere kanal degerleri eklenebilir. RUN mevcut
girilen esitligin o andaki degerini hesaplayarak esitligin test edilmesini saglar. OK tusu esitligi

EK2: MATH EDITOR iLE ESITLIK GIRILMESI (Devam)

Himhko

kaydeder. CANCEL secilerek islem iptal edilebilir.

1. Operator ve Fonksiyon Acgiklamalari

lFonksiyon | Kullanim Aciklama
< Op1 < Op2 Op1 Op2 den kigtkse 1, diger durumlarda 0
> Op1 > Op2 Op1 Op2 den buytkse 1, diger durumlarda 0
<= Op1 <= 0Op2 Op1 Op2 den kiiguk esitse 1, diger durumlarda 0
>= Op1>=0p2 Op1 Op2 den buyik esitse 1, diger durumlarda 0
== Op1==0p2 Op1 Op2 ye esitse 1, diger durumlarda 0
sin() sin(Op) Op radian cinsindendir.
cos() cos(Op) Op radian cinsindendir.
tan() tan(Op) Op radian cinsindendir.
abs() abs(Op) Op mutlak degeri
sroot() sroot(Op) Karekok
log() log(Op) 10 tabaninda logaritma
In() In(Op) Dogal logaritma
pow() Pow(Op1,0p2) Op1%*
sar() sqr(Op) op’
pow10() | pow10(Op) 10%
exp() exp(Op) e”
and() and(Op1,0p2,...,0pn) Sayisal AND operat6ri
or() or(Op1,0p2,...,0pn) Sayisal OR operatori
not() not(Op1,0p2,...,0pn) Sayisal NOT operatori
xor() xor(Op1,0p2,...,0pn) Sayisal XOR operatori
hs() hs(Op1,0p2,...,0pn) En buyigu se¢
Is() Is(Op1,0p2,...,0pn) En kigiig seg
mux() mux(i,0p1,0p2,...,0pn) Op1 sifirinci olmak Uzere, i. operandi seg.
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MATH EDITOR
Home |[ End |[ <~ |[ - |[Delete][ Clear || Backspace
IEHII [ sin() [ sroot() |[ sar) |[ and() |[ hs) |
[][(s](e][-]D]  [Ccosh J[tog0 J[powi00][ ort [ 1s0_]
I”ZHE”ZH:I tan() In() | exp() | not() |mux()|
o] abs() || pow() xor()
BRERE I SOURCE I
[ RUN ][ oK ][ CANCEL]
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EK 3: MODBUS RTU ILETISIM ADRESLERI
Adres isim RS-485 Modbus RTU TCP/IP Modbus
100 Slot 1 1.Analog Input Olgiim Degeri Degor 32 bit Floating Point
101 ot 1 1.Analog Input Olgtim Degeri Nokianm Yeri (0-3) it Floating Poin
102 Slot 1 2.Analog Input Olgiim Degeri Deger 32 bit Floating Point
10 ot 1 2.Analog Input Olgtim Degeri Noktanin Yeri (0-3) it Floating Poin
104 . ) Deger ' ) .
Slot 1 3.Analog Input Olgtlim Degeri 32 bit Floating Point
105 Noktanin Yeri (0-3)
106 Slot 1 Analog Input Alarm 1 Durum bkz. EK-3 Sekil-1
107 (3 Kanal) ’
108 Slot 1 Analog Input Alarm 2 Durum .
109 (3 Kanal) bkz. EK-3 Sekil-1
110 Slot 1 Analog Input Ariza Durum .
m (3 Kanal) bkz. EK-3 Sekil-2
12 .
Slot 1 Digital Input Durum g "
3 (16 Kanal) bkz. EK-3 Sekil-1
14 i
Slot 1 Digital Output Durum .
115 (16 Kanal) bkz. EK-3 Sekil-1
116 Slot 1 Relay Durum .
7 (6 Kanal) bkz. EK-3 Sekil-1
18 Slot 2 1.Analog Input Olgiim Degeri Degor 32 bit Floating Point
19 ot 2 1.Analog Input Olgtim Degeri Noktanin Yeri (0-3) it Floating Poin
120 Slot 2 2.Analog Input Olgiim Degeri Deger 32 bit Floating Point
ot 2 2. n m Dege atin,
121 nalog input Digum Leger ™ oktanm Yeri (0-3) It Floating Foin
122 oo o | Deger ' .
Slot 2 3.Analog Input Olgtim Degeri 32 bit Floating Point
123 Noktanin Yeri (0-3)
124 Slot 2 Analog Input Alarm 1 Durum bkz. EK-3 Sekil-1
(3 Kanal) ’
125
126 Slot 2 Analog Input Alarm 2 Durum .
e (3 Kanal) bkz. EK-3 Sekil-1
128 Slot 2 Analog Input Ariza Durum )
129 (3 Kanal) bkz. EK-3 Sekil-2
130 Slot 2 Digital Input Durum g "
= (16 Kanal) bkz. EK-3 Sekil-1
132 Slot 2 Digital Output Durum .
(16 Kanal) bkz. EK-3 Sekil-1
133
134 Slot 2 Relay Durum .
o (6 Kanal) bkz. EK-3 Sekil-1
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EK 3: MODBUS RTU iLETiSiM ADRESLERI (Devam)

Adres isim RS-485 Modbus RTU TCP IP Modbus
136 . Deger ) . )
Slot 3 1.Analog Input Olgiim Degeri - 32 bit Floating Point
137 Noktanin Yeri (0-3)
1381 Siot3 2 Analog Input Olgiim Degeri |00 32 bit Floating Point
An n| m Iy n n
13 o alog Input Olgtim Degeri Noktanin Yeri (0-3) it Floating Poi
140 . L Deger . . .
Slot 3 3.Analog Input Olglim Degeri 32 bit Floating Point
141 Noktanin Yeri (0-3)
142
Slot 3 Analog Input Alarm 1 Durum bkz. EK-3 Sekil-1
143 (3 Kanal)
144 Slot 3 Analog Input Alarm 2 Durum .
125 (3 Kanal) bkz. EK-3 Sekil-1
146 Slot 3 Analog Input Ariza Durum bkz. EK-3 Sekil-2
147 (3 Kanal)
148 -
Slot 3 Digital Input Durum bkz. EK-3 Sekil-1
149 | (16 Kanal) 2 EK-3 Seki
150 | siot 3 Digital Output Durum .
o Kana‘{) P bkz. EK-3 Sekil-1
152 Slot 3 Relay Durum )
153 (6 Kanal) bkz. EK-3 Sekil-1
154 ) Deger ) ) .
Slot 4 1.Analog Input Olgiim Degeri - 32 bit Floating Point
155 Noktanin Yeri (0-3)
196 1" Siot 4 2.Analog Input Olgiim Degeri |00 32 bit Floating Point
An n| m Iy n n
157 ° 2l0g Input DM Degen M oktani Yeri (0-3) It Floaling Fof
158 _ L. Deger . . .
Slot 4 3.Analog Input Olglim Degeri 32 bit Floating Point
159 Noktanin Yeri (0-3)
160
Slot 4 Analog Input Alarm 1 Durum bkz. EK-3 Sekil-1
161 (3 Kanal)
162 | Slot4 Analog Input Alarm 2 Durum )
163 (3 Kanal) bkz. EK-3 Sekil-1
164 Slot 4 Analog Input Ariza Durum .
165 (3 Kanal) bkz. EK-3 Sekil-2
166 .
Slot 4 Digital Input Durum bkz. EK-3 Sekil-1
167 | (16 Kanal) 2. B3 Sekd
168 Slot 4 Digital Output Durum .
169 (16 Kanal) bkz. EK-3 Sekil-1
170 Slot 4 Relay Durum )
7 (6 Kanal) bkz. EK-3 Sekil-1
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EK 3: MODBUS RTU iLETiSiM ADRESLERI (Devam)

E-PR-100

Adres isim RS-485 Modbus RTU TCP/ IP Modbus
1721 \ATHAKanal 1 Degeri Deger 32 bit Floating Point
n. ri n n
173 ana eger Noktanin Yeri (0-3) 1 Floating Fol
174 MATHA Kanal 2 Degeri Deger 32 bit Floating Point
1
175 9 Noktanin Yeri (0-3) 1 Floating Fom
176 L Deger
MATHA Kanal 2 Degeri Y 32 bit Floating Point
177 Noktanin Yeri (0-3)
178 o Deger
MATHA Kanal 2 Degeri Y - 32 bit Floating Point
179 Noktanin Yeri (0-3)
180 . Deger
MATHA Kanal 2 Degeri 9 - 32 bit Floating Point
181 Noktanin Yeri (0-3)
182 | \ATHAKanal 2 Degeri Deger it Floating Poi
anal eger 32 bit Floating Point
183 Noktanin Yeri (0-3)
184 | MATHAKanal 2 Degeri Dedger
ana egeri 32 bit Floating Point
185 Noktanin Yeri (0-3)
186 | MATHAKanal 2 Degeri Deger it Floating Poi
Y - 32 bit Floating Point
187 Noktanin Yeri (0-3)
188 MATHA Alarm 1 Durum .
PP (8 Kanal) bkz. EK-3 Sekil-1
190 MATHA Alarm 2 Durum :
191 (8 Kanal) bkz. EK-3 Sekil-1
192 MATHA Ariza Durum .
193 (8 Kanal) bkz. EK-3 Sekil-2
194 MATHD Durum .
prs (8 Kanal) bkz. EK-3 Sekil-1
196 MATHD Ariza Durum )
pres (8 Kanal) bkz. EK-3 Sekil-1
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Adres isim RS-485 Modbus RTU TCP/ IP Modbus
198 ’ Deger ) ) .
MODBUS Kanal 1. Degeri - 32 bit Floating Point
199 Noktanin Yeri (0-3)
200 Deger 32 bit Floating Point
geri n n
201 MODBUS Kanal 2. Degeri Nokianm Yeri (0-3) it Floating Poi
202 L Deger ) . )
MODBUS Kanal 3. Degeri 32 bit Floating Point
203 Noktanin Yeri (0-3)
204 Deger ) ) )
MODBUS Kanal 4. Degeri - 32 bit Floating Point
205 Noktanin Yeri (0-3)
206 . Deger
MODBUS Kanal 5. Degeri g 32 bit Floating Point
207 Noktanin Yeri (0-3)
208 L Deger ) ) )
MODBUS Kanal 6. Degeri - 32 bit Floating Point
209 Noktanin Yeri (0-3)
210 Deger . i .
MODBUS Kanal 7. Degeri - 32 bit Floating Point
211 Noktanin Yeri (0-3)
212 L Deger ) ) '
MODBUS Kanal 8. Degeri 32 bit Floating Point
213 Noktanin Yeri (0-3)
214 MODBUS Alarm 1 Durum ,
5 (8 Kanal) bkz. EK-3 Sekil-1
216 | MODBUS Alarm 2 Durum .
217 (8 Kanal) bkz. EK-3 Sekil-1
28| MODBUS Ariza Durum ,
219 (8 Kanal) bkz. EK-3 Sekil-2
220
221 o ) ) . )
2 Slot 1 Analog Input 1 Toplayici 64 bit Fixed Point 64 bit Floating Point
223
224
225 o ) ) ) :
26 Slot 1 Analog Input 2 Toplayici 64 bit Fixed Point 64 bit Floating Point
227
228
229
730 Slot 1 Analog Input 3 Toplayici 64 bit Fixed Point 64 bit Floating Point
231
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EK 3: MODBUS RTU iLETiSiM ADRESLERI (Devam)

Adres

isim

RS-485 Modbus RTU

TCP/IP Modbus

E-PR-100

232
233
234
235

Slot 2 Analog Input 1 Toplayici

64 bit Fixed Point

64 bit Floating Point

236
237
238
239

Slot 2 Analog Input 2 Toplayici

64 bit Fixed Point

64 bit Floating Point

240
241
242
243

Slot 2 Analog Input 3 Toplayici

64 bit Fixed Point

64 bit Floating Point

244
245
246
247

Slot 3 Analog Input 1 Toplayici

64 bit Fixed Point

64 bit Floating Point

248
249
250
251

Slot 3 Analog Input 2 Toplayici

64 bit Fixed Point

64 bit Floating Point

252
253
254
255

Slot 3 Analog Input 3 Toplayici

64 bit Fixed Point

64 bit Floating Point

256
257
258
259

Slot 4 Analog Input 1 Toplayici

64 bit Fixed Point

64 bit Floating Point

260
261
262
263

Slot 4 Analog Input 2 Toplayici

64 bit Fixed Point

64 bit Floating Point

264
265
266
267

Slot 4 Analog Input 3 Toplayici

64 bit Fixed Point

64 bit Floating Point
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EK 3: MODBUS RTU iLETiSiM ADRESLERI (Devam)

Adres

isim

RS-485 Modbus RTU

Himhko

TCP/ IP Modbus

268

269

270

271

MATHA Kanal 1 Toplayici

64 bit Fixed Point

64 bit Floating Point

272

273

274

275

MATHA Kanal 2 Toplayici

64 bit Fixed Point

64 bit Floating Point

276

277

278

279

MATHA Kanal 3 Toplayici

64 bit Fixed Point

64 bit Floating Point

280

281

282

283

MATHA Kanal 4 Toplayici

64 bit Fixed Point

64 bit Floating Point

284

285

286

287

MATHA Kanal 5 Toplayici

64 bit Fixed Point

64 bit Floating Point

288

289

290

291

MATHA Kanal 6 Toplayici

64 bit Fixed Point

64 bit Floating Point

292

293

294

295

MATHA Kanal 7 Toplayici

64 bit Fixed Point

64 bit Floating Point

296

297

298

299

MATHA Kanal 8 Toplayici

64 bit Fixed Point

64 bit Floating Point

50




Himhko

E-PR-100

EK 3: MODBUS RTU iLETiSiM ADRESLERI (Devam)

Adres

isim

Tip RS-485 Modbus RTU Tip TCP IP Modbus

300
301
302
303

MODBUS Kanal 1 Toplayici

64 bit Fixed Point 64 bit Floating Point

304
305
306
307

MODBUS Kanal 2 Toplayici

64 bit Fixed Point 64 bit Floating Point

308
309
310
3N

MODBUS Kanal 3 Toplayici

64 bit Fixed Point 64 bit Floating Point

312
313
314
315

MODBUS Kanal 4 Toplayici

64 bit Fixed Point 64 bit Floating Point

316
317
318
319

MODBUS Kanal 5 Toplayici

64 bit Fixed Point 64 bit Floating Point

320
321
322
323

MODBUS Kanal 6 Toplayici

64 bit Fixed Point 64 bit Floating Point

324
325
326
327

MODBUS Kanal 7 Toplayici

64 bit Fixed Point 64 bit Floating Point

328
329
330
331

MODBUS Kanal 8 Toplayici

64 bit Fixed Point 64 bit Floating Point
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EK 3: MODBUS RTU iLETiSiM ADRESLERI (Devam)
MSB, 1. Register LSB, 1. Register

16.KANAL|15.KANAL|14.KANAL|13.KANAL|12.KANAL|11.KANAL10.KANAL|9.KANAL | 8.KANAL | 7.KANAL | 6.KANAL | 5.KANAL | 4 KANAL | 3.KANAL | 2.KANAL | 1.KANAL

MSB, 2. Register LSB, 2. Register
Sekil-1 Sayisal Kanal Veri Transferi
SKANAL 7KANAL 6KANAL SKANAL
vt Jor Jraur Jcom | wre | or | raur] com | wr | or | raur] com | ur | ore [ raur | com
4KANAL SKANAL 2KANAL 1KANAL

UFL | OFL |FAULT | com UFL | OFL | FAULT| com UFL | OFL | FAULT| com UFL | OFL |FAULT| com

Sembol Aciklama
COM Dahili iletisim hatasi(CERR)
FAULT Analog Girisler icin Sensor hatasi, Matematik kanallari igin islem hatasi
OFL Overflow
UFL Underflow

$Sekil-2 Ariza Kanali Veri Transferi

EK 4: BARKOD OKUYUCU

Cihaza 6n panelde bulunan 2 adet USB Portdan her hangi biri kullanilarak, USB Barkod
okuyucu baglantisi yapilabilir. Barkod okuyucu ile islem bazli kayitlarda, baslatma, durdurma
ve islem ismi girme islemleri gerceklestirilebilir.

Barkod Okuyucu, USB Klavye emule edecek sekilde ve barkod terminasyonu yatay tab
(ASCII 9) olacak sekilde ayarlanmalidir. Barkod Okuyucunun ayrintili konfigirasyonu igin
kullanim klavuzunu inceleyiniz.

islem baslatmak icin 6nce START barkodu ve ardindan (15 saniye i¢inde) islem ismi barkodu
okutulur. Okutma igleminden sonra segili gurupta okutulan iglem ismi ile bir iglem baglatilir
(bkz. Boliim 4.2 TREND GORUNUM). Tekrar ayni islem uygulanarak es zamanl yeni bir
islem daha baslatilabilir. Daha énce baslatilan bir islemi durdurmak igin énce STOP barkodu
ve ardindan durdurulmak istenen islemin ismi okutulur.

START ve STOP “ “ "“l “ Hl“
RT

barkodlari yandaki ST

gibidir.

STOpP
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