E-FT-10 KULLANIM KILAVUZU

Himhko

Q E-FT-10 cihazinin paketinde;
Cihaz
Kullanim kilavuzu
Garanti belgesi bulunmaktadir.

hasar goriip gérmedigini gozle kontrol ediniz.

O Cihazin kullanim émra 10 yildir.

Q Cihazin kurulumunu yapmadan 6nce kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyunuz.
O Cihazin montaji, elektriksel baglantilari ve konfigirasyonu vasifli teknisyenler tarafindan yapilmalidir.

Q Cihazi kolay tutusan ve patlayici gazlarin oldugu ortamlarda kullanmayiniz. Bu sekilde kullanim patlamalara sebebiyet verebilir.
Q Cihazin temizlenmesinde alkol, tiner vb. iceren temizleyiciler kullanmayiniz. Cihazi nemli bir bezle silerek temizleyiniz.

E-FT-10 cihazi kontrol birimi endustriyel ortamda raya monte edilip kullaniimak uzere tasarimlanmistir.

Q Paketi agtiginizda cihazin tipinin siparise uygunlugunu, yukarida sayilan pargalarin eksik olup olmadigini ve sevkiyat sirasinda cihazin

1. TANIM

Sekil 1.1 FT-10 On Panel Gériinimii

E-FT-10 cihazi filtre temizleme sistemlerinde kullaniimak amaciyla

tasarimlanmig programlanabilir, basing kontrolli bir zamanlayicidir.

Cihaz bir kontrol birimi ve kontrol biriminin denetledigi ¢ikis
kartlarindan olugur. Ana birim Gzerinde bulunan mikrodenetleyici
iletisim hattini kullanarak ¢ikis kartlarini kontrol eder. Cikis
kartlarinin ¢alisma gerilimi ve kontak beslemeleri ana birim
Uzerinden saglanir. Ana birim Uzerinde 8 adet, her bir ¢ikis karti
Uzerinde de 16 adete kadar ¢ikis bulunmaktadir. Cikiglar
maksimum 250 VAC ,1A anahtarlayabilir.

Cihaz, c¢ikiglarina baglanan selonoidlerdeki herhangi bir ariza
durumunu kullaniciya bir alarm rélesi ile bildirebilir.

Cihazin Gzerinde bulunan RS-485 iletisim hatti Modbus
protokoliine gore calismaktadir. Konfigurasyon parametreleri ve
hata mesajlari iletisim hatti ile izlenebilir. Cihazin ¢ikiglar tarama
sirasl iletisim hatti kullanarak konfigure edilerek degistirilebilir.
Cihazin basing kontrolii yapabilmesi igin 1.1 TIP KODLAMASI'nda
secilen duruma gore 2 farkli tipte basing girisi yapilabilir. Cihazin
on panelinde bulunan LO ve HI olarak gosterilen 2 hizl gegisli
konnektor (quick connect) ile basing girisi yapilabilir. Bu durumda
cihazin icinde bulunan basing sensérii fark basinci hesaplar. ikinci
durumda ise cihaza bir analog sinyal (akim, gerilim) girisi yapilarak
fark basing hesaplanabilir. Her iki durumda da hesaplanan deger
ekranda gosterilir, akim ¢ikig ile retransmisyon edilebilir ve
hesaplanan degere gére 4.1 KONTROL TiPLERI’'nde gdsterilen
acik/kapall ya da oransal kontrol yapilabilir.

1.1. TIP KODLAMASI
E-FT-10-U-V-W-X-Y-Z

..Calisma Gerilimi
0: 85-265 VAC / 85-375 VDC
1: 20-60 VAC / 20-85 VDC
Selonoid Gerilimi
0: 220 VAC
1: 24 VAC
2: 24 VDC
H— ileti§im
0: Yok 1: RS-485
.............................. Ana|°g g|k|§

0: Yok 1: Var

........................................ g|k|§ Say|s|
8: 8 role 72: 72 role
16: 16 role 80: 80 role
24: 24 role 88: 88 role
32: 32 role 96: 96 role
40: 40 role 104: 104 role
48: 48 role 112: 112 role
56: 56 role 120: 120 role
64: 64 role 128: 128 role

Basing Kontrol (*)

0: Yok

1: Basing Sensori
2: Analog Girig(Akim, Gerilim)

(*) Basing kontrol segiminde bulunan basing senséri +7kPa araliginda
calisir. Analog giris segenegi segilirse girisin akim ya da gerilim olma
durumu ve giris aralidi sipariste belirtiimelidir.
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1.2. TEKNIK OZELLIKLER

Calisma Gerilimi

85-265 VAC /85-375V DC
20-60 VAC/20-85V DC

Gosterge Tipi

2x4 dijit 10 mm 7 pargali gésterge

Alarm Cikislari

Réle: SPST-NO 250 VAC, 3A

Retransmisyon Cikisi

Akim: 0-20 mA, 4-20 mA (izole)

Raéle Cikiglari

Minimum 8 Rdle, maximum 128 Role
SPST-NO 250 VAC, 1A

Réle Mekanik Omiir

10 000 000 kere

Roéle Elektriksel Omiir

Kontak anahtarlamasi yari iletken ile
yapildigindan mekanik émire yakindir

Kontrol Tipi Acik/Kapali, Oransal(P)

Gug Tuketimi 7W (10 VA)

CGalisma Ortam 0°C, +55°C

Sicakligi (Yogunlagsma ve buzlanma olmadan)

Depolama Sicakligi

-25°C, +55 °C
(Yogunlasma ve buzlanma olmadan)

Kalici Hafiza

Maximum yazma silme: 10 000 kere

Agirhik

400 gr

1.3. BOYUTLAR
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2. BAGLANTI SEMASI
2.1. KONTROL BIRIMI BAGLANTI SEMAS

85-265 V AC/85-375 V DC Gikis Kartan Cikis Kartlar:

20-60 V AC/20-85V DC Data Hatti
RS-485 (}_a\»@ Analog
E‘Qﬁ Ba”@e\g?t:rl‘arl _| ’T—G‘Rs—l ,_ Cikis
‘ g)g)QOQQOQOOOOOOOOO&)&)OOO&)&)O&)&)&)

A 1P IR 3 A Y R i P SR Y N ) T ) E A VA FA EA R E
1 RL1 RL2 OUT PR
[ ] [ ]
o

L |

Besleme Hatti

s R R el
O O0000)00PODPOPIOPPODRO0D

Beslemesi Selonoid
Baglantilar

Alarm2

Alarm1

Cikis Kartlar —_—
Selonoid Beslemesi

O A21 ve A22 (+VSUP-) klemensleri cihaza eklenecek ¢ikis
kartlarinin besleme hattidir. Bu baglantilar ¢ikis kartinin A2 ve
A3 klemenslerine baglanmalidir. Cikis kartlarinin kontrol verisi
A23 (DATA) klemensinden génderilmektedir. Bu baglanti da
cikis kartinin A1 klemensine baglanmalidir. Bu baglanti
yapilmadigi durumda cikis karti galismayacaktir.

Q Selonoidlere uygulanacak kaynak gerilimi B9 ve B10 (+VSIN-)
klemenslerine baglanmalidir.

Q Cikis kartlarinda bagli olan selonoidlerin besleme baglantisi
B11 ve B12 (-VOUT+) klemenslerinin ¢ikis kartinin B5 ve B6
(+VIN-) klemenslerine baglanarak yapilir. Bu baglanti
yapilmadigi durumda cikis kartlarindaki selonoidlerin hepsi
aclik devre gorulerek cihaz alarm verecek ve cikislar
enerjilenmeyecektir.

Q Alarm1 ve Alarm2 4.2 ALARM ROLELERI kisminda anlatildig
gibi farkli kaynaklara gére alarm verir.

2.2. GIKIS KARTI BAGLANTI SEMASI

Selonoid

Baglantilar
Cikis Karti
Besleme Hatti ——
Cikis Karti
Data Hatti
HES R JAEJELJREd

0000000000b000bO0S
T

EHimhp

FT-10

e Ebt e atarats) |
P PP TrY
Selonoid

Beslemesi

Selonoid
Baglantilar

Q Kontrol birimi A1-A3, B9-B28, ¢ikis karti A7-A18, B5-B18
numarall terminallerinde tehlikeli gerilim oldugu igin cihaz
enerjili iken bu terminallere dokunmayiniz.

Q Cihazi devreye almadan 6nce parametrelerin istenen

kullanima uygun olarak ayarlandigindan emin olunuz.
Hatall konfiglirasyon hasara neden olabilir.
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3. KULLANIM

E-FT-10 cihazlarina ait 6n panel goéruntusi 1. TANIM boliminde
verilmistir. RL1 ledi Réle1 (RL1) enerjiliyken, RL2 ledi Role2 (RL2)
enerjiliyken, OUT ledi ¢ikislardan biri enerijili oldugu zaman, PR
ledi konfiglirasyon esnasinda yanar.

Normal galigma sirasinda Uist gdstergede aktif olan grup (XX),

(Gr XX) formatinda, alt gdstergede de aktif olan ¢ikis numarasi
(YYY), (aYYY) formatinda gosterilir.

Normal ¢alisma ekraninda iken ENTER tusuna basilarak fark
basing degeri gortintilenebilir, set degerleri gérintilenebilir ve
ayarlanabilir. Set degerleri gosterilirken A ve ¥ tuslariyla
gOsterilen set degeri istenen degere ayarlanabilir. Set degerlerinin
gOsterildigi ekranda iken PRG tusu ile normal galisma ekranina
dondlebilir.

Normal calisma ekraninda iken A ve ¥ tuslarina beraber
basildiginda hata mesaji ekrani acilir. Hatali ¢cikiglar arasinda
gecmek icin ENTER tusu, hata mesaji ekranindan ¢ikmak icin
PRG tusu kullantlir.

Normal calisma ekrani digindaki sayfalarda hig bir tusa basmadan
25 saniye gegmesi durumunda cihaz otomatik olarak normal
calisma ekranina dénecektir.

Cihaza ait diger parametreleri ayarlamak igin konfiglirasyon
sayfalarina girilmelidir.

UKonfiglirasyon sayfalarina PRG tuguna 2 saniye basili tutularak
ulagihir.

UBu tusa basidiginda Ust ekranda £od mesaiji alt ekranda O
izlenir. Parametreleri ayarlayabilmek igin sifre dogru girilmelidir.
Sifre yanhs girilmesi durumunda parametreler goriintilenebilir,
fakat herhangi bir degisiklik yapilamayacaktir.

U Sifrenin fabrika degeri “10” dur. Sifre SLod parametresi ile
istenen degere ayarlanabilir. Sifrenin unutulmasi durumunda
cihaza eneriji verildigi andan itibaren 1 dakika icinde ENTER,

A ve V tuslarina ayni anda basilarak sifre kontroll bir seferlik
devre disi birakilir ve konfiglirasyon sayfasindan 5Cad
parametresi ile ayarlanabilir.

U Sifre dogru degere ayarlandiktan sonra ENTER tusu ile
konfigurasyon sayfalarina ulasilr.

UKonfiglrasyon sayfalarinin bulundugu ekranda sayfalar arasi
gecisi Ave V¥ tuslar ile, sayfalar icine girisi ENTER tusu ile
normal galisma ekranina donisi PRG tusu ile yapilir.

U Sayfalarin iginde parametreler arasi gegisi ENTER tusu ile,
parametrelerin ayarlanmasini A ve ¥ tuslari ile, konfiglirasyon
sayfalarina geri déntisi ENTER tusuna 1 saniye sire ile basili
tutarak, normal ¢alisma ekranina dénusi ise PRG tusu ile
yapilir.

NOT : Hata Mesaji Ekrani(Bkz. 3.2 EKRAN GOSTERIMLERI)

Alarm Oldugu Durumda

o JoH o 4 o b

AY [uolE]enTER [Pr55] ENTER [oPEn] ENTER [SHAE] PRG
Alarm Olmadigi Durumda

Lrit no Lri !

[o 1 AY [Err] PrRG [o 1]
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3.1. PARAMETRELERIN AGIKLANMASI

PRG PRG PRG PRG
[C-T 1) EnTER ENTER ENTER [SELH] ENTER [ASP_] ENTER
o ] [ 550

olav

Liooolav  "[s00av

N

Pi

PRG|[ od

ENTER

RG(2 sn)

(Sifrenin yanhis girilmesi halinde

1] AW parametreler géruntilenir fakat

ayarianamaz)

ENTER

Sayfa Bagina

KY-FT10-0416-0

PRG[PRGE]__AY __ [PALE]
LEnF Cibr
ENTER ENTER
PRG PRG
AV AvV[ 1
ENTER ENTER
PRG[dP ] oLir| PRG
[ T]AVY AV
ENTER ENTER
PRG oHL | PRG
AV AV
ENTER ENTER
PRG[rEHL ZEro| PRG
S535]AY AV
ENTER ENTER
PRG[~Ar PRG
AV AV[ 50
ENTER ENTER
PRG SPRn]_PRG
AV AV
ENTER ENTER
PRG PRG
D]AY AV
ENTER ENTER
PRG[- iEP] FoL ] PRG
Crolavy  av
ENTER ENTER
PRG [ iFn] AoH | PRG
[ Clav av[iDCD
ENTER ENTER
PRG[r_iFh] PRG
on| AV AV
ENTER ENTER
PRG|rZLP Sayfa Basina
[_rolav
ENTER
PRG|rZFn
VN 4
ENTER
PRG|rZFb
AV
ENTER
PRG
VN 4
ENTER
PRG
VN 4
ENTER
PRG
AV
ENTER
PRG[ED
[V 4
ENTER
PRG(nolik
[__Glavy
ENTER
PRG|[nir P
VN 4
ENTER
PRG[nELir
EIV N4
ENTER
PRG|oiiEL
[Caclavy
ENTER
PRG[oliEH]
YN 4
ENTER
PRG[EREP)
on] AV
ENTER
PRG[ERLT
EEVN 4
ENTER
PRG
odd| AV
ENTER
PRG[FAdr5)
| AV

Pr55: Fark basing degeridir.

SEEL: Fark basing degeri alt set degeridir. -1999 ile SEEH degeri arasinda ayarlanabilir.

SELH: Fark basing degeri st set dederidir. SEEL degeri ile 9999 arasinda ayarlanabilir.

RSP : Fark basing degeri alarm set degeridir. -1999 ile 9999 arasinda ayarlanabilir.

Cod : Parametreleri ayarlayabilmek igin girilecek sifre degeridir. 0 ile 9999 arasinda girilebilir.

LLnF Sayfasindaki Parametreler

CE4YP: Kontrol tipini belirler. nanE, onaF veya ProP olarak segilebilir. (Bkz. 4.1. KONTROL TiPLERI)

dP : Fark basin¢ degerinin gosterimindeki noktanin yerini belirler. O ile 3 arasinda ayarlanabilir.

rELL: Akim cikigl retransmisyon alt sinirini belirler. -1999 ile 9999 arasinda ayarlanabilir.

rEHL: AKim cikigl retransmisyon Ust sinirini belirler. -1999 ile 9999 arasinda ayarlanabilir.

AAr @ Akim gikisi retransmisyon akim arah@ini belirler. 8-20, 20-0, 4-20, 20-4 olarak istenen degere
ayarlanabilir.

1n5 : Fark basing degeri offset degerini belirler. Bu parametre ile fark basing okumasinda asagi ya da
yukari yonde kaydirma yapilabilir. -1999 ile 9999 arasinda ayarlanabilir.

HYS : Alarm set noktasi (RSP) histeresiz degderini belirler. 0 ile 9999 arasinda ayarlanabilir.

r {£P: RL1 alarm rolesinin alarm tipini belirler. no ya da nL olarak ayarlanabilir.

~ Fm: RL1 alarm rdlesinin alarm fonksiyonunu belirler. O ile 31 arasinda ayarlanabilir.

{Fb: RL1 alarm rélesinin alarm verdigi zaman kullanicinin alarmi kabul edip alarmin kesilmesi durumunu

belirler. on ya da of F olarak ayarlanabilir.

r2kP: RL2 alarm rélesinin alarm tipini belirler. no ya da nC olarak ayarlanabilir.

r2Fn: RL2 alarm rdlesinin alarm fonksiyonunu belirler. O ile 31 arasinda ayarlanabilir.

rZ2kb: RL2 alarm rélesinin alarm verdidi zaman kullanicinin alarmi kabul edip alarmin kesilmesi durumunu
belirler. on ya da of F olarak ayarlanabilir.

ER  : Ara suredir. Ardisik 2 gikistan 1.nin kapatilip 2.nin aktif olmasina kadar gececek olan sireyi belirler.
0.1 ile 999.9 saniye arasinda ayarlanabilir.

tP : Darbe (pulse) suresidir. Her bir ¢ikisin enerjili kalacagi sureyi belirler. 0.1 ile 100.0 saniye arasinda
ayarlanabilir.

L Grup bekleme siresidir. nii- P parametresinin 1 den blyik oldugu uygulamalarda her bir grup
arasinda beklenen stureyi belirler. 0.1 ile 999.9 saniye arasinda ayarlanabilir.

tb : Bekleme suresidir. Filtreleme isleminde son darbe verildikten sonra beklenecek sureyi belirler. 0.1 ile
999.9 saniye arasinda ayarlanabilir.

nolk: Cikis sayisidir. Cikiglarin kag tanesinin kullanilacagini belirler. 1 ile 128 arasinda ayarlanabilir.

norP: Grup sayisidir. Filtrelemenin gruplar halinde yapilacadi durumlarda grup sayisini belirler. 1 ile 16
arasinda ayarlanabilir. Bu parametre 1 segilirse grup islemi uygulanmaz.

nkUr: Calis girisi kesildikten sonra cihazin kag tarama yapacagini belirleyen parametredir.0 ile 50 arasinda
ayarlanabilir.

outl: Cihaza baglanacak selonoidlerin i¢ direng degerinin alt siniridir. Cihazin 6lgtiigi direng degerinin bu
degerin altinda oldugunda cihaz kisa devre uyarisi verecektir. 0.02 kQ ile olitH arasinda ayarlanabilir.

oUkH: Cihaza bagdlanacak selonoidlerin i¢ direng deg@erinin Ust siniridir. Cihazin 6lgtiigu direng degerinin bu
degerin Ustlinde oldugunda cihaz agik devre uyarisi verecektir. abtL ile 30.00 kQ arasinda
ayarlanabilir.

EREP: Arizali selonoidlerde £R ve EP siirelerinin beklenme durumunu belirler. Tarama esnasinda sira arizali
selonoide geldigi anda ariza halen devam ediyorsa, parametre an ise £A ve £P sireleri beklenir ama
cikis enerjilenmez, ofF F segili ise R ve EP slreleri beklenmez ve siradaki ¢ikisa gegilir.

bAUd: Cihazin iletisim hizini belirleyen parametredir. 48, 95, {32 ve 384 kBaud olarak ayarlanabilir. Ayni
iletisim hattina bagh cihazlarin bu parametreleri master ile ayni olmahdir.

PriY: lletisim paritesini belirleyen parametredir. nonE, odd ve EuEn olarak ayarlanabilir. Ayni iletisim hattina
bagh cihazlarin bu parametreleri master ile ayni olmalidir.

Rdr5: Cihazin iletisim adresidir. 1 ile 127 arasinda ayarlanabilir. Ayni iletisim hattina bagli cihazlar farkli
adreslenmelidir.

L

CLbr Sayfasindaki Parametreler

FLEr: Fark basing degeri filtre deg@erini belirler. Sensér okumasi bu parametre ile belirlenen deger kadar
kayan ortalama alinarak hesaplanir. 1 ile 16 arasinda ayarlanabilir.

oLLr: Selonoid direng élgimu 0 Ohm kalibrasyonudur. Kullanicinin bu parametreyi degistirmesi énerilmez.
Normal ayari igin B9 ve B10 numaral klemenslere bagl olan selonoid besleme gerilimi kesilir, B11 ve
B12 klemensleri kisa devre edilir. Bu parametre segili iken A ve V¥ tuslarina birlikte basilarak
parametre degeri kaydedilir.

oHL~: Selonoid direng 6lgiimi 1000 Ohm kalibrasyonudur. Kullanicinin bu parametreyi degistirmesi
onerilmez. Normal ayari igin B9 ve B10 numarali klemenslere bagli olan selonoid besleme gerilimi
kesilir, B11 ve B12 klemenslerine 1000 Ohm giris uygulanir. Bu parametre segili iken A ve ¥
tuslarina birlikte basilarak parametre degeri kaydedilir.

cEro’ Fark basing girisinin alt degerinin kalibre edilecedi basing degeridir. -1999 ile 9999 arasinda
ayarlanabilir.

2rCL: Fark basing degeri sifir kalibrasyonudur. Kullanicinin bu parametreyi degistirmesi 6nerilmez. Normal
ayarl icin fark basing girislerine 2Era da belirlenen deder kadar giris uygulanir. Bu parametre segili
iken A ve ¥ tuslarina birlikte basilarak parametre degeri kaydedilir.

SPRR: Fark basing girisinin Ust degerinin kalibre edilecegi basing degeridir. -1999 ile 9999 arasinda
ayarlanabilir.

SPCL: Fark basing degeri Ust deger kalibrasyonudur. Kullanicinin bu parametreyi degistirmesi 6nerilmez.
Normal ayari icin fark basing girislerine 5PRn de belirlenen deger kadar giris uygulanir. Bu parametre
secili iken Ave V¥ tuslarina birlikte basilarak parametre degeri kaydedilir.
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CLbr Sayfasindaki Parametreler (devami)

Aol :Akim gikis 4 mA kalibrasyonudur. Kullanicinin bu
parametreyi degistirmesi 6nerilmez. A27(-) ve A28(+)
numarall terminallere bir ampermetre baglanarak, akim
degderi 4 mA oluncaya kadar A ve'¥ tuslar kullanilarak
parametre degeri degistirilir.

H :Akim ¢ikis 20 mA kalibrasyonudur. Kullanicinin bu
parametreyi degistirmesi 6nerilmez. A27(-) ve A28(+)
numarall terminallere bir ampermetre baglanarak, akim
degeri 20 mA oluncaya kadar A ve¥ tuslari kullanilarak
parametre degeri degistirilir.

SCad: Sifre degeridir.

3.2. EKRAN GOSTERIMLERI

Normal Galigma Ekrani

A

[=]

Hata Mesaji Ekrani

1. Grup 15. Cikis Selonoid Beslemesi Kesik

02'deki Selonoid

3. Grup 8. Cikis Kisa Devre

013’deki Selonoid

3. Grup Bekleme Siiresi Acik Devre

Bekleme Siiresi Yiksek Basing Alarmi

] ol | 1D D |0 C
D | | ]
(X | (! Lyl | A U
(2] | (2 fpa] | Pl |

Cihaz Calis Girisi Bekliyor Alarm Yok

|
-
-

| = =IE =
il 3 A 3
(] T3 C3) | [--[I=3
0| Ly T |

4. CALISMA ILKELERI

Cihaz nlrP parametresi 1 oldugu durumda Sekil 4.1.” deki gibi
calismaktadir.

ilk agilis aninda kR ara siire baglatilir, siirenin sonunda O1 gikisi
enerjilenir. £P darbe siresi kadar enerijili kalir ve gikisin enerjisi
kesilir. R ara sire tekrar ylklenip ayni islem tekrar edilir. Bu
sekilde nolik parametresinde ayarlanan ¢ikis sayisi kadar ayni
islem tekrar edilir. Son gikisin enerjilenip £ darbe siresi sonunda
enerjisi kesilince tb bekleme siresi baslatilir. Bekleme siresinin
ardindan ara sure tekrar baslatiip O1 enerjilenerek ayni islem
tekrarlanir.

Bu islem, cihazin baglanti semasinda gosterilen Calis girisi aktif
oldugu slirece devam eder. Girig kesildikten sonra cihaz, ntLlir
parametresinde ayarlanan deger kadar ayni islemi tekrarlar ve
durur.

ik 8 ¢ikis kontrol birimi izerinde, 8 ve daha sonraki gikislar icin
her biri 16 ¢ikis iceren gikis kartlarindan kullaniimasi gereklidir.

: N
INENENENENENNEN
NENENTNENEENTNEN

outt|___ I 1 1

OUT2 1 |

ouT3 [ 1
0ouT4 1

ouTs .1

Sekil 4.1: nlrP =1, natit = 5 iken galigma diyagrami

Cihaz nlir P parametresi 1’den biiylik oldugu durumda Sekil 4.2.
deki gibi calismaktadir. Grup sayisinin 1’den bulyik oldugu
uygulamalarda grup segme karti olarak 1 adet gikis karti kullanihr.
ilk acilis aninda grup kartinin O1 gikisi enerjilenerek 1.Grup segilir.
tA ara sure baslatilir. Ara stirenin sonunda O1 enerijilenir ve £P
darbe siresi baslatilir. Stirenin sonunda O1’in enerjisi kesilir. £A
ara slre baslatilir ve ayni islem nalit parametresinde belirlenen
deger kadar tekrar edilir. Son ¢ikisin enerjilenip £P darbe siresi
sonunda ¢ikigla beraber grup karti O1 ¢ikisininda enerijisi kesilir.
£L grup bekleme suresi baslatilir. Stirenin sonunda grup karti O2
cikisi enerjilenerek 2.Grup segilir. 1.Grupta yapilan islemler aynen
tekrarlanir. nir P parametresi ile ayarlanan grup sayisi kadar ayni
islemler tekrarlanir. Son grubun tamamlanmasinin ardindan tb
bekleme siresi bagslatilir. Bekleme suresinin ardindan 1.Grup
segilerek ayni islemler tekrar edilir.

Bu islem, cihazin baglanti semasinda gosterilen Calis girisi aktif
oldugu slirece devam eder. Giris kesildikten sonra cihaz, nkLir
parametresinde ayarlanan deger kadar ayni islemi tekrarlar ve
durur. Ik 8 gikis kontrol birimi Gzerinde, 8 ve daha sonraki ¢ikislar

icin her biri 16 cikis iceren ¢ikis kartlarindan kullaniimasi gereklidir.

Grup se¢cme karti icin de bir adet ¢ikis karti kullaniimalidir. Grup
kartinin selonoid beslemeleri (+VIN-) baglantilari kontrol birimi
(+VSIN-) klemenslerine yapilmalidir.
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ouT2 .1 .1
ouT3 1 1

Sekil 4.2: nlLrP = 2, nout = 3 iken galisma diyagrami

4.1. KONTROL TIPLERI

Cihaz kontrol tipi LEYP parametresi ile nanE, anaf veya PraP olarak
secilebilir.

nonE calisma tipinde cihaz tb bekleme siiresini higbir kontrol iglemi
yapmadan tamamini bekleyerek ¢calismaya devam eder.

onof calisma tipinde cihaz tb bekleme siresini, fark basing degeri
SEEH degerinin Ustlinde oldugunda hig beklemeden, SEEL degerinin
altinda oldugunda tb kadar bekleyerek, bu iki degerin arasinda ise bir
onceki £b bekleme zamaninda ne yaptiysa ayni durumu koruyarak
calisir.

A

Tb

0
SetL SetH
PraP calisma tipinde, tb bekleme slresi fark basing degerine gore
oransal olarak kontrol edilir. 5SEEH lzerinde iken hi¢ beklemeden, SEEL
altinda iken tb kadar bekleyerek, bu iki degerin arasinda iken O ile tb
arasinda oransal olarak ayarlanir.
A

Tb

0

v

SetlL SetH

4.2. ALARM ROLELERI

RL1 ve RL2, bir ya da birden ¢ok alarm kaynagina gore alarm verebilen,
alarm durumu normal agik ve normal kapali olarak ayarlanabilen alarm
réleleridir.

Rélelerin normal kapali normal agik ayarlari ~ {£P ve ~2EP parametreleri
ile ayarlanir. Tablo 4.1’de gosterildigi gibi parametre degeri no ise
normal agik, nL ise normal kapal seklinde galigir.

Cihaz selonoid beslemesinin kesilmesi, selonoidlerde olusan kisa/agik
devre durumunda, basincin set degerini asmasi durumunda ve cihazin
tarama islemi aktif oldugu durumda alarm vermektedir. Bu alarm
kaynaklari Tablo 4.2'de gosterildidi gibi - {Fn ve r2Fn parametreleri ile
her iki role icin de ayarlanabilir.

r {Fb ve r2Fb parametreleri alarm durumunda kullanicinin réleyi alarm
durumu kesilmeden normal durumuna geri déndirmesi ayari yapilir.
Parametre on secili ise alarm durumunda kullanici gelip hata mesaiji
ekranini agmasiyla rélenin alarm durumu sona erer, fakat rélenin ledi
yanmaya devam eder. Bu durumda alarmin mesaji hata mesaji
ekranindan izlenmeye devam edilir. Led, réleye bagh olan alarm
kaynaklarinin hepsinin normale donmesiyle séner. Parametre of F segili
ise role, hata mesaji ekraninin aciimasiyla normale dénmez. Alarm
durumunun sona erdigi zaman led ile birlikte normal duruma doéner.

rXEP
na (Normal Agik) nC (Normal Kapali)
A
1 — 1
0 > 0 >
ALARM ALARM

Tablo 4.1. Alarm Tipleri
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rXFn Agiklama
(KD: Kisa Devre, AD: Agik Devre, YB: Yilksek Basing
GY: Gerilim yok, TA: Tarama Aktif)
0 Alarm Yok
1 KD
2 AD
3 KD /AD
4 YB
5 YB /KD
6 YB/AD
7 YB/AD /KD
8 GY
9 GY /KD
10 GY /AD
11 GY /AD /KD
12 GY/YB
13 GY/YB/KD
14 GY/YB/AD
15 GY/YB/AD /KD
16 TA
17 TA/ KD
18 TA/AD
19 TA/AD /KD
20 TA/YB
21 TA/YB /KD
22 TA/YB/AD
23 TA/YB/AD /KD
24 TAI GY
25 TA/ GY /KD
26 TA/ GY /AD
27 TA/GY /AD /KD
28 TA/GY/YB
29 TA/GY/YB/KD
30 TA/GY /YB/AD
31 TA/GY/YB/AD /KD

Tablo 4.2. Alarm Kaynaklari

4.2.1. ACIK/KISA DEVRE ALARMI

Cihaz bagli olan selonoidlerde olusabilecek agik/kisa devre
durumunda alarm uretebilir. Selonoidleri enerjilendirmeden 6nce
selonoid hattini gézlemleyerek herhangi bir hata olup olmadigina
karar verir. Hata varsa cikisi enerjilendirmez ve alarmverir. Bu
ozelliginden dolay! cihazin selonoid ¢ikiglarina sigorta gibi koruma
elemanlari baglanmasi gerekmez. Tarama esnasinda sira arizali
selonoidde iken EAEP parametresi on ise £A ve EP slrelerini
bekledikten sonra, of F ise bu sireleri beklemeden siradaki ¢ikisa
geger. Selonoidlerdeki acik devre sinirini atitH, kisa devre sinirini
outL parametreleri belirler. obibH ve oUkL parametrelerini
belirlemek igin kullanilacak selonoidin DC direnci dlgllur. obikL
parametresi bu 6lglilen direng degerinin yarisina, aUkH
parametresi de 2 katina ayarlanir.

4.2.2. YUKSEK BASING ALARMI

Basing kontrollii olan cihazlarda ylksek basing alarmi ASF ve
HYS parametrelerine gore denetlenir. Fark basing dederi ASP
degerinin Uzerine gikarsa cihaz yuksek basing alarmi verir. Cihaz
alarm durumunda iken bu alarmin kalkmasi igin fark basing
degerinin, ASP nin HY5 kadar altina inmesi gerekir.

4.2.3. GERILIM YOK ALARMI
Cihazin (+VSIN-) klemenslerine bagl olan selonoid besleme
geriliminin kesilmesi durumunda alarm verir.
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4.2.4. TARAMA AKTIF ALARMI

Cihazin A24(IN1) klemensinde bulunan calis girisi aktif oldugu zaman
alarm verilir. Bu giris kesilip cihaz tarama islemi sona erdiginde alarm
kesilir.

Butun bu alarm bilgileri kullanici tarafindan gosterge yardimiyla

hata izleme ekranindan izlenebilir. Ayrica iletisim olan cihazlarda
hata bilgileri RS-485 iletisim hattindan izlenebilir.

4.3. CIKISLARIN TARANMA SIRASI

Solenoid ¢ikiglari cihazin fabrika ¢ikisinda sirayla taranacak
sekilde ayarlanir. lletigimli olan cihazlarda bu tarama sirasi RS-485
iletisim hatti ile konfiglre edilebilir. Cikislarin taranma sirasinin
belirlendigi bu parametrelere Modbus protokolu ile ulagilabilir. Bu
parametrelerin iletisim adresleri Tablo4.3.” de verilmistir.

ADRES | PARAMETRE| OZELLIK| | ADRES | PARAMETRE | OZELLIK
100 |OUT 1-2 R/W 132 |OUT 65-66 R/W
101 OuT 34 R/W 133 |OUT 67-68 R/IW
102 |[OUT 5-6 R/W 134 |OUT 69-70 R/IW
103 [OUT7-8 R/W 135 |OUT 71-72 R/W
104 [OUT 9-10 R/W 136 |OUT 73-74 R/W
105 | OUT 11-12 R/W 137 |OUT 75-76 R/W
106 | OUT 13-14 R/W 138 |OUT 77-78 R/IW
107 |[OUT 15-16 R/W 139 |OUT 79-80 R/W
108 |[OUT 17-18 R/W 140 |OUT 81-82 R/IW
109 [OUT 19-20 R/W 141 |OUT 83-84 R/IW
110 | OUT 21-22 R/W 142 |OUT 85-86 R/W
M OUT 23-24 R/W 143 |OUT 87-88 R/W
112 | OUT 25-26 R/W 144 |OUT 89-90 R/W
113 | OUT 27-28 R/W 145 |OUT 91-92 R/IW
114 | OUT 29-30 R/W 146 |OUT 93-94 R/W
115 | OUT 31-32 R/W 147 |OUT 95-96 R/IW
116 | OUT 33-34 R/W 148 |OUT 97-98 R/W
117 | OUT 35-36 R/W 149 [OUT 99-100 R/IW
118 |OUT 37-38 R/W 150 [OUT 101-102 R/W
119 | OUT 39-40 R/W 151 |OUT 103-104 R/W
120 [ OUT 41-42 R/W 152 |OUT 105-106 R/W
121 OUT 43-44 R/W 153 |OUT 107-108 R/W
122 | OUT 45-46 R/W 154 |OUT 109-110 R/IW
123 | OUT 47-48 R/W 155 [OUT 111-112 R/W
124 | OUT 49-50 R/W 156 |OUT 113-114 R/IW
125 | OUT 51-52 R/W 157 |OUT 115-116 R/W
126 | OUT 53-54 R/W 158 [OUT 117-118 R/IW
127 | OUT 55-56 R/W 159 |OUT 119-120 R/W
128 |[OUT 57-58 R/W 160 |OUT 121-122 R/IW
129 | OUT 59-60 R/W 161 |OUT 123-124 R/W
130 [OUT 61-62 R/W 162 |OUT 125-126 R/W
131 OUT 63-64 R/W 163 |OUT 127-128 R/W

Tablo 4.3. Cikis Konfigurasyon Parametreleri Modbus
Adres Tablosu

NOT1: Tablo 4.3.’ de adresleri verilen parametreler 16-bit
biyikligindedir. Ornedin OUT1-2 parametresinin ilk 8-biti ilk
enerjilenecek ¢ikisi, son 8 biti de ikinci enerjilenecek cikigi belirlemek
icin kullanilir. Asagida sekilde gosterilen OUT1-2 parametresinin
degerine gore ilk olarak 5. Cikis, ikinci olarak da 3. Cikis enerjilenecektir.
Diger parametrelerde ayni sekilde konfigire edilebilir.

OUT1-2=773

son8bit=3 | ilk8-bit=5

NOT2: Parametrelerin ilk 8-bitine ve son 8-bitine 1 ile 128 arasinda
deger girilmelidir. Aksi durumda protokole goére goénderilen degerler
isleme alinmayacaktir.
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5. CIKIS KARTLARI

6. ILETISIM ADRESLERI

Cikis kartlari, Gzerinde 16 adet ¢ikis bulunan mikrodenetleyicili bir ADRES | PARAMETRE |AGIKLAMA ozeLLik | min. [max.
karttan olusmaktadir. Cikis karti lizerindeki mikrodenetleyici —
kontrol birimi tizerinde bulunan mikrodenetleyici ile baglanti 0 | AlarmBilgisi 1 | Bkz. Tablo1 R
semasinda DATA olarak gosterilen klemens ile baghdir. Bu 1 Alarm Bilgisi 2 | Bkz. Tablo1 R
baglantinin kopmasi durumunda ¢ikis karti hig bir islem —
yapamayacaktir. Kartlarin iizerindeki elemanlarin galismasi igin 2 | Adarm Bilgisi3 | Bkz. Tablof R
gerekli galisma gerilimi baglantisi (+VSUP-) klemensleri ile yapilir. 3 Alarm Bilgisi 4 | Bkz. Tablo1 R
Kontrol birimine baglanan her bir ¢ikis kartlllnm‘blr adresi . 2 Alarm Bilgisi 5 | Bkz. Tablot R
bulunmakta olup bu adresler cikis kartlari tzerinde bulunan pin —
koprtleri (jumper) ile ayarlanir. Ayni adres konfiglirasyonuna sahip 5 Alarm Bilgisi 6 [ Bkz. Tablo1 R
birden fazla kart bulunmamalidir. Adreslerin pin kdprusu 6 Alarm Bilgisi 7 | Bkz. Tablo1 R
konfiglirasyonu Tablo 5.1.’de gdsterilmistir. —
Selonoidlerin besleme hatti olan (+VIN-) kiemensleri kontrol 7 | AlarmBilgisi8 | Bkz. Tablot R
birimindeki (- VOUT+) klemenslerine bagli olmalidir. Bu baglantida 8 Alarm Bilgisi 9 | Bkz. Tablo1 R
herhangi bir kopma meydana gelirse butin selonoidler kopuk —
(acik devre) okunur ve hic biri enerjilenemez. 9 | Alarm Bilgisi 10 | Bkz. Tablo1 R
Grup yapisi kullanilacak olan cihazlarda bir adet ¢ikis karti da 10 Alarm Bilgisi 11 | Bkz. Tablo1 R
grup segme amaciyla kullanilir. Bu kartin pin kSprusi 11 | Alarm Bilgisi 12 | Bkz. Tablo1 R
konfiglirasyonu buttin pin koprdlerinin bagh oldugu durumdur.
Grup segme kartinin selonoid beslemesi olan (+VIN-) klemensleri 12 | Alarm Bilgisi 13 [ Bkz. Tablo1 R
kontrol birimindeki (+VS|N-) klemenslerine baglanmalldlr. 13 Alarm Bilgisi 14 | Bkz. Tablo1 R
14 Alarm Bilgisi 15 | Bkz. Tablo1 R
Pin Koprusu | Agiklama
15 Alarm Bilgisi 16 | Bkz. Tablo1 R
1234 .
goog 1. Cikis Karti (09-024 arasindaki gikislar) 16 Alarm Bilgisi 17 | Bkz. NOT2 R
éééé 2. Cikis Karti (025-040 arasindaki gikislar) 4 Pras Fark Basing Deger R
18 SEEL R/W -1999| SEEH
éééé 3. Cikis Karti (O41-0O56 arasindaki gikislar) 19 SEEH RIW cerL | 9999
20 RSP R/W -1999| 9999
éééé 4. Cikis Karti (057-072 arasindaki gikislar)
as ) 21 |rewe O:nonk, Tonof, | g | 0 | 2
gmag 5. Cikis Karti (O73-088 arasindaki ¢ikislar) 2:ProP
204 . 22 |dr RIW 0 3
omoE 6. Cikis Karti (089-0104 arasindaki ¢ikislar)
OmCm 23 rELL R/W -1999] 9999
éééé 7. Cikis Karti (0104-0120 arasindaki gikislar) 24 | rEHL RW |-1999] 9999
1234 X 25 A 0:0-20, 1:20-0, RIW 0 3
=HH 8. Cikis Karti (0120-0128 arasindaki gikislar) nanr 2:4-20, 3:20-4
ﬁié Grup Segme Karti 26 | inS RW  [-1999] 9999
27 HYS R/W 0 ]9999
Tablo 5.1. Pin Koprisu Konfiglrasyonlari 28 |r P O:na, 1:nl RIW 0 1
29 riFn R/W 0 15
30 rirh O:on, 1:0FF R/W 0 1
31 rcEP O:na, 1:nl R/W 0 1
32 refn R/W 0 15
33 rcdkb O:an, 1:aFF R/W 0 1
34 ER R/W 1 9999
35 tP R/W 1 1000
36 37 R/W 1 19999
37 th R/IW 1 9999
38 nolkt R/W 1 128
39 nGrP R/W 1 16
40 nklr R/W 0 50
41 oukL R/W 0 | oukH
42 olkH R/W okl | 3000
43 EREP O:on, 1:aFF R/W 0 1
. 0:48, 1:94,
44 bRUd 2:192, 3:38M R/W 0 3
O:nonE, 1:0dd,
45 | Prry Efn RW 0| 2
46 RdrS R/W 1 127
47 FLEr R/W 1 16
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NOT1: Cihaz modbus iletisim protoliindeki 03, 06, 16 numaral
fonksiyonlari kullanarak iletisim yapabilir. Bu fonksiyonlar 03 Read
Holding Registers, 06 Write Single Register ve 16 Write Multiple
Registers olarak protokolde belirlenmistir.

NOT2: Alarm Bilgisi 17 registeri 1.bitinde gerilim yok, 2.bitinde
yuksek basing alarmi, 3.bitinde tarama aktif alarm bilgisi tutulur.
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7. TABLOLAR
Tablo1: Alarm Bilgisi Bitleri
Ss|Oo|s|o|s|ofs|O|s|O|s|Ofs|O|S|O
Bit Numarasi 16(15(14|13|12[ 1110 9 7 514(3 1
Alarm Bilgisi 1 08 O7 | O6 | O5 | O4 | O3 | O2 o1
Alarm Bilgisi2 | 016 | 015 | 014 | 013 | O12 [ O11 | O10 | O9
Alarm Bilgisi3 | 024 | 023 | 022 | 021 | 020 [ O19 | O18 | O17
Alarm Bilgisi4 | 032 | O31 [ O30 | 029 | 028 [ 027 | O26 | 025
Alarm Bilgisi5 | O40 [ O39 | 038 | 037 | 036 | O35 | O34 | 033
Alarm Bilgisi6 | 048 | O47 | O46 | 045 | O44 | 043 | 042 | O41
Alarm Bilgisi 7 | O56 [ 055 | O54 | O53 | O52 [ O51 | O50 | O49
Alarm Bilgisi 8 | 064 [ 063 | 062 | 061 | O60 [ O59 | O58 | O57
Alarm Bilgisi9 | O72 | O71 | O70 | 069 | 068 [ O67 | 066 | 065
Alarm Bilgisi 10 | O80 | O79 | O78 | O77 | O76 | O75 | O74 | O73
Alarm Bilgisi 11 | 088 | 087 | 086 | 085 | 084 | 083 | 082 | 081
Alarm Bilgisi 12 | 096 [ 095 | 094 | 093 | 092 | 091 | O90 | 089
Alarm Bilgisi 13 | 0104 | 0103|0102 0101| O100| 099 [ 098 | 097
Alarm Bilgisi 14 | 0112 0111] 0110 0109|0108 [ 0107 | ©106 | O105
Alarm Bilgisi 1510120 0119|0118 0117 | 0116 [ 0115|0114 | 0113
Alarm Bilgisi 16 | 0128 0127|0126 0125|0124 0123 0122| O121

NOT: Tabloda gésterilen S harfi kisa devre (short circuit), O harfi
de acik devre (open circuit) durumunu bildirir.

Tablo2: [t4P

nonf

Kontrol Yok

onof

ON/OFF Kontrol

ProP

Oransal Kontrol

0-20 mA

20-0 mA

4-20 mA

20-4 mA

Tablo4: r XtF

no

Normal acik

r3
no

Normal kapali

Tablo5: rXFb

on

Alarm kabul aktif

ofF

Alarm kabul aktif degil

Tablo6: tAEP

on

Ara sure ve darbe suresi beklenir

ofF

Ara sire ve darbe siresi beklenmez

Tablo7: PritY

nonE

Parite yok

odd

Tek parite

EuEn

Cift parite
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