Elimhko E-DB-10

E-DB-10 KULLANIM YONERGESI

1.TANIM

E-DB-10 serisi debi bilgisayarlar, yeni nesil mikrokontrolor kullanilarak tasarimlanmis, akis olcim
sistemlerinde sicaklik ve basin¢ kompansasyonu yapan, 96x192 boyutlarinda, IEC 668 standardina uygun
endiistriyel cihazlardir. Universal giris ve cikislanin kullamic1 tarafindan programlanabildigi E-DB-10 serisi
cihazlar, 4 digitlik anlik akis ve 8 digitlik toplayici gostergesine sahiptir. Analog girisler akis ol¢ciiminin
yam sira baska olcumler icin de kullamlabilir.

Analog giris ve anlik akis arasindaki iliski dogrusal ya da karekok fonksiyonu seklinde programlanabilir.
Anlik akis, birim/saniye, birim/dakika, birim/saat olarak kalibre edilebilir.

16 bit ¢coziinurliikte yiksek okuma hassasiyeti

Sicaklik ve basin¢ kompansasyonu

Sonsuz omiirlii zaman ve dis etkenlerle bozulmayan kalibrasyon

Standart RS-485 MOD BUS iletisim ara yiizu

2 alarm role cikist

istege bagl standart akim cikisi

Birden fazla cihaz1 (31 adet) aymi iletisim hatt1 lizerinden bilgisayara baglama olanag
Gercek anlamda dagitilmis sistem (distrubuted) yapis

Oo0o0D000D0DD

ALARM

o} Program

O Manual
O set1
O set2

Elimho

Sekil 1.1 E-DB-10 cihazinin 6n panel gortinumi
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Elimho

1.1. TIiPE GORE KODLAMA
E-DB-10-W-X-Y-Z

E-DB-10

L’ Calisma Gerilimi
0 : 85-265 VAC / 85-375 VDC
1 : 20-60 VAC / 20-85 VDC

iletisim
0 : Yok
1 : RS-485 MOD BUS

\4

Analog Cikis
0 : Yok
1 : Re-transmission ¢ikisi

Role Cikislar

0 : Yok
1 : 1Role
2 : 2Role

Not 1: Standart E-DB-10 cihazinin 8 analog girisi vardir.

1.2. TEKNIK OZELLIKLER

Dogruluk Sinifi

Termokupl: (Gosterilen degerin +%0.5’i ya da 1 °C) £1 dijit max.
Pt-100: (Gosterilen degerin £%0.5’i ya da =1 °C) 1 dijit max.
Gerilim/Akim: £%0.5 FS +1 dijit max.

Gosterge Ayirimi 1/9999

Gosterge 9 digit 14 mm led gosterge
Analog Sayisal Cevirici 16 bit

Sayisal Analog Cevirici 12 bit

Gosterge Tarama Aralig 1—99 sn

Giiriiltii Bastirmasi

120 dB 50 Hz’de

Calisma Ortam Sicakhgi

-10 °C—+55 °C (14 °F—131 °F)
(Yogunlasma ve Buzlanma olmadan)

Depolama Sicakhigi

-25 °C—+65 °C (-13 °F—+149 °F)
(Yogunlagma ve Buzlanma olmadan)

Kontak Formlan

Alt (LO) veya Ust (HI)

Sabit Band

0-9999 EU*

Calisma Gerilimi

85 -265 Vac / 85 - 375 Vpc
20 - 60 Vpc /20 - 85 V¢

Gii¢ Tiiketimi

Maksimum 10 VA

Kontak Kapasitesi

NA Kontak 250 V¢ 5 A

Giris Isareti

mA, mV, Q

Olcii Elemam

Debimetre (DP)

Basin¢ Transmitteri
Rezistans Termometre
Termokupl vb.

Bellek

EEPROM Maksimum 10 yazma

Agirhik

650 gr

*EU kontrol edilen 6lcu birimi

Cihazin kullamim omri 10 yildir.
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Elimhko E-DB-10

1.3. BOYUTLAR
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........................................... QQ

Cihazi yukandaki olculerde acilmis pano iizerindeki yuvasina dikkatlice yerlestiriniz. Cihaz ile birlikte
verilen kelepceleri, kelepce yuvalarina uygun sekilde yerlestirerek kelepce vidalarim sikiniz ve cihazi
panoya sabitleyiniz. Cihazin altinda ve Ustine iicer adet kelepce yuvasi vardir. Bunlardan uygun olanlan

kullaniniz.
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Elimhko E-DB-10

2. KULLANIM
2.1. GENEL

E-DB-10 serisi cihazlarin on panel gorunumu ve gosterge, led, tus fonksiyonlar Sekil 2.1 verilmistir.

9 digit led gosterge

Program : Program sayfasina girildigi
zaman yanar.

Manual : Maniiel modda iken yanar.

Set1 : Set 1 ortak alarm siiresince

Set2 : Set 2 ortak alarm siiresince yanar.

W ve @ tuslar: Mantiel calisma
sirasinda kanal numarasini, programlama

sirasinda sayfay1 ve parametre Iy 1
degerlerini degistirmek amaciyla tusu: Normal calisma B8 tusu :Sayfalardan () tusu: Otomatik
kullamr. sirasinda alarm sayfasina cikmak icin kullamlir. moddan Maniiel moda,
gecmek icin, Aynca @ tusuyla Maniiel moddan
programlama sirasinda ise birlikte basildigi Otomatik moda gecis
parametreler arasinda zaman program amaciyla kullamlir.
gecis yapmak igin sayfasina giris yapilir.
kullamlir.

Sekil 2.1 E-DB-10 cihazinin on panelindeki led ve tuslann islevleri

On panel 9 digit 7 parcali led gésterge, Program, Manual, Set1, Set2 ledleri ile programlama ve maniiel
denetimler icin kullamlan &), @), @, &8 ve ™) tuslarindan olusur. Program ledi programa girildiginde,
Manual ledi maniel calisma sirasinda, Set1 ledi SET1 ortak alarm siiresince, Set2 ledi ise SET2 ortak
alarmi suresince yanar. Normal calisma sirasinda 9 haneli LED gostergenin ilk iki hanesine kanal numarasi,
4-7. hanelerine ol¢iim degeri, 9. haneye ise kanala ait SET1 ve SET2 alarm durumlari yazilir. Kanal bilgileri
otomatik ya da manuel olarak izlenebilir. Otomatik durumda, kullanima acik kanal bilgileri ard arda
izlenir. Bir kanal bilgisinin gostergede kalma siiresi programlanmis gosterim araligi (GR) siiresine esittir.
™) tusuyla izleme seklinin otomatikten maniiele yada maniielden otomatige gecisi saglanmir. Maniiel modda
sadece tek bir kanalin bilgileri izlenir, kanal numarast @ ve @) tuslar ile secilir.

KANAL OLCUM ALARM
6 2554 Z il

SET1

Sekil 2.2 Operator Sayfasi

Cihaz operator sayfasinda iken tusuna basarak toplayic1 ve alarm sayfalarina gecilir. Bu tusa ilk kez
basildiginda cihaz maniiel durumda ise o kanala ait toplayici ekranda 9 dijit olarak gosterilir. Maniel
durumda degil ise alarm sayfalarina gecilir. Bu sayfalarda tiim alarmlar (Set1, Set2) toplu halde izlenebilir.
ilk sayfada 1-16 arasi kanallarin alarm durumlan izlenir, géstergenin son hanesinde A harfi gésterilir,
ikinci kez basildiginda 17-32 arasi kanallarin alarm durumlan izlenir, gostergenin son hanesinde b harfi
gosterilir. Bu tusa tekrar basilirsak R1,R2,...,R16 rolelelerinin durumlari izlenir, gostergenin son hanesinde
o harfi gosterilir. Tekrar aym tusa basarak operator sayfasina donilur. Bu sayfalarda iken tusuna
basarak normal calisma sayfasina doniis yapilir. Bu sayfalardaki gosterim sekli asagida orneklerle
aciklanmistir. Cihaz icermedigi ve taramaya kapatilan kanallarin alarm durumlarini bos gosterir.
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Elimhko E-DB-10

KANAL 6LcUM ALARM
SET2 1,2,3,5,7,8,9,11,13,14,15 numarali kanallara ait SET1
alarm 1,2,3,5,7,13,14 numarali kanallara ait SET2
SET1 alarm vardir.
KANAL 6LCUM ALARM
SET2 17,18,19,21,23,24,25,27,29,30,31 numarali kanallara
ait SET1 alarm 17,18,19,21,23,29,30 numarali
SET1 kanallara ait SET2 alarmi vardir.
KANAL 6LCUM ALARM
SET2 1,3,5,6,7,13,15 numarali roleler enerjilidir.
SET1

Sekil 2.3 Alarm Sayfalan

Cihaz operator sayfasinda iken ve tuslarina ayn1 anda basarak program sayfasina girilir.Bu sayfaya
giriste [od= iletisiyle programa giris sifresi sorulur. ® ve @) tuslar kullanlarak sifre girilir. Sifrenin
fabrika degeri ‘10’ dur. Sifre dogru girilirse kullanic1 yetki alir ve kalibrasyon dahil tiim cihaz ayarlarinm
degistirebilir. Aksi takdirde yetkileri sadece Prtl sayfasindaki ayarlarla simirlidir. Bu islemden sonra
gostergenin ilk 5 hanesinde PAGE= | son 4 hanesinde ise sayfa ismi yazilir. Sayfalar arasinda gecis icin @ ve
(@) tuslan kullamlir. Operator sayfasina geri dénmek icin ® tusuna basilir. Her hangi bir sayfaya girmek icin
tusuna basilir ve bu tusa her basista o sayfaya ait parametreler sirasiyla gosterilir. Bu asamada
gostergenin ilk 4 hanesinde parametre ismi, son 4 hanesinde ise parametre degeri gosterilir. Parametre
degerini degistirmek icin ¥ ve () tuslan kullanilir. Herhangi bir sayfadan cikmak icin 3 tusuna basilir. Bu
islemlere ait akis diyagrami “Programlama Akis Diyagram” boliiminde ayrintili olarak anlatilmistir.

2.2. PROGRAMLAMA AKIS DiYAGRAMI

'll'l [ ) ] 'I
US| = NN e

3
e 0

Otomatik/Maniiel Gecis

Toplayic1 (Yalnizca maniiel durumda gosterilir.)

Alarm Sayfasi 1-16

Alarm Sayfas1 17-32

Role Sayfas1 1-16

PRGE-GCnF PACE -ACAF F—PACE - itnf F—{PRCE-Prtr —{PRCE-CALL)
l

A 4 y y y

|
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E-DB-10

B
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GENEL KONFIGURASYON SAYFASI

Gosterme Arahgr (! - 99 sn) : Normal calisma sirasinda bir kanalin bilgisinin
ekranda kalma siresidir.

Tarama siiresi (02 - 99 sn) : Taramaya acik kanallarin 6rnekleme siiresidir.

®
T
o o -

Kanal Sayis1 (! - 32) : Kanal sayisin1 belirler. Kanal sayisi cihazin fiziksel olarak
taradigi girislerin ve bu girisler kullanilarak yaratilacak sanal kanallarin toplamidir.

[y
Ky
[N

&

Girig Sayis1 (! - FS) : Kullamlacak giris sayisini belirler. Giris sayisi, role karti iceren
cihazlarda 16’dan buyik verilmemelidir. 16’dan biyuk olmasi halinde role karti
islevini yerine getirmez.

£

Sicaklik Birimi(°C / °F) : TC ve RT girislerde 6lciilen birimi belirler. Diger girislerde
etkisizdir.

Cihaz iletisim Adresi (/-3 1)

g4

iletisim Hiz1 (36 / 192 / 384) : x1000 olarak bir saniyede gonderilecek bit sayisinin
belirler.

£

Tekrarlama Sayis1 (0 - i2) : Alarm verilmeden once Ust Uste kac tarama gecmesi
gerektigini belirleyen parametredir.

£

Kontrol Tipi 1 (PULS / Lant) :

CEil zConk
= PULS : Alarm durumundan sonra RO1 rélesi PLal siiresi kadar cekili kalir.
Cont : Alarm durumunda RO1 rolesi sirekli cekili kalir.
FL2 -Conk Kontrol Tipi 2 (PULS / Lant) :

PULS : Alarm durumundan sonra RO2 rélesi PLaG siiresi kadar cekili kalir.
Lont : Alarm durumunda RO2 rolesi strekli cekili kalir.

Darbe Uzunlugu (! - € sn) : Kontrol tipi PULS olarak secilirse rélenin enerjili kalma
suresini belirler.

£

Analog Cikis Cevirim Kanali (! - F5) : Analog c¢ikista cevirimi yapilacak kanalin
numarasini belirler. (Cevirim, secilen kanala ait €Ero ve SPRn parametrelerine gore
Ror parametresinde belirlenen skalada yapilir.)

pun]
D
3
[N}
-
Iy
£

)

Analog Cikis Skalas1 (4-20 7/ 20-4/08-20/20-0) :
Y-20 : 4-20mA ¢20-4:20-4 mA
0-20:0-20mA ¢20-0:20-0mA

A
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Elimhko E-DB-10
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ALARM KONFIGURASYON SAYFASI

Kanal Numarasi ( f - F5) : Ayar1 yapilacak kanalin numarasini belirler.

®
(il
x
2
[m]
[N} P
uLu

Alarm 1 Set Noktasi (2Ero / 5PAn)

=
]
0
X}

£3
£3

Alarm 1 Histerezis (0 - 9939)

®
]
X
[ M ng
» [N]

Alarm 1 Tip (oFF /La{/H}!l/La2 /HI2 /Lo i@ / H!2) : [Hno >16 ise Lad, H i2,

%
puin]
o
L
oL

)
=0 La {2 ve H 1 i2 secenekleri yoktur.
A 4
[P Alarm 1 Role No : [Hno <16 iken RIEP; Lo, Hig, Lo e ve H1I2 secilmisse bu
rLzrou i

parametre gorilir. Alarm durumunun hangi bagimsiz réleye yonlendirilecegini
belirler. Birden fazla kanalin alarmi ayn1 bagimsiz roleye yonlendirilebilir.

Alarm 2 Set Noktasi (2Ero / 5PAn)

Alarm 2 Histerezis (0 - 9939)

&) o

X A2EP- Alarm 2 Tip (@FF /La!/Hi!/Lo2 /HI2 /Lo / H} @) : [HAo >16 ise La2, H 2,
= La {2 ve H 1 i2 secenekleri yoktur.

]

W]y

A2rl -r Alarm 2 Role No : [Hno <16 iken REEP; Led, Hig, Lo i@ ve HIi2 secilmisse bu
= parametre gorilir. Alarm durumunun hangi bagimsiz réleye yonlendirilecegini

belirler. Birden fazla kanalin alarmi ayn1 bagimsiz roleye yonlendirilebilir.

-
c3

®

CHroz{Hna +1

Cihaza ait alarm tipleri ve calisma sekilleri yandaki [ Alarm Tipi: Alarm Tipi:
sekilde verilmistir. ~ Cihazdaki alarmlarla ilgili | 154 La2 veya Lo 2 Hil Hi2veyaH !t
parametreler rP, Lk I, LE2, PLnl, RISP, R HY, RIEP,
AirL, R2SP, A2HY, A2EP ve A2rL’dir.Her kanal icin | 4%@™
RSP { ve RZSP olmak Uzere iki adet set noktasi !
tammlanmistir. Bunlar R P ve RZEP icin secilen
degerlere gore ortak alarm rélelerine veya bagimsiz 0 oo
alarm rolelerine yonlendirilebilir. Alarm tipi (R EP, ASP PV ASP PV
R2EP) oFF secilirse ilgili alarm kapatilir. Alarm tipi  [ys-pisterezis, ASP=Alarm Set Noktas1, PV=Proses Degeri

Lo ! veya H 1 secilirse ilgili alarm sadece ortak alarm
rolelerine yonlendirilir. Bu roleler Set1 noktasi icin RO1, Set2 noktasi icin RO2’dir. Alarm tipi La2 veya H I
secilirse alarm sadece numarasi R irL ve R2rl’de secilen bagimsiz alarm rolesine yonlendirilir. Bagimsiz
alarm roleleri R1, R2,...,R16’dir. Alarm tipi La {2 veya H | {2 secilirse ilgili alarm yukarida aciklanan sekilde
ortak alarm rolesine ve bagimsiz alarm rolesine yonlendirilir. Birden fazla alarm ayni bagimsiz alarm
rolesine yonlendirilebilir. Bu durumda ilgili réle bu alarmlar tarafindan ortak kullanmilir. P, tanimli tiim
alarmlar icin gecerli bir parametredir ve alarm verilmeden once kac tarama gececegini belirler. Ornek
olarak rP 3 secilmisse her hangi bir kanalda alarmin ilk algilandig1 anda alarm verilmez. Ust Uste en az 3
taramada alarm algilaniyorsa alarm verilir. Lk { ve [t@ sadece ortak alarmlar icin gecerlidir ve alarm
durumunda ilgili rolenin siirekli veya tamimlanmis darbe uzunlugu PLnl saniye kadar enerjilenecegini
tanimlar. Lk { RO1 rolesinin kontrol tipini, [k ise RO2 rolesinin kontrol tipini belirler.

Alarm
> HYS 1| HYS

Not 1:Cihaz her hangi bir kanalda yeni bir alarm algiladiginda maniiel moda gecer ve alarm veren
kanal bilgilerini gosterir. ) tusuna basilarak otomatik moda gecilebilir.
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INPUT KONFIGURASYON SAYFASI

O | r

€3

B FL

CHro- Kanal Numaras (! - F5) : Ayar yapilacak kanalin numarasini belirler.

Tarama (on / oFF) :
on : Kanal taramaya acik
oFF : Kanal taramaya kapali

SCAn:-

aiys|

Giris Tipi : Secilen kanalin giris tipini belirler.

PE-

n..
U
(]
co

Lolnl- Lineerizator : Kanalin nasil lineerize edilecegini belirler.

Noktanin Yeri : Olciim degeri ve set degerlerini gosterirken noktamin yerini
belirleyen parametredir. TC ve RT girislerde O veya ! olarak ayarlanabilir. Lineer
girislerde 0-3 arasinda ayarlanabilir.

o] || (o
[ -

Sensor Kopuk(La / H 1) : Sensoriin kopuk olma durumunda prosesin degerini belirler.
Lo secildiginde proses degeri 2Era, H ! secildiginde SPAn degerine esit olur.

(%)
L
o
3
-

LA
-
D

Zero : Sifir degeridir. - {1399 ile 5PAn arasinda ayarlanabilir.

g
"'Ll
"
A
D
[N ] <

Ll |©

[

Span : Span degeridir. 2Era degeri ile 9999 arasinda ayarlanabilir.

®
[y
I‘U
pn]
pu
[N
Y]
c3

Olgiim Degeri Oteleme (- {999 / 9993) : Sensorlerdeki 6lciim hatalarin diizeltmek
icin kullamlir. Bu parametreyle belirlenen deger 6l¢iim degerine eklenir.

3]
=)
[Ny
[N}
Ll |
£

Toplayic1 (Off / Min / Hour) :
ofF : Toplayic yok, n !n : Dakika, Holr : Saat

e
e
-
ny
X}
[u]
T
-

(%

Kanal No 1 ({-F5)

3

Kanal Katsayis1 1 (- {999 - 9399)

()

Kanal No 2 ({-F95)

£

Kanal Katsayis1 2 (- {999 - 9999)

£ - 3 -

Kanal No 3 ({-F5)

]
[N}
(N}
-

Kanal Katsayis1 3 (- {999 - 9399)
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E-DB-10

Kanal No 4 (- F5)

Kanal Katsayis1 4 (- {999 / 9999)

LHnozLHno +1

Kullanilmayan kanallarin SLRn parametresi ofF yapilmalidir. Bu,
kanallarin toplam tarama suresini azaltir. Program sayfasinda
giris tipi degistirildiginde o kanala ait secme kart1 lzerindeki
jumperlar yeniden dizenlenmelidir. (Boliim 2.6. JUMPER
AYARLARI). Aksi taktirde okuma yanlis yapilacaktir. Sensorde
sabit bir olciim hatasi varsa !'nS parametresine uygun deger
verilerek hata giderilebilir.

Ornek:

Sensor normalden 3°C fazla deger lretiyorsa nS parametresini -
3’e ayarlanarak hata yok edilebilir.

Not 1: Giris tipi LUSE olarak secilirse, ozel bir istek olmadigi
siirece Pt gibi calisir.

Giris Tipleri

ELLJ (Termokupl Kompanzasyonlu)

kL (Termokupl Kompanzasyonsuz)

rt (Resistans Termometre)

OR20 (0-20 mA)

4YR20 (4-20 mA)

—

0u50 (0-50 mV)

00u | (0-1V)

P el

02u 1(0.2-1V)

Ou {0 (0-10 V)

Aul (Ortalama)

Cust (Ozel)

Lineerizator Standart Olciim Sinirlan Lingt.eriza'to'r FUrU FEE.P.veya L£AP olarak
(°C) (°F) secilirse ilgili kanal giris
L In (Lineer) R . konfiglirasyonundaki F { ile verilen basing
59rt (Karekok) olcen kanal ve Fé ile verilen sicaklik
FLAP (Debi-Karekok) olcen kanal ile kompanze edilerek debi
AP (Debi) B B B hesaplamas yapilir. Tasarim basinci
b (Type B) IEC584-1 60, 1820 140, 3308 olarak L {, tasarnm smakhéil olarak'ise e
E (Type E) IEC584-1 | -200, 840 | -328, 1544 parametresi kullanitir. FCAP ile [aP
J (Type J) IEC584-1 | -200. 1120 | -328. 1562 arasindaki tek fark ilkinde girigin
F (Type K) IEC584-1 -200: 1360 -328z 2480 karekokiniin al1nma51d1r. Hesaplama
L (Type L) DIN43710 | -200, 900 | -328, 1652 | 2¢'S1ndan baska bir fark yoktur.
n (Type N) IEC584-1 | -200, 1300 | -328, 2372
r (Type R) IEC584-1 | -40, 1760 104, 3200
S (Type S) IEC584-1 | -40, 1760 104, 3200
E (Type T) IEC584-1 | -200, 400 | -328, 752
U (Type U) DIN43710 | -200, 600 | -328, 1112
PE (PT-100) IEC751 -200, 840 | -328, 1544

Giris tipi Ruli olarak secilirse o kanala ait giris bilgisi K1, C1, K2, C2, K3, C3, K4, C4 parametreleri ile
asagidaki gibi hesaplanir.

Giris Degeri = (PVx1xC1+PVyoxC2+PVy3xC3+PV4xC4)/100.0
(PVkx : X. Kanalin proses degeri, CX : X. Kanalin katsayis1)

Bu giris diger girisleri gibi L In@ parametresine gore lineerize edilir. Bu giris degerini proses degeri olarak
gormek icin L In@ parametresi L 'n olarak secilir.

Kanal numarasi giris sayisindan (LS) bliyilk olan kanallar sanal kanallardir. Bu kanallarda giris tipi sadece
RAul olarak secilebilir. Aksi takdirde hesaplama yapilmaz.

Toplayici sifirlamak icin ilgili kanal ekranda iken & ve @) tuslarina ayni anda basilir.
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GUVENLIK KONFIGURASYON SAYFASI

* A
d I15P-

izlenebilecek Sayfa Sayis1 (O - 4) : Yanlis sifre ile izlenebilecek sayfa sayisini
belirler. O : Hicbir sayfa izlenmez. {: GLnF. 2 : GLnF ve RCAF. 3 : GEAF, RLCAF ve
ILnF. Y :LLnF, RCAF, ICAF ve Pril (SLod harig).

ﬁ

<_M Ayarlanabilecek Sayfa Sayis1 (O - Y) : Yanlis sifre ile ayarlanabilecek sayfa sayisini
— belirler. O : Hicbir sayfa ayarlanamaz. {: GLnF. @ : GLAF ve ACRF. 3 : GLnF, ACAF ve

ILnF. Y : LLnF, RCAF, ILAF ve Pril (SLod harig).
CALE- n Kalibrasyon (an / oFF) : Kalibrasyon sadece sifre dogru girildigi zaman yapilabilir.

Bu durumda kalibrasyon sayfasina erisebilmek icin  LALE parametresi an
yapilmalidir.

Sifre Kodu : Tiim parametrelere ulasabilmek icin sifre kodunun degeridir.-1999 ile
9999 arasinda istenilen degerlere ayarlanabilir.Sifre kodunun unutulmasi durumunda
cihazin enerjilenmesinden en gec 25 saniye sonra (¥, (&) ve ¥ tuslarina aym anda
basilirsa yanlis sifre ile de SLad parametresine ulasilabilir.

SCod-

I

PRGE-CRALL .
KALIBRASYON SAYFASI
J
SoAu=-5830 Cihazin 1.kanalina 50mV girilerek yapilir. Bu islem esnasinda kalibrasyon degeri
— ekranda goriiliir.Bu degeri kaydetmek icin 8 ve (¥ tuslarina birlikte basilir.
(Termokupl, 0-50 mV, 0-1V, 0.2-1 V)
ndELD- 0°C’de cihazin 1.kanalina Type K termokupl baglanarak yapilir. Kalibrasyon degeri

goriiliir. Bu degeri kaydetmek icin 8 ve @ tuslarina birlikte basilir.
(Termokupl)

0°C kalibrasyonundan hemen sonra yapilir.Ekranda goriilen kalibrasyon degerinin
kaydetmek icin ¥ ve @ tuslarina birlikte basilir.
(Termokupl)

Bu parametrenin bu cihazda fonksiyonu yoktur.

Bu parametrenin bu cihazda fonksiyonu yoktur.

€3

™

[u]

C2

"

‘uL‘uL‘u ﬁ ‘u

o
- - my oo

Kanal Numarasi ( | - [:S) : Kalibrasyonu yapilacak kanalin numarasini belirler.

B
™=
X
2
D
| )
-

i
390, -5800 ilgili kanala 390Q baglanarak yapilir. Ekranda goriilen kalibrasyon degerinin
— kaydetmek icin ¥ ve ® tuslarina birlikte basilir.
(PT-100, Rp23)

ilgili kanal numarasina 20mA girilerek yapilir.Kalibrasyon degeri ekranda goriiliir. Bu
degeri kaydetmek icin & ve ™ tuslarina birlikte basilir.
(0-20mA, 4-20 mA)

€3
u
[n
21
X
e
]
ny

)

uﬂ'l
C

ilgili kanal numarasina 0 V girilerek yapilir.Kalibrasyon degeri ekranda goriiliir. Bu
degeri kaydetmek icin & ve (@ tuslarina birlikte basilir.

() (¥
(o]
£3
=
(N}

]
my
3
£3

| S

(0-10V)
0. -B2on ilgili kanal numarasina 10 V girilerek yapilir.Kalibrasyon degeri ekranda gériiliir. Bu
= degeri kaydetmek icin ® ve @ tuslarina birlikte basilir.
(0-10V)
LHrozLHro +!
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Elimhko E-DB-10

2.3. UYARI MESAJLARI

Normal calisma sirasinda gostergenin ilk iki hanesine kanal numarasi, 4-7. hanelerine ol¢ciim degeri, 9.
haneye ise alarm bilgileri yazilir. Giris bilgilerinde bir anormallik oldugunda 6lciim degeri izlenmez. Bunun
yerine asagida tabloda verilen uyarn mesajlar izlenir.

Mesaj Anlam Yapilmasi1 Gereken
oPEn Clrlaza bagh - sensor  kopuk  veya - sensor Sensor ve sensor baglantilarint kontrol edin.
baglanmamis
LFL Proses degeri, secilen sensor tipinin ol¢im
Y | siirlanimin altinda. Sensorlu ve sensor icin secilen giris tipini
Fi Proses degeri, secilen sensor tipinin olclim | kontrol edin
OFL | simrlarinin iistiinde.
. Proses degeri 9999’un lizerinde(dP goz 6niine dP, 2Ero ve GPAn parametreleri ile
alinmaksizin). belirlenen skalamin dogru olup olmadigim
Proses degeri -1999’un altinda(dP g6z 6niine Igorjtrgl‘ kedm. l L:jr?eer girisler icin,  giris
vuuy alinmaksizin). egerini kontrol edin.

2.4. CIHAZIN AKIS OLCUM UYGULAMALARINDA KULLANIMI

Cihaz orifis plaka ile fark basinc calisma ilkesine gore olcum yapan sistemlerde kompanze edilmis akis olcu
cihazi olarak kullamlabilir.

Ornek:

Akis bilgisi 4-20 mA’dir ve 0-5000 m*/saat’e karsilik gelmektedir.

Basing bilgisi 4-20 mA’dir ve 0-10.00 bar’a karsilik gelmektedir. Tasarim basinci 6.00 bar’dir.

Sicaklik bilgisi Pt-100 sicaklik sensoriinden alinmaktadir. Sicaklik skalasi 0-200.0 °C’dir. Tasarnm sicaklig

ise 120.0 *C’dr.

Sicaklik bilgisi 1. kanala, basing bilgisi 2. kanala ve akis bilgisi 3. kanala baglandiginda cihazin kompanze

edilmis akis olcum cihazi olarak kullanilabilmesi icin su sekilde konfigure edilmesi gerekir:

1. ILnF sayfasina girilerek 1. kanalin InPE parametresi rk, L In@ parametresi Pk, dP parametresi {, éEro
parametresi 80 ve SPAN parametresi 200.0 olarak ayarlanir.

2. ICnF sayfasina girilerek 2. kanalin InPt parametresi 4-20, L In@ parametresi L Jn, dP parametresi &,
2Ero parametresi 000 ve SPRn parametresi {800 olarak ayarlanir.

3. ILnF sayfasina girilerek 3. kanalin InPE parametresi YRE0, L In@ parametresi FLAP, dP parametresi O,
2Ero parametresi O ve SPRAn parametresi 58000 olarak ayarlanir. Toplayici bu kanala atanacagi icin EkLe
parametresi Hallr, basing bilgisi 2. kanaldan alindigindan F ¢ parametresi 2, tasarim basinci 6.00 oldugu
icin L # parametresi 600, sicaklik bilgisi 1. kanaldan alindigindan k& parametresi ¢ ve tasarim sicakligi
120.0 °C oldugundan £2 parametresi #2800 olarak ayarlanir.

Akis diizeltme islemi asagidaki formiil kullanmlarak yapilir.

Dizeltilmis Ak = /Akis \/( P+1.0132 J(TD ¥ 273.15)

P, +1.0132 \ T'+273.15

Bu formilde:

Akis 3. kanaldan alinan ham bilgi

P 2. kanaldan alinan bar cinsinden basinc bilgisi
T 1. kanaldan alinan °C cinsinden sicaklik bilgisi

Cihaz bu sekilde konfigure edildikten sonra 1. kanaldan sicaklik, 2. kanaldan basin¢ ve 3. kanaldan
duzeltilmis debi bilgisi izlenir.

Cihazin istenilen her hangi bir kanali analog cikis uUnitesine yonlendirilerek retransmission cikisi olarak
olarak kullanilabilir. Analog c¢ikisa yonlendirilmek istenilen kanal, GEnF sayfasindaki Aed parametresi ile
secilir. Yine aynm sayfadaki Rar parametresi ile ¢ikis tipi 0-20 mA, 20-0 mA, 4-20 mA veya 20-4 mA olarak
secilebilir. Retransmission, secilen kanalin 2Era ve SPRAn degerlerine gore yapilir. Yukandaki 6rnekte,
diizeltilmis debi bilgisi, ARed 3 ve Ror 4YR20 olarak secilerek, 4 - 20 mA olarak analog c¢ikistan alinabilir.
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Elimhko E-DB-10

Not 1: Sicaklik bilgisi °C olarak girilmelidir.

Not 2: Standart E-DB-10 cihazinda secme karti 8 kanallidir, role karti1 yoktur. Bu yiizden standart E-
DB-10 cihazinda 6 kanal kullanilarak kompanze edilmis 2 akis olciim grubu diizenlenebilir. Kalan iki
kanal baska amaclarla kullanilabilir. Analog cikis, akis olciim gruplarindan yalnizca birine atanabilir.

2.5. BAGLANTI SEMALARI

E-DB-10 cihazinin arka panel goriinimi Sekil 2.4’de verilmistir. Sekilden de izlenebilecegi gibi arka
panelde X, Y ve Z olmak iizere l¢ sira klemens bulunur. X sirasi islemci ve glic kaynagi kartinin
klemenslerini icerir. Y sirasina secme kart1 ya da réle kart1 takilabilir. istenen konfigiirasyona bagli olarak
bu sira bos da olabilir. Z sirasinda her zaman se¢cme kart1 bulunur. X sirasina takilan islemci ve giic kaynagi
kartinin baglantilar1 Sekil 2.5’de, Y veya Z sirasina takilabilecek secme kartinin cesitli girislere gore
baglantilar1 Sekil 2.6, Sekil 2.7, Sekil 2.8 ve Sekil 2.9’da, Y sirasina takilan réle kartinin baglantilan
Sekil 2.10’ da verilmistir. Secme ve role kartinda klemens sayilan istenen kanal sayisina baglidir.
(Standart E-DB-10 cihazinda secme kart1 8 kanallidir, role karti yoktur.)

Z grubu “—

Y grubu “—

X grubu <«

Sekil 2.4 E-DB-10 Arka Panel

17

RO1 | RO2 iki telli RS-485 iletisim hatt1 icin TRXA, TRXB ve GND, dort
telli RS-422 iletisim hatt1 icin TRXA, TRXB, GND, RXA ve RXB
klemenslerine baglanti yapilir.

+ouT- § E

GND
RXA
RXB

ST LILID

3A
220V 220v Yik

Sekil 2.5 islemci kart1 baglanti semasi
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C |-01+ |-02+ |-03+ |-04+ |-05+ |-06+ |-07+ |-08+

PT-100 PT-100 PT-100 PT-100 PT-100 PT-100 PT-100 PT-100 PT-100 PT-100 PT-100 PT-100 PT-100 PT-100 PT-100 PT-100

Sekil 2.6 Pt-100 baglanti semasi (Standart E-DB-10 cihazinin 8 analog girisi vardir.)

C |-01+ |-02+ |-03+ |-04+ |-05+ |-06+ |-07+ |-08+ |-09+ :-10+ :-11+ :-12+ :-13+ :-14+ :-15+ :-16+
¥4 =+ -]+ -]+ -|*]-|+]|-|+]|-|*%]|]-]|+]- + - + H Y + -0+ HY
TC TC TC TC TC TC TC TC TC TC TC TC TC TC TC TC

Sekil 2.7 Termokupl baglant1 semasi (Standart E-DB-10 cihazinin 8 analog girisi vardir.)

C|-01+ |-02+ |-03+ |-04+ |-05+ |-06+ |-07+ |-08+ |-09+ :-10+ :-11+ :-12+ :-13+ :-14+ :-15+ :-16+

r4 - + - + - + - + - + - + - + - + B § § § §
Bl i e

mA mA mA mA mA mA mA mA mA mA mA mA mA mA mA mA

Sekil 2.8 mA kaynak baglant1 semas1 (Standart E-DB-10 cihazinin 8 analog girisi vardir.)

C |-01+ |-02+ |-03+ |-04+ |-05+ |-06+ |-07+ |-08+

PO S

RO

TS -

v \"

Sekil 2.9 Gerilim kaynagi baglant1 semasi(Standart E-DB-10 cihazinin 8 analog girisi vardir.)

[ O [ 7O 7O O [ O O T T O O O )

I U 1 1 1 S A S A A A A A U O S S o

220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V 220V

Sekil 2.10 Role kart1 baglanti semasi (Standart E-DB-10 cihazinda bu kart kullanilmaz.)
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2.6. JUMPER AYARLARI

E-DB-10 cihazinda TC(mV, V), RT, mA ve 10 V giris icin jumper ayarlan farkli farkli yapilmalidir. Cihazin
her hangi bir kanalina uygulanacak giris ILnF program sayfasindaki !nPt parametresiyle uyumlu olmali ve
giris kart1 Uzerindeki jumperlar da bu girise gore diizenlenmelidir. Cihazda kanal sayisina gore 1 veya 2
tane secme kart1 bulunur. (Standart E-DB-10 cihazinda 8 kanali iceren 1 segme kart1 bulunur.) Kanal sayisi
16’ya kadar olan cihazlarda 1 tane , kanal sayis1 16’dan fazla olan cihazlarda ise 2 tane secme karti
bulunur. Jumperler secme kartlarinin Ulizerindedir. Sekil 2.11’de se¢cme kartinin ustten gorunimi
verilmistir. Se¢cme kartlarina ulasmak icin cihazin arka panelinde bulunan iki vida sokulur ve kapak
cekilerek acilir. Cihazin en ustiinde(Z siras1) bulunan kart 1. secme kartidir. Bu kartta 1-16 arasi kanallar
bulunur. Cihaz 16’dan fazla kanal iceriyorsa 17-32. kanallar Y sirasina yerlestirilen secme karti
uzerindedir. Bu karta ulasmak icin ise cihazin i¢ sasesinin yan vylzeylerinde bulunan, karsilikl
konumlandinlmis 4 vidadan ust kisimdakiler ¢cikarilir, alt kisimdakiler ise kartlan sabitleyen parca donecek
sekilde gevsetilir. Bu islemden sonra parca dondiiriilerek asagi dogru indirilir. Daha sonra 1. secme kartinin
data kablosu cikarilir ve bu kart raylardan cekilerek sokilur. 2. secme kartinda gerekli ayarlar yapildiktan
sonra 1. secme kart1 eski seklinde geri takilir, parca kartlan sabitleyecek sekilde yeniden yerine vidalanir
ve kapak kapatilir. Secme kart1 adres jumpen degistirilmemelidir.

Klemensler
oono oono oono ooo ooo ooo ooo ooo ooo oono oono ooo ooo ooo ooo ooo
oono oono oono ooo ooo ooo ooo ooo ooo oono oono ooo ooo ooo ooo ooo
ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo ooo
16 15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01

?

[ Kanal Jumperlan |

| : : I | Se¢cme karti adres jumper |

PT-100 TC. mV mA \'

(hJ
o0
oo
o
C
oo
)
an
o

Sekil 2.11
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2.7. E-DB-10 HABERLESME BAGLANTISI

PC
1B-10 1B-10
RS-232 RS-485
memYAZICI —
Bee— | | oopee—e s 55, s[oofia
.= i (0 O_ 3TX 3TX _o O E-1B-10 08
— 08_2RX ST 2RX_80 Oo
s (03 1 150 Js 610 fian
. ERKEK 9’LU
i ar DISI 9’LU P
DISI 9’LU KgNNEKTdR KONNEKTOR

E-DB-10 cihazlarina ait tipKONNEKTOR __ne
baglanti semasi  Sekil 2.12‘de verilmistir.
Sekilde goriildiigli gibi birden fazla E-DB-10
aynt hat Uzerine baglanabilmekte ve tim
cihazlarin bilgileri bir merkezde (Bilgisayar,
PLC) toplanabilmektedir. iletisim hatti olarak
RS-485 kullanilir. Merkez olarak PC kullanildig VEEHR

zaman, standart PC’lerde RS-485 baglantisi
olmadig icin E-IB-10 (RS-232/RS-485 cevirici) CiHAZ-1  Adr5:
kullamlmalidir. iletisim protokolu modbus’dir.
Bu protokole gore hatta bagl her cihazin farkl
birer adresi olmalidir. E-DB-10 cihazlarinin

iletisim adresleri LCnF sayfasindaki RdrS
parametresiyle ayarlamr. Merkez olarak PC i (A
kullamldigi zaman iletisim programi PC ‘ye

yiklenmelidir. iletisim programi Elimko Ltd. CiHAz-2  Adr5:d
Sti’den temin edilebilir.

1200 m

Maksimum hat uzunlugu

TRXB

GND

o (AR

DB-10

CiHAZ-31 RdrS5-31

Sekil 2.12 Haberlesme Baglant1 Semasi

Uretici / Yetkili Servis: Elimko Ltd. Sti.
8. Cadde 68. Sokak No:16 06510 Emek/ANKARA
Tel: +90 312 212 64 50 Faks: +90 312 212 41 43
www.elimko.com.tr e-posta:elimko@elimko.com.tr
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