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Himho E-AC-10-BKB

E-AC-10-BKB
BAND KANTARI, DOZAJ BANDI, MIKTAR KONTROLLU BANT, DONER
TABLA, CARPMA PLAKALI (Debimetre, Dozaj, Miktar Kontrolu)
KONTROL BiRiMi
Kullanim Kilavuzu

1. TANIM:

E-AC-10-BKB Band kantarlar, Dozaj bandlar, Doner tablali dozaj birimleri, Carpma plakali
debimetre ve dozajlama uUnitesi kontrolu amaci ile tasarimlanmis IEC 668 standardina uygun 96x192
mm boyutlarinda endustriyel bir cihazdir.

2. CiIHAZ ON PANELI:

E-AC-10- BKB on panelinde 9 haneli led gosterge, 5 adet islem ledi ve 5 tustan olusan tus takim
bulunur.

GOSTERGE: 9 haneli gosterge cesitli siirec bilgilerinin gosterilmesinde, programlama ve
programlanan bilgilerin gozlenmesinde kullanilir.

Gostergede calisma sirasinda su bilgiler gosterilir;
Ana ekran;

EE=0-1-4 -5 ise ana ekran
db xxx.xx (t/h) Ortalama debi (bant kantari,dozaj bant kantari, doner tabla, carpma plakali
kantar ise &£ 1P:0-1-2-3-4-5-6-7-8-9-10-11)

EE=2 veya 3 ise ana ekran
ER x (kg) Tartim miktan (miktar kontrolli dozaj bandi, carpma plakali kantar ise £ iP:0-1-2-

3-5-6-7-8-9-10-11)
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@) 1. ekran

EE=0 veya 1 ise ana ekran

Skt xxx.xx (t/h) Set degeri (bant kantari,dozaj bant kantari, doner tabla, carpma plakali kantar ise
£ 1P:0-1-2-3-4-5-6-7-8-9-10-11)

EE=2 veya 3 ise ana ekran
St xxxxx (kg) Alinacak kilogram set degeri (miktar kontrollii dozaj bandi, carpma plakali kantar
ise £ 1P:0-1-2-3-4-5-6-7-8-9-10-11)

4 2. ekran

Rd xxx.xx (t/h) Anlik debi (Tum tipler)

@) 3. ekran

R xx.xxx (kg) Agirlik

a4 4, ekran

H  xxx.x (mm/sn) Band hiz1 - doner tabla hiz rpm - Carpma plaka malzeme akis hizi
) 5. ekran

L xxx (%) Kontrol c¢ikisi

4] 6. ekran

r o XXXXXX.XxX (ton) Sifirlanabilir toplayic

) 7. ekran

B xxxxxx.xxx (ton) Toplayici

4] 8. ekran

R} xxxxx Yk hiicresinden okunan deger

@) 9. ekran

ob Xxx.x (%) On besleyici kontrol cikisi (£ IP 0 ve E IP 8 ise gbriinmez)

) 10. ekran

EE=0-1- 4 -5 ise ana ekran

ud  XXXX Volumetrik debi yapilan hesaplara gore olmasi gereken debi (E /P 0 ve E IP 8 ise
gorinmez)

EL=2 veya 3 ise ana ekran
d5 xxx.x (t/sa) Debi set degeri

bPAr =1 ise ( AC-10-BKB ye bagli bunker var ise)

@ 11, ekran

bb xxxxx (kg) Otomatik kalibrasyonda bunkerden bosalan miktar (bPRr=1)

@) 12, ekran

HR  xxxxx (kg) Otomatik kalibrasyonda banttan gecen miktar (Hesaplanan agirlik)(bPRr=1)
@) 13. ekran

ba xxx.x (%) Bunker seviye kontrol cikis1 (bPRr=1)

@) 14, ekran

b xxxxx (kg) Bunker agirligi (bPRr=1)
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Gostergenin son hanesi ariza kodu ile arnza mesajini gosterir. Bu mesajlar;

R Agirlik anza. Yik hiicresinden alinan bilginin sinirlar disinda oldugunu gosterir. (tim tiplerde)
E  Acil dur. Acil dur sinyalinin geldigini gosterir. (£ /P 0 ve 8 disindaki tiim tiplerde)

E  Tolerans disi. Debi degerinin istenen debiye gore tolerans disinda oldugunu gosterir. (£ /P 0 ve 8
disindaki tum tiplerde)

d Debi ariza. Bant hizi maksimuma ulastig1 halde istenilen debiye ulasilamadigim gosterir
(malzeme yok). (£ P 0 ve 8 disindaki tum tiplerde)

Band kaydi. Bandin kaydigim gosterir. (Dozaj Bantlarinda)

Hiz arizasim gosterir. (dozaj bandi ve doner tabla birimlerinde)

Sifir anzasi. Sifir degerinin hatali oldugunu gosterir. (tim tiplerde)

Motor arizasi. Motor termik arizasini gosterir. (£ /7 0 ve 8 disindaki tum tiplerde)

iletisim yapilamadiginmi gosterir. (tiim tiplerde)

Otomatik kalibrasyon sonucu tolerans disinda. (tum tiplerde)

Patinaj anzasi. (Dozaj Bantlarinda)

MY MM VIO

Gostergede programlama ve parametrelerin gosterimi sirasinda gosterilen bilgiler programlama
boliimiinde verilmistir.

ISLEM LEDLERI: Cihaz oniinde yer alan 5 adet LED cihazin islem durumlarini gsterir. Bunlar

Program : Cihazin programlama isleminde oldugunu gosterir.
Ready : Cihazin islem icin hazir oldugunu gosterir.

Run : Cihazin islemde oldugunu gosterir
Local : Cihazin lokal kontrolde oldugunu gosterir. Yanip soniiyor ise manual kontrolde oldugunu
gosterir.

Remote : Cihazin Remote kontrolde oldugunu gosterir.
TUSLAR: Cihaz oniinde yer alan 5 adet tus ve islevleri sunlardir;

™ Asag, Azalt tusu: Normal gosterimde ekran degistirmede, programlama sirasinda girilecek
degeri azaltmak icin ve Manual kontrolde cikis gosterimi sirasinda cikis1 azaltmak icin kullanlir.

@ Yukar, Artir tusu: Normal gosterimde ekran degistirmede, programlama sirasinda girilen degeri
artirmak icin ve Manual kontrolde cikis gosterimi sirasinda ¢ikis1 artirmak icin kullanmlir.

Scroll, Basla tusu: Yakin calisma durumunda islem baslatmada ve set girmede, programlama ve
manual calismada izleme durumunda bir sonraki ekrana gecmede kullanilir. 8 tusu ile basildiginda
programlama islemine girmede kullanmlir.

8 Yildiz tusu: Programlama isleminden ¢ikmada, normal gosterimde ortalama debi ekranina
donmede ve ™ tusuna birlikte basildiginda uzak / yakin calisma durumunu degistirmede kullanilir.
@ Baklava tusu: Programlama islemi sirasinda otomatik dara ve kalibrasyon islemlerinde, yakin
calismada islem durdurmada ve toplayicilar sifirlamada kullanilir. Yakin calisma durumunda @ ile
birlikte basildiginda Manual calismaya gecmede veya Manual calismadan ¢ikmada kullamlir.

EE=2 veya 3 ise ana ekran
Miktar kontrollu birimlerde alinan malzemeyi sifirlamada kullanilir.
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2.1 Baglantilar:

E-AC-10- BKB iki karta sahip olup bunlardan birincisi islemci karti ikincisi ise sayisal giris cikis

kartidir. Tablo 2.1. de islemci kartinda yer alan klemenslerin islevleri verilmistir.

Tablo 2.1. islemci kart1 terminalleri: (Dozaj bandi / Band kantari, Carpma plakali debimetre)

K.no ISLEV ACIKLAMA K.no ISLEV ACIKLAMA
1]F 16 | Analog Cikis 1 (+) Kontrol ¢ikisi
Calisma Gerilimi (E 1P 0-8 ise anlik
2| N Baglantilan 17/ Analog Gikis 1 () debi)
3 | Toprak pating] sensari 18 | Analog Cikis 2 (+) Ortalama Debi
4 | Sayisal Giris 1 Band/CPK calis 19 | Analog Cikis 2 (-) Cikist
5 | Sayisal Giris 2 Hiz girisi 20 | Analog Cikis 3 (+) On besleyici
kontrol cikisi
. . . ) (E P 0-8 ise
6 | Sayisal Giris 3 Acil dur / Anza sil 21 | Analog Cikis 3 (-) ortalama debi
cikisi)
7 | Sayisal Giris Ortak 24V+ 22 | Analog Giris (+) Set Girisi
8 | Sayisal Cikis 1 Calis / Calisiyor 23 | Analog Giris (-) ?
9 | Sayisal Cikis 2 ::I)g;?y'c' pulse 24 | Yuk Hicresi (EXC+)
10 | Sayisal Cikis 3 On Besleyici Calis 25 | Yuk Hucresi (EXC-)
11 | Sayisal Cikis 4 Ready (hazir) 26 | Yuk Hucresi (SIG-) Yik Hiicresi
12 | Sayisal Cikis Ortak 24V- 27 | Yuk Hucresi (SIG+) Baglantilar
13 | RS-485 Ortak 28 | Yuk Hiicresi (SENSE+)
14 | R5-485 TRXA giv‘l‘:gtﬂ::]“ 29 | Yiik Hucresi (SENSE-)
15 | RS-485 TRXB s 30 | Yiik Hiicresi (Shield)
Bunker tartim sistemi kart1 terminalleri Tablo 2.2. de verilmistir.
Tablo 2.2. 2.islemci karti terminalleri: (Bunker agirlik olciimii) B KARTI
K.no ISLEV ACIKLAMA K.no ISLEV ACIKLAMA
1|F Calisma Gerilimi 16 | Analog Cikis 1 (+) Bunker Agirlik
2| N éaéfantﬂarl 17 | Analog Cikis 1 (-) cikisi
3 | Toprak 18 | Analog Cikis 2 (+) Bunker seviye
4 | Sayisal Giris 1 19 | Analog Cikis 2 (-) Kontrol cikis
5 | Sayisal Giris 2 20 | Analog Cikis 3 (+)
6 | Sayisal Giris 3 21 | Analog Cikis 3 (-)
7 | Sayisal Giris Ortak 24V+ 22 | Analog Giris (+)
8 | Sayisal Cikis 1 23 | Analog Giris (-)
9 | Sayisal Cikis 2 24 | Yik Hiicresi (EXC+)
10 | Sayisal Cikis 3 25 | Yik Hicresi (EXC-)
11 | Sayisal Cikis 4 26 | Yuk Hicresi (SIG-) L .
12 | Sayisal Cikis Ortak | 24V- 27 | Yiik Hucresi (SIG+) ;:gl::tﬁ[:::
13 | RS-485 Ortak 28 | Yuk Hiicresi (SENSE+)
14 | RS-485 TRXA 29 | YUk Hiicresi (SENSE-)
15 | RS-485 TRXB 30 | Yiik Hiicresi (Shield)
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Tablo 2.3. Sayisal Giris-Cikis karti terminalleri: (Dozajlama Birimlerinde) C KARTI

K.no ISLEV ACIKLAMA K.no ISLEV ACIKLAMA
- 24V - Giris Cikis Kart 116 | Sayisal Giris 16 Bunker dolumu durdu
+ 24V + Beslemesi 115 | Sayisal Giris 15 Local hiz azalt
01 | Sayisal Cikis 1 Calisiyor 114 | Sayisal Giris 14 Local hiz artir
02 | Sayisal Cikis 2 On besleyici calistyor 113 | Sayisal Giris 13 Oto. kalibrasyon basla
03 | Sayisal Cikis 3 Debi arzasi 12 | Sayisal Giris 12 :gzektar sifirla bk =2-3
04 | Sayisal Cikis 4 Hiz anza 11 | Sayisal Giris 11 Bant kaydi
05 | Sayisal Cikis 5 Band kaydi ariza 110 | Sayisal Giris 10 Anza sil
06 | Sayisal Cikis 6 Acil dur anza 19 | Sayisal Giris 9 Toplayic sil
07 | Sayisal Cikis 7 Agirhik anza I8 | Sayisal Giris 8 Local
08 | Sayisal Cikis 8 Tolerans ariza I7 | Sayisal Giris 7 Remote
09 | Sayisal Cikis 9 Remote (uzak) 16 | Sayisal Giris 6 On besleyici anza
010 | Sayisal Cikis 10 | Sifir anza I5 | Sayisal Giris 5 On besleyici calisiyor
011 | Sayisal Cikis 11 Motor ariza 4 | Sayisal Giris 4 Motor ariza
012 | Sayisal Cikis 12 boz::lr: :ltlk kalibrasyon 13 Sayisal Giris 3 Motor calisiyor
013 | Sayisal Cikis 13 | Kal. Tolerans icinde 12 | Sayisal Giris 2 On sistem calisiyor
014 | Sayisal Cikis 14 | Kal. Tolerans disinda I Sayisal Giris 1 Basla
015 | Sayisal Cikis 15 | Patinaj Arizas

Harici baglantilar yapilip cihaz enerjilenince cihazin gostergesinde “E-AC-10-B” iletisi birkac saniye
sureyle izlenir ve cihaz normal calisma durumuna gecer. Cihaz ilk defa kullanima aliniyorsa cihazin
istenilen sekilde calismasi icin gerekli parametrelerin girilmesi ve kalibrasyonlarin yapilmasi gerekir.

Material @

Free Running Roll Weigh Sensor Transmission Roll

Tipik dozaj bandi yerlesimi
2.2. Programlama:

Programlama islemine girmek icin 8 ve @ tuslarina ayni anda basilir. Bu islemden sonra “Program”
ledi yanar, gostergeye “Lod” iletisi ve “O” yazilarak sifre degeri sorulur. Cihazin sifre degeri fabrika
cikisinda “0” dir. @ ve @ tuslar ile sifre degeri girilip @ tusuna basilirsa,

SYFR = [ALb Kalibrasyon boliimiine girilir. Bu boliimde; (Kalibrasyon yapilacak ise cihaz yakin
(local) moda alinmalidir. Remote modda kalibrasyon yapilamaz.)

Lkt IP x :Kalibrasyon tipi 0 ise kalibrasyon zinciri ile, 1 ise agirlik ile kalibre edilir. Kullanici @ ve @
tuslan ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.
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Bant kantar ve dozaj bandi uygulamasinda ekrana;

[H  xxxx.x (mm/sn) :Kalibrasyon isleminin yapilacagi hiz degeri ekrana gelir. Hiz sensorii
kullanilmayan sabit hizli uygulamalarda bu degere konveyor hizi girilir (HrnG=0 durumu).
Doner tabla uygulamasinda ekrana;

[H  xxxx.x (rpm) :Kalibrasyon isleminin yapilacagi hiz degeri gelir. Kullanic1 @ ve @ tuslar ile
istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

Carpma plaka uygulamasinda ekrana;

[H  xxxx.x (mm/sn) :Carpma plakali sistemlerde {H kalibrasyon hiz1 olarak kullanilmaz,
Malzemenin akis hiz1 asagidaki hesaba gore girilir. Ana ekranda H (hiz) bu deger goriiliir.

\I(9.81*yijkseklik metre*2) x 1000= malzeme akis hizi (mm/sn)

Yiikseklik: carpma plakamn merkezi ile Ust besleme (helezon veye havali bant) alt1 arasindaki 6lciim
(metre)

Kullanmc1 @ ve @ tuslar ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

LR xx.xxx :Kalibrasyon isleminde kullanilacak agirlik degeri ekrana gelir. Kullanic1 @ ve @ tuslar
ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

Lt IP:“0” secilmis ise; LA xx.xxx (kg/dm) ise kalibrasyon icin kalibrasyon zinciri kullanmlir.
Kalibrasyon zincirinin 1 desimetre (10 cm’nin agirlig1 girilir (kalibrasyon zincirinin lizerinde yazili
deger).

Lk IP:“1” secilmis ise; LR xx.xxx (kg) ise kalibrasyon icin kalibrasyon agirtigi kullanilir.
Kalibrasyon agiriginin tamami agirlik olarak girilir (kalibrasyon agirtiginin lizerinde yazili deger).
Carpma plaka uygulamalarinda Lt IP 1 segilmelidir.

Kullanmic1 @ ve @) tuslar ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

SF  xxxxx :Kantar sifir degeri gosterilir. Kullanici kantar bos iken @ tusuna basar ise kantarin sifir
degerini alir bu islemi birka¢ defa yaparak degerin degismedigine emin olmakta yarar vardir aksi
halde mekanik yap1 kontrol edilmeli ve dokunan bir yer olup olmadigi kontrol edilmelidir.
Kullamc1 @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

LF  xxxxx :Kantar kalibrasyon faktoru gorulir. Kullanici kantar tizerine LR parametresinde
belirttigi miktarda agirlig1 koyar (zincir veya agirlik), @ tusuna basar ise kantarin kalibrasyonunu
yapar. Bu islemi birkac defa yaparak degerin degismedigine emin olmakta yarar vardir aksi
halde mekanik yap1 kontrol edilmeli ve dokunan bir yer olup olmadigi kontrol edilmelidir.
Kullamc1 @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

[dF x.xxx Kantar diizeltme faktoriidiir. Kullanici ilk devreye alma asamasinda bu degeri 1.000
olarak girer. Kantar Uizerinden gecen malzeme harici bir kantarda tartildiktan sonra cihazdan gecen
totalizer ile karsilastinir.

Harici kantar 500 kg, Cihaz totalizer 500 kg ise 500/500= 1.000 dir.

Harici kanrar 510 kg, Cihaz totalizer 500 kg ise 510/500= 1,020 degeri girilir.

Harici kanrar 500 kg, Cihaz totalizer 510 kg ise 500/510= 0,980 degeri girilir. Bu girilen degere gore
kantar kendini duzeltir. Hata orani ortadan kalkmis olur.
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SYFR = LEnF Genel parametreler bolumine girilir. Bu bolimde;
diL  EUr :Kullamlacak dil gosterilir. Kullamci @ ve @ tuslari ile Tiirkce veya ingilizce olarak secim
yapabilir ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

UGeS x :Tip ekrana gelir.

UGoS = 0 ise Normal Band Kantari veya Dozaj Band1

UGoS = 1 ise Uzak Gosterge Master (Bilgi ister.)

UGoS = 2 ise Uzak Gosterge Slave (Hattan gelen bilgiyi alir.)

Kullanic1 @ ve @ tuslar ile kullanimina uygun olan calisma seklini girer ve @ tusu ile bir sonraki
parametreye gelir.

E P x :Tip ekrana gelir.

k P = 0 ise Band Kantan calisma sekli,

k IP = 1 ise Dozaj bandi calisma sekli olup tiim girisleri kendi lizerinden okur.

E IP = 2 ise Dozaj band1 calisma sekli olup RS 485 iletisim hatt1 lizerinden kumanda edilir.

b IP = 3 ise Dozaj bandi calisma sekli olup RS 485 iletisim hatt1 tizerinden kumanda edilir ve giris ve
cikislar iletisim hatt1 izerinden alinir ve verilir (profibus ¢ikish).

b IP = 4 ise Dozaj bandi Lokal cevirici calisma sekli.

b IP =5 ise Doner tabla calisma sekli olup tiim girisleri kendi izerinden okur.

k IP = 6 ise Doner tabla calisma sekli olup RS 485 iletisim hatt1 lizerinden kumanda edilir.

k P = 7 ise Doner tabla calisma sekli olup RS 485 iletisim hatti lizerinden kumanda edilir ve giris ve
cikislar iletisim hatt1 izerinden alinir ve verilir (profibus ¢ikish).

k IP = 8 ise Carpma plakali debimetre calisma sekli,

k P = 9 ise Carpma plakali dozaj unitesi calisma sekli olup tiim girisleri kendi lizerinden okur.

k IP = 10 ise Carpma plakali dozaj linitesi calisma sekli olup RS 485 iletisim hatti iizerinden kumanda
edilir.

k P = 11 ise Carpma plakali dozaj linitesi calisma sekli olup RS 485 iletisim hatti lizerinden kumanda
edilir ve giris ve cikislar iletisim hatti Uzerinden alinir ve verilir (profibus cikish).

Kullanic1 @ ve @ tuslari ile kullanimina uygun olan calisma seklini girer ve @ tusu ile bir sonraki
parametreye gelir.

kE x :Tartim tipi ekrana gelir.

EE = 0 ise tartim sekli rulo tartimdir (normal Band Kantari, dozaj bandi,CPK).

EE =1 ise bandin komple tartilmasi (Dosimat tiplerinde de £&=1 girilir).

EE =2 ise tartim sekli rulo tartim miktar kontroludur (normal Band Kantar, dozaj bandi, CPK)
tE = 3 ise band komple tartilmali miktar kontrollu seklindedir.

EE =4 ise tartim sekli rulo tartim 2. analog ¢ikistan oran cikisli.

tk =5 ise band komple tartilmali 2. analog cikistan oran c¢ikisli.

(kL tipine gore ana ekran mod degistirir. 1. sayfada gosterilmistir.)

Kullanic1 @ ve @ tuslar ile kullanimina uygun olan calisma seklini girer ve @ tusu ile bir sonraki
parametreye gelir.

nY x :Debi gosteriminde noktanin yeri ekrana gelir. 4 1 ile 3 arasinda belirlenebilir. Kullanic1 @
ve @ tuslan ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

dRSE xxxxx (t/sa) :Debi alt sinir degeri gosterilir. Bu degerin altinda toplayici toplama islemi
yapmaz.(tip:0,8) Bu degerin altinda set degeri verilmis ise sistem start

almaz.(t 'P:1,2,3,4,5,6,7,9,10,11) Kullamc1 @ ve @) tuslar ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile
bir sonraki parametreye gelir.
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drnl  xxxxx (t/h) :Debi dlciim aralig1 gosterilir. Debi cikis1 bu degere gore iiretilir(2. analog cikis).
Kullanmc1 @ ve @ tuslar ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

Hral xxxx.x (mm/sn) :Maksimum hiz degeri gosterilir (doner tablada rpm). Hrnl = 0 girilir ise
bant hizi okumaz ve LH degerini hiz degeri olarak alir.(HF ayarlandiktan sonra Ana ekran H
degeri)

Carpma plakali tiplerde 0 girilmelidir.

Kullanmic1 @ ve @ tuslar ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

RASE xxxxx (kg) :Band lzerindeki minimum agirlik degeri gosterilir. Bu degerin altinda debi arizasi
verilir.
Kullanmc1 @ ve @ tuslar ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

PULS xxxxx :Kac kilogram (ton) malzeme gectiginde pulse verilecegi bilgisi goriiliir. Kullanic1 @ ve
@ tuslarn ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

PLu  xx.x :Kullaniciya pulse siiresi sorulur. 0.1 100 ms dir. Maximum 2.0 saniye ayarlanabilir.
Kullanmic1 @ ve @ tuslar ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

bPRr x :AC-10-BKB ye bagli bunker olup olmadigi gosterilir. bBPRr=1 ise bunker vardir. Kullanic1 @
ve @) tuslar ile bunker var ise bu parametreyi 1 yapar, yok ise 0 yapmalidir. Bunker var ise AC-10-
BKB ucuncu bir karta sahip olmalidir. Kullanict @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

L x :Load cell faktori gorilir. L2 =1 (1 mV/V), LL=2 (2 mV/V) ve LL=3 (3 mV/V) load celler
icin secilmelidir. Cihaz secilen bu degere gore kazancini ayarlamaktadir. Kullanici @ ve @ tuslan ile
istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

Rdr  x :Cihaz adresi sorulur. Cihaz iletisim yapmayacak ise bu adres “0” olarak secilir ve @ tusu
ile bir sonraki parametreye gelir.

brk  x :iletisim hiz1 ekrana gelir. Cihaz iletisim yapacak ise bu deger 9600 ile 230 040 bps arasi bir
degerde secilebilir ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

SFrE x :Cihaz sifresi ekrana gelir. Kullamci istedigi sifreyi girer ve @ tusu ile bir sonraki adima
gecer.

Gostergeye S4FR = LLnaF gelir, kullanic1 @) tusu ile SYFRA = bLnF yapar ve @ tusuna basar ise;
SYFR = b[nF Kantar parametreleri bolimiune girilir.

Band kantar1 ve dozaj bandi calisma sekli igin;

Carpma plaka uygulamalarinda bLnF sayfasi agilmaz.

bb xxX.xx (m) :Band boyu gorulur. Band boyu noktadan sonra 2 hane ile gosterilir. Band boyu
bandin komple boyu (sonsuz boy)olarak girilmelidir (konveyor boyu degil). Kullanici1 @ ve @) tuslar
ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

oR xxxxx (mm) :Olciim aralig1 degeri gosterilir. Olciim araligi tartim tipi ££=0 ise olcim
alanindaki agirigin dogru okunmasi icin gereklidir ve 6lciim rulosu 6ncesi ve sonrasinda yer alan iki
rulonun arasindaki mesafenin yarisina esittir. Tartim tipi t£=1 olan komple bandin tartildig tiplerde
bu deger debi hesabi icin 6nemli bir faktor olup malzemenin band lizerinde yayildigi bolgenin
uzunlugudur. Dosimat tiplerinde bu deger malzemenin yayildig1 bolgenin uzunlugunun yarisi olarak
girilmelidir. Kullanic1 @ ve @ tuslan ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye
gelir.
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HF xxxxx :Hiz faktoru gorulur. Hiz faktoru, alinan devir bilgisi ile band hizi arasindaki iliskiyi
belirleyen faktor olup,

HF =100 x bilginin alindig1 teker cevresi (HF = 200 x 3.14 x r)

Dozaj bandlarinda hiz bilgisi genelde motor Uzerinden alinmaktadir bu durumda;

' Measuring Roll

:D Speed Sensor = : : ~

>

Motor

>

——

/A Transmission
Roll

GearBox| Y n2

HF = 314000*r/(Nout/Nin) olup,
r tambur yan ¢ap1 (mm)
Nout/Nin rediiktor orani dir.
Kullanmic1 @ ve @ tuslar ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

£s xxx :Hiz olciimiinde kullanilan donen parcanin bir turunda Urettigi pulse sayisi goriliir.
Kullanmc1 @ ve @ tuslar ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

PRE | xxxx :Motor sensorii oran goriiliir. Bu deger kalibrasyon oncesi sifirdan farkli bir deger secilir
ise kalibrasyon esnasinda otomatik olarak hesaplanir. @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

PRE 2 xxxx :Arka tambur sensorii oran goriilir. Bu deger kalibrasyon oncesi sifirdan farkli bir deger
secilir ise kalibrasyon esnasinda otomatik olarak hesaplanir. @ tusu ile bir sonraki parametreye
gelir. Calisma sirasinda pat 1 ve pat 2 pulse sayis1 tutmaz ise patinaj alarm verilir.

Doner tabla calisma sekli icin bLnF;

dR xxx.xX (%) :Doner tablanin dolu olan bolumunun yuzdesi gorulir.(malzeme giris ve ¢ikis
arasindaki boliimiin tam tura orani) Kullanic1 @ ve @ tuslan ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir
sonraki parametreye gelir.

HF xxxxx :Hiz faktoru gorulur. Hiz faktoru, alinan devir bilgisi ile doner tabla hizi arasindaki
iliskiyi belirleyen faktordur.

HF = 60000 x Nout/Nin olup,

Nout/Nin reduktor oram dir.
Kullanmc1 @ ve @ tuslar ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

£s xxxx :Hiz 6lcimiinde kullanilan dénen parcanin bir turunda lrettigi pulse sayis1 goriilir.
Kullanmc1 @ ve @) tuslar ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.
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Gostergeye S49FR = bLnF gelir, kullanic1 @) tusu ile SYFRA = [nkr yapar ve @ tusuna basar ise;
SYFR = [nkr Kontrol parametreleri boliimiine girilir. Bu boliimde yer alan parametreler Dozaj
bandlar, doner tabla ve Carpma plaka icin kullamlir. Band kantarlan i¢cin bu parametreler “0”
girilmelidir.

kol  xx.x (t/sa) :Debi kontrol toleransi goriiliir. Kullanic1 @ ve @) tuslan ile istedigi degeri secer ve
tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

LEP  x :Kontrol tipi
0 ise:Fuzzy kontrol (P {-P2-P3 parametreleri aktif)
1 ise:Adaptif kontrol(FAL aktif. Bant hiz kontroliinii kendi hesaplar.)
2 ise:On besleme kontrollii bant kantar adaptif kontrol

btP  x :Besleyici tipi
0 ise:lineer (helezon, hiicre tekeri, dozaj band1)
1 ise:Dozer vals kullanildiginda ve LtP 2 secildiginde

05A  xx :Ornek sayisi. Anlik debi hesabinda(kontrolde kullamlan debinin hesabinda kullamlan
ortalama suresi) Loadcelden gelen bilginin (6rnek 5 secilmis ise) 5 okumanin ortalamasini alir.

FRC  xxxxx :Adaptif kontrol faktoriinii kendi hesaplar.

Pi xxxxx (t/sa) :1. Kontrol parametresi gorulur. Bu parametre sistem kapasitesinin % 25 i olarak
girilebilir (CEP 0 ise gecerlidir). Kullamc1 @ ve @ tuslan ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir
sonraki parametreye gelir.

Pe Xxxxx (t/sa) :2. Kontrol parametresi gorulur. Bu parametre sistem kapasitesinin % 10 u olarak
girilebilir (CEP 0 ise gecerlidir). Kullamc1 @ ve @ tuslan ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir
sonraki parametreye gelir.

P3 xxxxx (t/sa) :3. Kontrol parametresi gorulur. Bu parametre sistem kapasitesinin % 5 i olarak
girilebilir (CEP 0 ise gecerlidir). Kullamc1 @ ve @ tuslan ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir
sonraki parametreye gelir.

obLo xxxxx :0On besleyici cikis oranm gosterilir. On besleyici yok ise bu deger 0 olarak girilmelidir.
Bu faktor on besleyici cikisint kontrol cikisinin ebF ile belirlenen oraninda calisilan set degeri ve
dozaj band kapasitesine gore verir.

(Bakimz Ornek 1)

Kullanmc1 @ ve @ tuslar ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

oblb xxxxx :0On besleyici cikis bayasi gosterilir. On besleyici yok ise bu deger “0” olarak
girilmelidir. Bu faktor on besleyici cikisinin obF parametresi ile kontroll yapiliyor ise ¢ikis hesabinda
kullanilan bayas degeridir. Kullanic1 @ ve @) tuslarn ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki
parametreye gelir.

obSF x : On besleyici cikist tip secimi 0 ve 1 olarak secilebilir.

obSF 0 ise On besleyici ¢ikisi = Kontrol ¢ikisi x (abLo /100)

obSF 1 ise On besleyici ¢ikisi = Kontrol ¢ikisi x (obF x Debi set / Debi range + obLh) /100
Kullanmc1 @ ve @ tuslar ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.
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ASE  xxx.xx (kg) :On besleyici kontroliinde kullanilacak agirlik set degeri goriiliir. Kullanici 6n
besleyici kontroliinii isterse kantar lizerindeki agirligi kontrol ederek yapabilir. Bu durumda buraya
kantar lizerinde tutmak istedigi agirlik degerini girer. On besleme sistemi yoksa bu deger “0” olarak
girilmelidir. abLo sifirdan farkli secilmis ise bu durumda agirlik RSt degerini gectiginde besleyici
Uzerinde fazla mal yigilmasi oldugu icin 6n besleyici cikisi kesilir. Kullanic1 @ ve @ tuslan ile istedigi
degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

REL  xxx.xx (kg) :0On besleyici kontroliinde agirlik kontrolii kullanilmasi durumunda gerekli olan
agirlik toleransi goriilur. Agirlik degeri REL toleransi icinde ise cikis degismez. On besleyici yoksa
veya abF sifirdan farkli ise bu deger kullanilmaz. ebF=0 girilmelidir. abF=0 ise ve agirlik kontrolii
kullamliyor ise bu deger 6n besleyici 6lii bandidir ve bu aralikta cikis degismez. Ornegin ASE=20 kg
ise ve REL=1 kg ise band lizerindeki agirlik 21 kg ile 19 kg arasinda ¢ikis degismez. Kullanic1 @ ve @
tuslan ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

obb  xxx.xx (kg) :On besleme sisteminin kontroliinde yalmz agirlik kontrolii kullamliyor ise bu
durumda RSE-agirlik degeri abb den kiiciik ise cikis %0.2 bliyiik ise % 1 degistirilir ve bu sekilde
agirlik sabit tutulur. ebLo sifirdan farkli ise agirlik kontrolii kullanilmayacagi icin ebb=0 girilmelidir.
Kullanmic1 @ ve @ tuslar ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

FELR xx (kg) :Miktar kontrollii tartim tipi secildiginde tartim sonucunda fazla giden malzeme var
ise bu fazlalik bu parametreye kilogram olarak girilir. Bir sonraki tartimda set degerinden bu miktar
kadar once stop edilir. Kullanict @ ve @ tuslan ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki
parametreye gelir.

obF  xx.xx (%) :0On besleme sistemi kontrol faktorii aslinda AC-10-BKB tarafindan hesaplanan bir
parametre olup ilk devreye giriste sistemin istenilen set degerine kolay ulasmasi icin kullanilan bir
parametredir. On besleyici yok ise bu parametre sifir girilmelidir. Kullanic1 @ ve @ tuslar ile
istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

Gostergeye 549FR = [nkr gelir, kullanic1 @) tusu ile SYFA = 1ol A yapar ve @ tusuna basar ise;

SYFR = IlaLR Set girisi ve Cikis Kalibrasyonlar boliimine girilir. (tum tipler icin ortak
parametrelerdir) Bu bolumde;

orn  XXXXX :Ek=4 veya 5 ise 2. analog c¢ikisin kontrol edecegi cihaza verilen set degeri cikisi oranm
verilir. Bu parametreye set verilen cihazin span degeri girilir. Kullanic1 @ ve @ tuslar ile istedigi
degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

55F  xxxxx :Set girisi sifir degeri gorilir. Kullanic girise sifir degerine karsi gelen akimi uygular (0
veya 4 mA)ve @ tusuna basar sifir degeri ekrana gelir. Kullanic1 @ tusu ile bir sonraki parametreye
gecer.

SLF  xxxxx :Set girisi kalibrasyon faktorii goriiliir. Kullanic1 girise span degerine karsi gelen akimi
uygular (20 mA) ve ® tusuna basar sifir degeri ekrana gelir. Kullanic1 @ tusu ile bir sonraki
parametreye gecer.

dAL | xxxxx :1 nolu DA cikis1 sifir faktorii goriliir. Kullanici cikisa bir miliampermetre baglar ve bu
degeri @ ve @ tuslan ile degistirerek cikista istedigi alt akim degerini (0 ,4 mA veya 0 V)) okur ve
tusu ile bir sonraki parametreye gecer.
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dRH | xxxxx :1 nolu DA ¢ikis1 span faktorii goriliir. Kullanici ¢ikisa bir miliampermetre baglar ve bu
degeri @ ve @ tuslan ile degistirerek cikista istedigi list akim degerini (20 mA veya 10 V) okur ve
tusu ile bir sonraki parametreye gecer.

dRLZ xxxxx :2 nolu DA cikis1 sifir faktori gorilir. Kullanici cikisa bir miliampermetre baglar ve bu
degeri (W ve @ tuslan ile degistirerek cikista istedigi alt akim degerini (0,4 mA veya 0 V) okur ve
tusu ile bir sonraki parametreye gecer.

dRHZ xxxxx :2 nolu DA c¢ikis1 span faktorii goriiliir. Kullanici ¢ikisa bir miliampermetre baglar ve bu
degeri @ ve @ tuslar ile degistirerek cikista istedigi tist akim degerini (20 mA veya 10 V) okur ve
tusu ile bir sonraki parametreye gecer.

dRL3 xxxxx :3 nolu DA cikis1 sifir faktori gorilir. Kullanici cikisa bir miliampermetre baglar ve bu
degeri W ve @ tuslar ile degistirerek cikista istedigi alt akim degerini (0,4 mA veya 0V) okur ve
tusu ile bir sonraki parametreye gecer.

dRH3  xxxxx :3 nolu DA c¢ikisi span faktorii goriliir. Kullanici ¢ikisa bir miliampermetre baglar ve bu
degeri @ ve @ tuslan ile degistirerek cikista istedigi list akim degerini (20 mA veya 10 V) okur ve
tusu ile bir sonraki parametreye gecer.

dRLY  xxxxx :4 nolu DA cikis1 sifir faktori gorilir. Kullanici cikisa bir miliampermetre baglar ve bu
degeri @ ve @ tuslar ile degistirerek cikista istedigi alt akim degerini (0,4 mA veya 0V) okur ve
tusu ile bir sonraki parametreye gecer. Bu ¢ikis bPRr=1 ise 3. karttadir.

dRHY  xxxxx :4 nolu DA c¢ikisi span faktori goriilir. Kullanici ¢ikisa bir miliampermetre baglar ve bu
degeri @ ve @ tuslan ile degistirerek cikista istedigi list akim degerini (20 mA veya 10 V) okur ve
tusu ile bir sonraki parametreye gecer. Bu ¢ikis bPRr=1 ise 2. karttadir.

dRLS xxxxx :5 nolu DA cikis sifir faktori goriliir. Kullanici cikisa bir miliampermetre baglar ve bu
degeri @ ve @ tuslar ile degistirerek cikista istedigi alt akim degerini (0,4 mA veya 0V) okur ve
tusu ile bir sonraki parametreye gecer. Bu ¢ikis bPRr=1 ise 2. karttadir.

dRHS  xxxxx :5 nolu DA ¢ikis1 span faktorii goriiliir. Kullanici ¢ikisa bir miliampermetre baglar ve bu
degeri @ ve @ tuslar ile degistirerek cikista istedigi tist akim degerini (20 mA veya 10 V) okur ve
tusu ile bir sonraki parametreye gecer. Bu ¢ikis bPRr=1 ise 2. karttadir.

ESF  x :Toplayic sifirlama parametresi goriilir. Kullanici bu degeri 1 yapip ® tusuna basar ise t
toplayici sifirlanir. Kullanic1 @ tusu ile bir sonraki parametreye gecer.

Gostergeye S4FR = 1oL R gelir, kullanic1 @ ve @ tuslan ile S4FR degerini degistirerek sayfalan
dolasabilir. bPRr=1 ise @) tusu ile S4FR = HLAF yapar ve @& tusuna basar ise;

SYFR = HCnF Bunker parametreleri bolimiine girilir. Bu bolimde;

bral  xxxxx (kg) :Maksimum bunker araligi gosterilir. Bunker agirlik ¢ikisi bu degere gore iretilir.
Kullanmc1 @ ve @ tuslar ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

bSE  xxxx (kg) :Bunker agirligi set degeri gosterilir. Kullanic1 @ ve @ tuslan ile istedigi degeri
secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.
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bUSE  xxxxx (kg) :Bunker agirligi iist set degeri gosterilir. Bu degerin lizerinde bunker kontrol ¢ikisi
minimumdadir. Kullanic1 @ ve @ tuslan ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki
parametreye gelir.

bRSE  xxxxx (kg) :Bunker agirlig1 alt set degeri gosterilir. Bu degerin altinda bunker bos ikazi
uretilir. Kullanic1 @ ve @ tuslan ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

bkoal xxxxx (kg) :Bunker agirlik kontroliinde kullanilan tolerans degeri gosterilir. Kullanic1 @ ve @
tuslan ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

bLP I xxxxx (kg) :1. Kontrol parametresi goriilir. Bu parametre bunker agirliginin % 25 i olarak
girilebilir. Kullanic1 @ ve @ tuslar ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye
gelir.

bLP2 xxxxx (kg) :2. Kontrol parametresi goriiliir. Bu parametre bunker agirliginin % 10 u olarak
girilebilir. Kullanic1 @ ve @ tuslar ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye
gelir.

bLP3  xxxxx (kg) :3. Kontrol parametresi goriilir. Bu parametre bunker agirliginin % 5 i olarak
girilebilir. Kullanic1 @ ve @ tuslar ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye
gelir.

bIPY xxxxx :Kontrol parametresi goriiliir. Bu parametre kullanilmamaktadir. Kullanici @ tusu ile
bir sonraki parametreye gelir.

RCEL xxxxx (kg) :Otomatik kalibrasyon toleransi gosterilir. Kalibrasyon sonunda bunkerden eksilen
miktar ile banttan gecen miktar arasindaki fark bu degerden kiiciik ise kalibrasyon tolerans icinde
kabul edilir. Bu degerin 10 kg civarinda girilmesi uygun olacaktir. Kullanic1 @ ve @ tuslan ile istedigi
degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

RCRG  xxxxx (kg) :Otomatik kalibrasyon agirligi gosterilir. Kalibrasyon islemi bunkerden kalibrasyon
agirlig kadar miktar eksildiginde sone erer. Kalibrasyonun baslamasi icin burada belirtilen miktarin
en az iki kat1 malzeme bunkerde bulunmalidir. Bu degerin 1000 kg veya daha fazla girilmesi uygun
olacaktir. Kullanict @ ve @ tuslan ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye
gelir.

ERCb  xxxxx (sn) :Otomatik kalibrasyon baslangicinda dolum sisteminin durmasi icin gerekli
bekleme siiresi gosterilir. Kalibrasyon islemi dolum islemi durdurulup bu siire tamamlandiktan sonra
baslar. Kullanic1 @ ve @ tuslan ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

RCPr  xxxxx (dak) :Otomatik kalibrasyon periyodu gosterilir. Otomatik kalibrasyon islemi istenilir
ise periyodik olarak yapilabilir. RCPr parametresi sifir ise periyodik kalibrasyon iptal edilir ve
manuel olarak veya girisler araciligi ile yapilir. Kullanic1 @ ve @ tuslan ile istedigi degeri secer ve
tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

bLR  xxxxx (kg) :Bunker kalibrasyon isleminde kullanilacak agirlik degeri ekrana gelir. Kullanic1 @
ve @ tuslan ile istedigi degeri secer ve @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.

bSF  xxxxx :Kantar sifir degeri gosterilir. Kullanici kantar bos iken @ tusuna basar ise kantarin
sifir degerini alir. Bu islemi birkac defa yaparak degerin degismedigine emin olmakta yarar
vardir aksi halde mekanik yap1 kontrol edilmeli ve dokunan bir yer olup olmadig kontrol
edilmelidir. Kullanmc1 @ tusu ile bir sonraki parametreye gelir.
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bLF  xxxxx :Kantar kalibrasyon faktorii gorulir kullanici kantar tizerine CA parametresinde
belirttigi miktarda agirlig1 koyar @ tusuna basar ise kantarin kalibrasyonunu yapar. Bu islemi
birkac defa yaparak degerin degismedigine emin olmakta yarar vardir aksi halde mekanik yap1
kontrol edilmeli ve dokunan bir yer olup olmadigi kontrol edilmelidir. Kullanici @ tusu ile bir
sonraki parametreye gelir.

Programlama isleminden ¢ikmak i¢in 88 tusuna basilir.

***Cihazlarin fabrika ¢ikisinda 5Cod degeri “0” dir. SLod degerinin unutulmasi durumunda
cihaza enerji verdikten sonra ¥, () ve (8 tuslarina birlikte basarak (yaklasik 5 sn) programlama
sayfasina girebilirsiniz. Bir defaligina sifre girilmeden programlama acilir. LLAF parametrelerine
girip sifreyi ayarlayimz.

2.3. Calisma Sekilleri:

Cihaz, Dozaj Band1 , doner tablali dozaj birimi ve Carpma plakali dozaj birimi kontrolu icin
kullamlirken yakin (Local) ve uzak (Remote) calisma sekillerinde de kullanilabilir. Yakin calisma
tipinde calisiirken “Lokal” ledi, uzak calisma tipinde calisilirken “Remote” ledi yanar. Yakin
calisma tipinde istenirse manual duruma gecilebilir. Manual durumda “Local” ledi yanar soner
durumda olur. Manual durumda iken ve gostergede ¢ikis durumu izlenirken, bant hizi (motor hizi) @
ve @) tuslan ile azaltilip arttinlabilir.

™ ve B8 tuslarina birlikte basarak yakin calisma durumundan uzak calisma durumuna veya uzak
calisma durumundan yakin ¢alisma durumuna gecilir. Yakin calisma durumunda iken ™ ve @
tuslarina birlikte basilirsa otomatik calisma durumundan manual calisma durumuna veya manual
calisma durumundan otomatik calisma durumuna gecilir.

2.3.1. BANT KANTARI:

GLnF sayfasindaki k /P parametresi “0” olarak secilirse cihaz bant kantar olarak kullanilir.
Bant kantar kullaniminda uzak calisma ve manual calisma secenekleri yoktur. “Local” ledi
sirekli yanar. Cihaz bant kantar olarak calisirken verilen sabit hizi veya kantardan aldig1 hiz
bilgisini yiik hiicrelerinde aldig1 agirlik bilgisiyle isleyerek debi ve toplam bilgilerini hesaplar.
GLnF sayfasindaki Hrnl parametresi “0” yapilirsa cihaza hiz bilgisi verilmesine gerek yoktur,
Cihaz hizin LRALb sayfasindaki £H parametresine esit oldugunu kabul ederek hesaplamalarin
yapar. Hiz olcumu yapilmiyor ise hesaplama islemlerinin yapilmasi (ol¢iim) calisiyor girisinin
verilmesi gereklidir.

Hrnl parametresi “0” dan farkli ise hiz sayisal giristen olculiir, hesaplamalar bu hiz ile yapilir.
Hesap islemlerinin yapilmasi icin olciilen hiz Hrnls parametresinden biiyiik olmalidir. Hrnl
Parametresini hiz gecmez ise cihaz run olmaz.

2.3.2. CARPMA PLAKALI DEBIMETRE:

GLCnF sayfasindaki k IP parametresi “8” olarak secilirse cihaz debimetre olarak kullanilir. CPK
debimetre kullaniminda uzak calisma ve manual calisma secenekleri yoktur. “Local” ledi
surekli yanar. Cihaz debimetre olarak calisirken verilen sabit hiz bilgisini ylk hiicrelerinde
aldig1 agirlik bilgisiyle isleyerek debi ve toplam bilgilerini hesaplar. Malzemenin hizin LALb
sayfasindaki £H parametresine esit oldugunu kabul ederek hesaplamalarini yapar.

2.3.3. DOZAJ BANDI, DONER TABLALI DOZAJ ve CARPMA PLAKALI DOZAJ BIRIMi:

GLnF sayfasindaki k /P parametresi “0” dan farkli secilirse cihaz dozaj kontrol cihazi olarak
calisir. Dozaj kontrol cihazi olarak calisirken ve cihaz uzak (remote) durumda iken debi set
noktasinin degeri analog giristen (k P parametresi 1,5,9) veya RS-485 iletisim hattindan (& P
parametresi 2 ,6,10 veya 3,7,11) alinir.
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EE=0 ve 1 ise; Dozaj birimi kontrol cihazi durumunda iken yakin calisma durumu secilirse debi
set noktasi cihaza tuslarla verilir. Bu islem icin @ tusuna basilirsa gostergeye “SEE” iletisi ile
birlikte debi set noktasinin degeri yazilir. Debi set noktas1 @ ve @ tuslan ile degistirilip tekrar
tusuna basilirsa cihaz yeni set noktasina gore calismaya baslar. Gostergede “SEE” iletisi ile
birlikte debi set noktasinin degeri varken @ tusuna basilirsa calisma durdurulur. Bandin
yeniden calistinlmasi icin @ tusuna basip cihaza set degeri verilir, ikinci kez @ tusuna basilirsa
band verilen set noktasina gore calismaya baslar.

kEk=2 ve 3 ise; Dozaj birimi kontrol cihazi durumunda iken yakin calisma durumu secilirse
miktar set ve tartim miktan cihaza tuslarla verilir. Bu islem icin @ tusuna basilirsa gostergeye
USE” agirlik set degeri gelir ™ ve @ tuslan ile degistirilip tekrar @ tusuna basilirsa ;“SEE”
iletisi ile birlikte debi set noktasinin degeri yazilir. Debi set noktas1 @ ve @) tuslar ile
degistirilip tekrar @ tusuna basilirsa “. (Sistemde hiz kontrol Unitesi var ise set degerine
girilen debi degerinde calisir ve agirlik set degeri kadar malzeme alinip durur.) (Sistemde hiz
kontrol linitesi yok ise set degeri “0” girilir ve agirlik set degeri kadar malzeme alinip durur.)
Agirlik set noktas1 @ ve @ tuslan ile degistirilip tekrar @ tusuna basilirsa cihaz yeni set
noktasina gore calismaya baslar. Gostergede “SEE” iletisi ile birlikte debi set noktasinin
degeri varken @ tusuna basilirsa calisma durdurulur. Bandin yeniden calistirilmasi icin
tusuna basip cihaza set degeri verilir, ikinci kez @ tusuna basilirsa band verilen set noktasina
gore calismaya baslar.

ER her islem baslangicinda © tusu ile sifirlanir.

EE=4 ve 5 ise;Dozaj birimi kontrol cihazi durumunda iken yakin calisma durumu secilirse debi
set ve tartim miktar cihaza tuslarla verilir. Bu islem icin @ tusuna basilirsa gostergeye “SEE”
iletisi ile birlikte debi set noktasinin degeri yazilir. Debi set noktas1 @ ve @] tuslan ile
degistirilip tekrar @ tusuna basilirsa “arn” oran set degeri gelir. Oran set noktasi @ ve (4]
tuslan ile degistirilip tekrar @ tusuna basilirsa cihaz yeni set noktasina gore calismaya baslar.
Gostergede “SEE” iletisi ile birlikte debi set noktasinin degeri varken @ tusuna basilirsa
calisma durdurulur. Bandin yeniden calistirilmasi icin @ tusuna basip cihaza set degeri verilir,
ikinci kez @ tusuna basilirsa band verilen set noktasina gore calismaya baslar.

Cihaz Yakin calisma durumunda iken @ ve @ tuslarina birlikte basilirsa “Local” ledi yanip
sonmeye baslar ve manual calisma durumuna gecilir. Bu islemden sonra gostergede cikis
durumu gosterilir. Bu durumda ™ ve @ tuslan ile cikis degistirilerek motor hizi manual olarak
denetlenebilir. Manual durumda iken @ tusuna pespese basarak diger olciim degerleri de
izlenebilir, @ ve @ tuslan sadece gostergede cikis degeri gosterilirken etkilidir. Manual
durumdan c¢ikmak icin @ ve @ tuslarina tekrar birlikte basilmalidir.

2.3.4. UZAK GOSTERGE:

AC-10-BKB cihaz1 bir bant kantan veya dozaj birimine bagli olarak uzak gosterge seklinde
kullaniliyor ise bu durumda LEnF sayfasindaki UGeS parametresi 1 veya 2 olarak secilmelidir.
iletisim hattinda iletisimi koordine eden bir cihaz var ise 6rnegin bir bilgisayar var ise UGa5=2
secilir ve cihaz hattan gelen bilgileri okur ve gosterir. iletisim hattinda iletisimi koordine eden
bir cihaz yok ise bu durumda UGa5=1 secilmelidir. Bu durumda cihaz kontrol biriminden
bilgileri kendisi ister ve gonderir. Uzak gosterge secildiginde kullanici yalnmz GEnF sayfasina
girebilir ve UGo5 parametresi haric bu sayfadaki parametreleri kontrol cihazi ile ayni sekilde
girmelidir.
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3. OTOMATIK KALIBRASYON:

Otomatik kalibrasyon islemi bunker agirlik 6l¢ciimii yapan cihazlarda mevcut olup bu islem icin bPRr
parametresinin 1 olmasi ve bunker agirliginin dlciiliiyor olmasi gerekir.

Otomatik kalibrasyon isleminde bunker dolumu durdurulur ve sistemden bunun teyidi alindiktan ve
ELRb parametresinde girilen siire kadar beklendikten sonra bunkerden bosalan miktar ve banttan
gecen miktar sifirlanarak toplanmaya baslar. Bunkerden bosalan miktar RCRL parametresinde girilen
miktara ulasinca bu islem sonlandinlir ve bu iki miktar karsilastirnlir. iki deger girilen RCEL
degerinden kiiciik ise kalibrasyonun tolerans icinde oldugu belirtilir ve herhangi bir islem yapilmaz
ancak farkin toleranstan buyuk olasi durumunda otomatik diizeltme icin red veya kabul bekler. Red
durumunda tartim islemi red edilir ve islem yapilmaz Kabul durumunda dozaj bandi kalibrasyonu
yapilan olcume gore duzeltilir ve yeni kalibrasyon faktoru hesaplanir.

Otomatik kalibrasyon islemi sistem calisirken yapilir ve diger islemleri etkilemez. Otomatik
kalibrasyon 4 sekilde yapilabilir:

a) Periyodik olarak: RCPr parametresine sifirdan farkli bir deger girilmis ise girilen siire (dak)
periyot ile sistem otomatik kalibrasyon islemine girer ve kalibrasyon sonunda olusan fark
degerine gore sonucu, tolerans icinde veya red/kabul bekleme cikislar ile gosterir.

b) Sayisal girisler kullanilarak: Otomatik kalibrasyon islemi cihazin “Kalibrasyon Basla” girisinin
uyarilmasi ile baslatilabilir.

c) Tus takim lGizerinden: Otomatik kalibrasyon islemi gosterge HR ile hesaplanan agirligi
gosteriyor ise @ tusuna basilarak otomatik kalibrasyon baslatilir. Tus takiminda kalibrasyon
islemi baslatilmasi durumunda sistem bunker dolumunun durdurulmus oldugunu varsayar ve
kontrol etmez. Bu nedenle bu islem bunker dolumu durdurulduktan sonra yapilmalidir.

d) iletisim ile: Otomatik kalibrasyon iletisim ile bir PLC ye bagli olan cihazlarda iletisim
uzerinden baslatilabilir. (Komut2 ile)
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E-AC-10-BKB, BK, CPK, BMD CIHAZLARI MODBUS ADRESLERI:

E-AC-10-BKB band kantar1 RS-485 iletisim hatti lizerinden modbus protokoliine gore merkezi bir
sistemden denetlenip izlenebilir. Modbus’in 03, 06 ve 16 islev kodlar kullanilabilir. Parametre
adresleri asagidaki tabloda verilmistir. Ozelligi R olan parametreler yalmz okunabilir, R/W olan
parametreler hem okunabilir hem de yazilabilir.

Mod bus adresleri 1-31 arasinda secilebilir.

Baud rate 9600 , 19200, 38400, 57600 den biri secilebilir

Mesaj yapisi 8 bit Even parity ve 1 stop bitten olusmaktadir.

Modbus Adresleri Tablosu

- : BAND DOZAJ . CPK SIMPLEX*
PARAMETRE ACIKLAMA ADRES | OZELLIK KANTARI* BANDI* CPK DOZAJ*
SET DEGERI 1 R - X - X X
ORTALAMA DEBI 2 R X X X X X
ANLIK DEBI 3 R X X X X X
AGIRLIK 4 R X X X X X
HIZ 5 R X X X - X
KONTROL CIKIS| Kontrol Cikis1 O ile 1000 6 R X ) X X
arasindadir.
TOPLAYICI-1 (UST) Not1 7 R X X X X X
TOPLAYICI-1 (ALT) Not1 8 R X X X X X
TOPLAYICI-2 (UST) Not1 9 R X X X X X
TOPLAYICI-2 (ALT) Not1 10 R X X X X X
o Yalmz BAC calismada
AGIRLIK SET DEGERI kullambir (EE 2-3) 11 R X X
Yalmz BAC calismada
GECEN MAL TOPLAMI kullambir (EE 2-3) 12 R X X
. o On Besleyici Cikis1 0 ile .
ON BESLEYICI CIKISI 1000 arasindadir. 13 R X
GIRIS (SAYISAL GIRISLER) | Not2 14 R - X - X X
CIKIS (SAYISAL CIKISLAR) | Not3 15 R X X X X X
STATUS Not4 16 R X X X X X
NOKTANIN YERI Debi gosteriminde |, R X X X X X
noktanin yerini gosterir
BUNKER AGIRLIGI Not 5 18 R X X
BUNKER AGIRLIK SET
DEGERI Not 5 19 R X X
BUNKER AGIRLIK
KONTROL CIKISI Not 3 20 R X X
OTOMATIK KALIBRASYON
STATUSU Not 5,6 21 R - X - X
(BSTATUS)
OTOMATIK
KALIBRASYONDA
BUNKERDEN BOSALAN Not 3 22 R ’ X ’ X
MIKTAR kg
OTOMATIK
KALIBRASYONDA BANDIN Not 5 23 R - X - X
TARTTIGI MIKTAR kg
REMOTE SET DEGERI 30 R/W X X X
KOMUT1 Not 7 31 R/W X X X
KOMUT?2 Not 8 32 R/W X X X
o Yalmz BAC calismada )
AGIRLIK SET DEGERI kullambir (EE 2-3) 33 R/W X X Not 9
BUNKER AGIRLIGI SET
DECERI Not 5 34 R/W - X - X Not 10

[ENimAD Ky-AC10-0509-0 SAYFA: 1823 |




Himho E-AC-10-BKB

E-AC-10-BKB, BK, CPK, BMD CIHAZLARI PROFiBUS DP ADRESLERI:
GSD Dosyasi: HMS_1803.GSD
DP Slave Anybus-C pdp 23 World in

5 World Out
PARAMETRE ACIKLAMA ADRES | OZELLI BAND DOZAJ CPK CPK SIMPLEX
K KANTARI * | BANDI * * DOZAJ *
*
SET DEGERI +0 R X X X
ORTALAMA DEBI +2 R X X X X X
ANLIK DEBI +4 R X X X X X
AGIRLIK +6 R X X X X X
HIZ +8 R X X X - X
KONTROL CIKISI Kontrol Cikisi 0 ile 1000 +10 R X X X
arasindadir.
TOPLAYICI-1 (UST) Not1 +12 R X X X X X
TOPLAYICI-1 (ALT) Not1 +14 R X X X X X
TOPLAYICI-2 (UST) Not1 +16 R X X X X X
TOPLAYICI-2 (ALT) Not1 +18 R X X X X X
AGIRLIK SET DEGERI Yalmiz BAC calismada +20 R X X
kullamlir (EE 2-3)
GECEN MAL TOPLAMI Yalmiz BAC calismada +22 R X X
kullamlir (EE 2-3)
ON BESLEYICI CIKISI On Besleyici Cikis1 0 ile +24 R X
1000 arasindadir.
GIRIS (SAYISAL GIRISLER) | Not2 +26 R - X - X X
CIKIS (SAYISAL CIKISLAR) Not3 +28 R X X X X X
STATUS Not4 +30 R X X X X X
NOKTANIN YERI Debi gosteriminde +32 R X X X X X
noktanin yerini gosterir
BUNKER AGIRLIGI Not 5 +34 R X X
BUNKER  AGIRLIK SET | Not 5 +36 R X X
DEGERI
BUNKER AGIRLIK | Not 5 +38 R - X - X
KONTROL CIKISI
OTOMATIK KALIBRASYON | Not 5,6 +40 R - X - X
STATUSU
(BSTATUS)
OTOMATIK Not 5 +42 R - X - X
KALIBRASYONDA
BUNKERDEN BOSALAN
MIKTAR kg
OTOMATIK Not 5 +44 R - X - X
KALIBRASYONDA BANDIN
TARTTIGI MIKTAR kg
REMOTE SET DEGERI +0 R/W X X X
KOMUT1 Not 7 +2 R/W X X X
KOMUT2 Not 8 +4 R/W X X X
AGIRLIK SET DEGERI Yalmiz BAC calismada +6 R/W X X Not 9
kullamlir (EE 2-3)
BUNKER  AGIRLIGI SET | Not 5 +8 R/W - X - X Not 10
DEGERI

[ENimAD Ky-AC10-0509-0 SAYFA: 19/23 |




Himho E-AC-10-BKB

NOTLAR:

* X isaretli veriler uygulama icin gecerli olan verilerdir.
NOT1: Toplayicilarin dederi DOUBLE INTEGER olarak okunmalidir.

NOT2: Giris Parametresi Sayisal girislerin durumunu bildirir. Parametre bitlerine karsilik gelen bilgiler sunlardir;

GIRIS.0: Calis

GIRIS. 1: On Sistem Calisiyor
GIRIS.2: Motor Calisiyor
GIRIS.3: Motor Ariza

GIRIS.4: On Besleyici Calisiyor
GIRIS.5: On Besleyici Arizali
GIRIS.6: Uzak Calisma

GIRIS.7: Yakin Calisma
GIRIS.8: Toplayici Sifirla
GIRIS.9: Ariza Sil

GIRIS. 10: Kullamlmiyor

GIRIS. 11: Kullamlmiyor
GIRIS.12: KALIBRASYON BASLA
GIRIS. 13: KALIBRASYON KABUL
GIRIS. 14: KALIBRASYON RED
GIRIS.15: DOLUM DURDURULDU

NOT3: Cikis Parametresi Sayisal Cikislarin durumunu bildirir. Parametre bitlerine karsilik gelen bilgiler sunlardir;

CIKIS.O: Tolerans Ariza

CIKIS. 1: Agirlik Ariza

CIKIS.2: Acil Dur

CIKIS.3: Band Kaydi Arizasi

CIKIS.4: Hiz Ariza

CIKIS.5: Debi Ariza

CIKIS.6: On Besleyici Calis

CIKIS.7: Calis

CIKIS.8: Kullanilmiyor

CIKIS.9: Patinaj Ariza

CIKIS. 10: Kalibrasyon RED/KABUL BEKLEME.
CIKIS. 11: Kalibrasyon Tolerans icinde
CIKIS. 12: Kalibrasyon Basladi

CIKIS. 13: Motor Ariza

CIKIS. 14: Sifir Ariza

CIKIS. 15: Remote

NOT4: STATUS Parametresi ariza durumlarinin yanisira sistemin durum bilgilerini bildiren bitleri icerir. Parametre
bitlerine karsilik gelen bilgiler sunlardir;

STATUS.O: Sistem Calisiyor

STATUS. 1: Yakin Calisma Durumunda
STATUS.2: Manuel Durumda
STATUS. 3: Kalibrasyon Durumunda
STATUS.4: Band Kaydi Arizasi
STATUS.5: Acil Dur Durumu
STATUS.6: Agirlik Ariza

STATUS.7: Sifir Ariza

STATUS.8: Hiz Ariza

STATUS.9: Debi Arizasi

STATUS. 10: Normal Calisma icin bir engel var
STATUS.11: Tolerans Ariza

STATUS. 12: Sayici Darbesi

STATUS. 13: Motor Ariza

STATUS. 14: Kullanilmiyor

STATUS. 15: Kullamlmiyor

NOT 5: Yalmz Bunker tartili otomatik kalibrasyon 6zelligine sahip sistemlerde kullanilir.
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NOTé6: BSTATUS Parametresi Otomatik kalibrasyon bulunan cihazlarda bunker agirligi ile ilgili durumlar1 belirtir.
Parametre bitlerine karsilik gelen bilgiler sunlardir;

BSTATUS.O: Kalibrasyon isleminde

BSTATUS. 1: Kalibrasyon tolerans icinde

BSTATUS.2: Kalibrasyon tolerans disinda Ret /Kabul bekleniyor
BSTATUS. 3: Bunker agirlik ariza

BSTATUS.4:Bunker seviyesi alt seviyenin altinda

BSTATUS.5: Bunker seviyesi list seviyenin lizerinde

BSTATUS. 6,7:Kullanilmiyor

NOT7: KOMUT1 Parametresi Cihaz Tipine gbre bazi bilgilerin uzaktan verilmesi icin kullamlir. Cihaz Tipi 2 ise yalniz
KOMUT1.0 = calis biti sistemi calistirmak icin kullanilir. Tip 3 ise, Sayisal girisler bu parametreye aktarilir. Parametre
bitlerine karsilik gelen bilgiler sunlardir;

KOMUT1.0: Calis

KOMUT1.1: On Sistem Calisiyor
KOMUT1.2: Motor Calisiyor
KOMUT1.3: Motor Ariza
KOMUT1.4: On Besleyici Calisiyor
KOMUT1.5: On Besleyici Arizali
KOMUT1.6: Uzak Calisma
KOMUT1.7: Yakin Calisma

NOT8: KOMUT2 Parametresi Cihaz Cihaz Tipine gbre bazi bilgilerin uzaktan verilmesi icin kullamlir. Cihaz Tipi 2 ise
yalniz KOMUT2. 0 = calis bitive 2.1 ariza sil icin kullanmlir. Tip3 ise, Sayisal girislerin Ust byti bu parametreye aktarilir.
Parametre bitlerine karsilik gelen bilgiler sunlardir;

KOMUT2.0: Toplayic Sifirla
KOMUT2.1: Ariza Sil

KOMUT2.2: Kullanilmiyor
KOMUT2.3: Kullanilmiyor
KOMUT2.4: KALIBRASYON BASLA
KOMUT2.5: KALIBRASYON KABUL
KOMUT2.6: KALIBRASYON RED
KOMUT2.7: DOLUM DURDURULDU

NOT9: Simplex tipi dozaj biriminde (st agirlik set degeridir.

NOT10: Simplex tipi dozaj biriminde Alt agirlik set degeridir.
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Lk P 0 zincir 1 agirhik
CH Kalibrasyon Hizi (mm/sn), CPK malzeme akis hizi
LR Kalibrasyon Agirlig1 (kg/dm)
SF Sifir Faktori * *
CF Kalibrasyon Faktorii * *
LdF Diizeltme Faktorii * *
UGaS Uzak gosterge parametresi 0 Kontrol birimi 1 Master 2 Slave
kP kP 0 Band kantar 1,2,3 dozaj band1
4 local cevirici, 5,6,7 doner tabla, 8,9,10,11 CPK
Tartim Tipi 0 Rulo tartim 1 Komple tartim (dozajlama)
kE Tartim Tipi 2 Rulo tartim 3 Komple tarim (miktar kontrolld)
Tartim Tipi 4 Rulo tartim 5 Komple tarim (oran kontrollui)
nY Noktanin Yeri
dRSE Debi Alt Set (ton/h)
drnd Debi Ust Simin (ton/h)
Hrnb Hiz Ust Simin (mm/sn)
RASE Agirlik alt set degeri
PULS Toplayici Pulse (kg/pulse)
PLu Pulse suresi (sn)
bPRr Bunker parametresi 0 = bunker yok 1=bunker ag. Olciimii var
LL Load Cell Tipi 1=1mV/V,2=2mV/V, 3 =3mV/V
Rdr Cihaz Adresi
brk iletisim Hiz1 (kbaud)
SFrE Sifre Kodu
bb Bant Boyu (m)
oR Olciim Araligi (mm)
HF Hiz Faktorii
£s Hiz olcim elemani pulse sayis1 (Centik Sayisi) (pulse/tur) **
PRE | Motor sensorii *****
PRE ¢ Arka tambur sensori *****
dR Dolu alan orani (%)
HF Hiz Faktori
£s Hiz 6lcim eleman pulse sayis1 (Centik Sayisi) (pulse/tur)
kol Debi Kontrol Toleransi (ton/h)
LEP Kontrol tipi
bEP Besleyici tipi
oS Ornek sayisi
FRC Adaptif kontrol faktord *******
P Kontrol parametresi 1 (ton/h) % 25
Pe Kontrol Parametresi 2 (ton/h) %10
P3 Kontrol Parametresi 3 (ton/h) %5
oblo On Besleyici Cikis Orani (%)
oblb On Besleyici cikis kontrolii bayasi (%)
ob5F On besleyici calisma sekli
RSE On Besleyici icin Agirlik Set Degeri (kg)
REL On Besleyici icin Agirlik Toleransi (kg)
obb On Besleyici icin Agirlik Fark Degeri (kg)
FeLR Miktar kontrollii tiplerde fazla alinan agirlik. (kg)
obF On Besleyici Cikis Faktorii
orn tt=4 ve 5 iken 2. analog ¢ikis oran set degerine gore verilir.
SSF Set Sifir Degeri
SCF Set Kalibrasyon Faktorii
dAL | Cikis 1 Alt Kalibrasyonu (kontrol cikisi)
dAH | Cikis 1 Ust Kalibrasyonu
dAL?2 Cikis 2 Alt Kalibrasyonu (Debi ¢ikisi)
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dAHZ Cikis 2 Ust Kalibrasyonu
dAL3 Cikis 3 Alt Kalibrasyonu (On besleyici kontrol cikisi)
dAH3 Cikis 3 Ust Kalibrasyonu
dAL4 Cikis 4 Alt Kalibrasyonu (Bunker agirlik cikisi) bPRr =1
dAHY Cikis 4 Ust Kalibrasyonu
dALS Cikis 5 Alt Kalibrasyonu (bunker seviye kontrol cikisi) bPRr-=1
dRHS Cikis 5 Ust Kalibrasyonu
ESF Toplayic1 Sifirlama

bPAr=1 ise

brnl Bunker maksimum agirigi kg
bSE Bunker seviyesi Set degeri kg
bUSE Bunker st seviye seti kg
bASE Bunker alt seviye seti kg
btal Bunker seviye kontrol toleransi kg
bLP ! Kontrol parametresi 1 kg
bLP2 Kontrol Parametresi 2 kg
bLP3 Kontrol Parametresi 3 kg
bCPY Kontrol parametresi 4
RCEL Otomatik kalibrasyon toleransi kg
RCRG Otomatik kalibrasyon agirtigi kg
ERCL Otomatik kalibrasyon bekleme siiresi sn
RCP- Otomatik kalibrasyon periyodu
bLR Bunker kalibrasyon agirligi kg
bSF Bunker sifir degeri
bLF Bunker kalibrasyon faktori
* Kalibrasyon parametreleri
*xwwsk  (Cihaz kendisi hesaplar
* £ 1P:8-9-10-11 ise bLnF sayfasi acilmaz

ORNEK1: On beslevici cikisi (Obcf 1 ise)

Besleyici Kapasitesi rnd = 100 t/sa,
Set degeri = 80t/sa obF = %40 oblb =% 10
kontrol cikis1 0 % 50 ise

Bu durumda
On besleyici ¢ikis1 = Kontrol ¢ikis1 x (obF x Debi set / Debi range + obLb) /100
On besleyici cikist = 50 x (40 x 80 / 100 + 10) / 100 = 50 x ( 32 +10)/100 = % 21 olur

Besleyici Kapasitesi rnd = 120 t/sa,
Set degeri = 100t/sa obF = %40 oblb =% 10
kontrol cikis1 0 % 80 ise

Bu durumda
On besleyici ¢ikis1 = Kontrol ¢ikis1 x (obF x Debi set / Debi range + obLb) /100

On besleyici cikist = 80 x (40 x 100 / 120 + 10) / 100 = 80 x ( 33 +10)/100 = % 34 olur

On besleyici cikisi (Obcf 0 ise)

Kontrol cikis1 % 50 ise obio degeri 50 ise
On besleyici ¢ikis1 = Kontrol ¢ikisi x ( ObC0/100)
On besleyici cikist = 50 x ( 50/100) = %25 olur
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