Himhko E-AC-10

E-AC-10 YUK HUCRESI CEVIRICISi

1. TANIM:

E-AC-10, analog cikisli ve RS-485 iletisimli bir yiik hiicresi ceviricisidir. Yuk hiicresi dogrudan cihazin terminallerine
baglanmir. Cihaz yiik hiicresinin besleme kaynagini da icerir. Cihaza 350 ohm’luk dort yiik hiicresi baglanabilir.

Analog cikis akiminin sinirlart kullanici tarafindan ayarlanabilir, aynm (resolution) 0-20 mA icin 5uA civarindadir.
Cevirici RS-485 iletisim sisteminde kullanilirken en ¢ok 31 cihaz iletisim hattina baglanabilir. Cihazin gostergesinden
agirlik degeri de izlenebilir.

Cihazin |IEC 668 standardina uygun 96x192 mm boyutlarinda bir 6n paneli vardir. Derinligi 110 mm dir. Panel
montajinda pencere boyutlar1 90x185 mm. olmalidir. Cihazin calisma gerilimi 85-265 V AC veya 85-375 V DC dir.

2. KULLANIM:

E-AC-10 ceviricisinin 6n panel gorinimii Sekil 1. de, arka panel goriiniimii Sekil 2. de verilmistir. On panelde 9 haneli
bir led gosterge 4 adet uyan ledi ve 5 adet tus bulunur. Harici baglantilar arka paneldeki 30lu klemens grubuna yapilir.
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2.1 Baglantilar:

E-AC-10 ceviricisinin islemci kart1 genel amacli olarak tasarimlandigindan cevirici olarak programlandiginda 30 lu
klemens grubundaki butun uglar kullanilmaz. Tablo 2.1. de klemenslerin islevleri verilmistir. Tablo’da koyu olarak
belirtilen uglar cevirici uygulamasinda islevsizdir, bu uclara harici bir baglant1 yapilmamalidir.

Cihazin calisma gerilimi Tablo’da belirtildigi gibi 1, 2 ve 3 numarali klemenslere uygulanir. 13, 14 ve 15 numarali
klemensler RS-485 iletisim hatt1 baglant1 klemensleridir. Analog cikis 16(+) ve 17(-) nolu klemenslerden alinir. Yiik
hiicresi baglantilan 24, 25, 26, 27, 28, 29 ve 30 nolu klemenslere yapilir. Birden fazla yiik hiicresi kullamlirsa yiik
hiicreleri bu klemenslerde paralellenir. 4-telli yiik hiicresi baglantisinda 24-28 ve 25-29 nolu terminaller kisadevre
edilmelidir.

Tablo 2.1.

K.no ISLEV ACIKLAMA K.no ISLEV ACIKLAMA
1|F Calisma Gerilimi 16 | Analog Cikis 1 (+) Analog Cikis Baglantis
2| N Baglantilan 17 | Analog Cikis 1 (-)

3 | Toprak 18 | Analog Cikis 2 (+)

4 | Sayisal Giris 1 19 | Analog Cikis 2 (-)

5 | Sayisal Giris 2 20 | Analog Cikis 3 (+)

6 | Sayisal Giris 3 21 | Analog Cikis 3 (-)

7 | Sayisal Giris Ortak 22 | Analog Giris (+)

8 | Sayisal Cikis 1 23 | Analog Giris (-)

9 | Sayisal Cikis 2 24 | YUk Hucresi (EXC+) Yik Hiicresi
10 | Sayisal Cikis 3 25 | Yuk Hucresi (EXC-) Baglantilan
11 | Sayisal Cikis 4 26 | Yuk Hicresi (SIG-)

12 | Sayisal Cikis Ortak 27 | Yuk Hucresi (SIG+)
13 | RS-485 Ortak RS-485 Hatti 28 | Yiik Hiicresi (SENSE+)
14 | RS-485 TRXA Baglantilan 29 | Yuk Hicresi (SENSE-)
15 | RS-485 TRXB 30 | Yik Hiicresi (Shield)
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Harici baglantilar yapiliip cihaz enerjilenince cihazin gostergesinde * £-RI- {0 ” iletisi, ardindan “ uEr xx” iletisi
birkac saniye siireyle izlenir ve cihaz normal calisma durumuna gecer. Cihaz ilk defa kullanima aliniyosa istenen
skalaya gore programlanmali ve bilinen bir agirlikla ayarlan yapilmalidir. Programlama ve ayar islemlerinin ayrintilan
izleyen bolumlerde verilmistir.

2.2. Programlama:

Programlama islemine girmek icin ve tuslarina ayn1 anda basilir. Bu islemden sonra “Program” ledi yanar,
gostergeye “Lad” iletisi ve "0” yazilirak sifre degeri sorulur. Cihazin sifre degeri fabrika cikisinda *10” dur. ¥ ve (]
tuslar ile sifre degeri girilip 3 tusuna basilirsa ilk parametre olan “CR” parametresine ulasilir. (¥ ve (&) tuslar ile LA
parametresinin degeri ayarlanabilir. Daha sonra @ tusu ile sirasiyla SF, LF, dP, rnl, F ILE, AL, dRH, LL, Adr, brk ve
SCod parametrelerine ulasilir. Her parametreye ulasiinca (¥ ve @] tuslar ile parametre degeri ayarlanabilir. Sifre
kodu yanlis girilirse S8Lad disindaki parmetreler izlenebilir, ancak degistirilemez.

Programlama isleminden cikmak icin 8 tusuna basilir.
Parametreler *“3. PARAMETRELERIN ACIKLAMASI” béliimiinde ayrintilariyla anlatilrmistir.

SF ve [F parametreleri ceviricinin sifir ve kalibrasyon faktorii parametreleridir. Bunlarin ayarinda asagidaki yontem
izlenmelidir.

1. Baglantilar yapildiktan sonra cihaz enerjilenmeli ve cihazdaki devrelerin ve yiik hiicrelerinin karali duruma
ulasmasi icin en az 15 dakika beklenmelidir. Géstergenin son hanesinde “R” ariza uyansi varsa ayar islemi
yapilamaz.

2. Tartim platformu bosaltilip programlama islemine girilmeli ve 5F parametresine ulasilmalidir. Bu parametre
secili iken (@ tusuna basilirsa S5F parametresi yenilenir. & tusuna basma islemi bir kac kez tekrarlanmalidir.
Her defasinda bulunan SF degeri bir biriyle uyusumlu olmalidir.

3. Tartim platformuna “CR” parametresinin belirledigi kalibrasyon agirlig1 yiiklenmeli ve program sayfasinda LF
parametresine ulasilmalidir. Bu parametre secili iken @ tusuna basilirsa kalibrasyon faktorii yenilenir. (@
tusuna basma islemi bir kac kez tekrarlanmalidir. Her defasinda hesaplanan LF parametresi bir biriyle
uyusumlu olmalidir.

4. Programlama isleminden cikildiginda gostergede okunan agirlik degeri kalibrasyon agirligina esit olmali,
platform bosaltilinca gostergede “0” okunmalidir.

2.3. Normal Calisma:

Cihaz enerjilenince acilis iletilerini gosterdikten sonra Normal Calisma durumuna gelir. Gostergenin ilk hanesinde
gosterilen bilginin toplam agirlik oldugunu belirten “t” harfi vardir. Cihazin analog ¢ikisi toplam agirliga gére
denetlenir. Toplam agirlik 0 ile “rnl” parametresi arasinda degisirken analog ¢ikis 0(4) ile 20 mA arasinda dogrusal
olarak denetlenir.

Cihaz bir tartim aygit1 olarak da kullanilabilir. @ ve @) tuslar kullanilarak gostergenin ilk hanesindeki bilgi “E” “n” ve
“d” olarak degistirlebilir. Bu karakterler sirasiyla toplam, net ve dara’ya karsilik gelir. Net ve dara agirliklarinin
toplam her zaman toplam agirliga esit olur. Dara alma islemi &) tusuna basarak yapilir. Bu islemden sonra net agirlik
sifirlanir, daha sonra platforma eklenen agirlik net agirlik olarak izlenir. Her dara isleminden sonra platforma yiik
hiicresi kapasitesine ulasana kadar ek malzeme konabilir. istenen herhangi bir zamanda ™ ve @) tuslar1 kullanilarak
toplam, net ve dara agirlik degerleri izlenebilir. tusu, cihaz toplam agirlik gosterme durumuna getirir.

Tartim platformu lizerindeki malzeme agirligi yiik hiicresi kapasitesini asmadigi siirece dara alma islemi her zaman net
agirligr sifirlar. Platform bos iken toplam agirlik sifirdan farkli ise programlama islemine girip sistemin ayarlarinin
yenilenmesi gerekir.

“Program”, “Ready”, “Run” ve “End” uyan ledleri su kosullarda yanarlar. “Program” ledi programlama esnasinda
yanar. “Ready” (hazir) ledi net agirlik 0+2 iken yanar. Tartim platformuna bir agirlik eklenince yada platformdan bir
agirlik aliminca 6lciim kararli olana kadar “Run” (islem) ledi yanar. Olciim kararli ve net agirlik sifirdan farkli ise *End”
(islem sonu) ledi yanar.

Gostergelerin son hanesinde varsa ariza durumu bildirilir. Oncelik sirasina gére "R”, “L”, “r” ve “F” olmak iizere dort
farkli anza uyaris1 vardir. Cihaza yiik hiicresi baglanmamissa, yiik hiicresi baglantilarinda bir kopukluk varsa veya yiik
hiicreleri asin yiiklenmisse “R” agirlik ariza uyans verilir. Bu uyar1 varken gosterilen agirlik degeri anlamsizdir. RS-485
hattinda bir iletisim kesikligi olursa “L” iletisim arizas1 bildirilir. Cihaz iletisim hattina baglanmadan kullaniliyorsa
“Adr” parametresi "0” olarak ayarlanmalidir, aksi durumda “L” iletisim anzas1 bildirilir. Olciilen toplam agirlik degeri
“rnh” parametresinden fazla ise 6lcim sinirinin asildigi “r” uyansiyla bildirilir. Dara alma islemi sirasinda asin
vibrasyondan dolay1 kararli bir 6lclim alinamaz ve dara alma islemi yapilamazsa “F” uyansi verilir. Bu uyar (& tusuna
basarak kaldirilir.
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3. PARAMETRELERIN ACIKLAMASI:

Lod: Programlama islemine girerken bu ileti ile sifre sorulur. Sifre kodu dogru girilirse parametreler degistirilebilir.
Yanlis sifre ile yalnmzca izlenebilir.

LRA: Kalibrasyon Agirigi. Kalibrasyon faktorii (CF) belirlenirken tartim platformuna konacak agirigin degeridir. 1 ile
60000 arasinda ayarlanabilir. Kantar kapasitesinin 1/10’undan az olmayacak pratik bir degere ayarlanmasi
onerilir.

SF: Sifir degeri. (W ve (&) tuslariyla 0 ile 60000 arasinda ayarlanabilir. Normal olarak tartim platformu bos ve bu
parametre secili iken @ tusuna basarak ayarlanmir. @ ve (&) tuslar1 ince ayar icin kullamlabilir.

CF: Kalibrasyon Faktorii. ¥ ve 4] tuslariyla 100 ile 65000 arasinda ayarlanabilir. Normal olarak tartim platformunda LA
degerine esit bir agirlik varken ve bu parametre secili iken @ tusuna basarak belirlenir. (¥ ve (&) tuslar ince ayar
icin kullanilabilir.

dP: Noktanin yeri. 0, 1, 2 ve 3 olarak ayarlanabilir. Olciim ve bazi parametre degerleri gosterilirken noktadan sonra
kac hane kalacagim belirler. Olciim degeri ile LR ve rrl parametreleri icin etkilidir.

rnf: Analog ¢ikisin Gist sinirint belirleyen parametredir. Toplam tartim degeri 0 ile rnl arasinda degisirken analog cikis
minimum ile maksimum deger (0 - 20 mA/ 4 - 20 mA) arasinda dogrusal olarak denetlenir. 0 ile 60000 arasinda
ayarlanabilir.

FILE: 1 ile 20 arasinda ayarlanabilen filter parametresidir. Yik hiicrelerinden alinan bilgi her 50 milisaniyede bir
olciiliir. F ILE parametresinin belirledigi sayida 6l¢iimiin ortalamasi alinarak agirlik degeri hesaplanir.

dAL: Analog cikisin alt degerini belirleyen parametredir. 0 ile 8191 arasinda ayarlanabilir. Bu parametre ayarlanirken
cihazin analog cikisina (16 ve 17 nolu klemensler) bir ampermetre baglanir. Bu parametre secili iken ¢ikis akimi 4
(0) mA olacak sekilde (¥ ve (@) tuslari ile ayar yapilir.

dAH: Analog cikisin iist degerini belirleyen parametredir. 0 ile 8191 arasinda ayarlanabilir. Bu parametre ayarlanirken
cihazin analog cikisina bir ampermetre baglanir. Bu parametre secili iken cikis akimi 20 mA olacak sekilde ™ ve
(4 tuslan ile ayar yapilir.

LL: Yik Hicresi Tipi. 1, 2 veya 3 olarak ayarlanabilir. Bu parametre cihazla kullanilan yiik hiicresinin ‘mV/V” degerine
karsiik gelir. Gergekte cihazin giris yiikseltcinin kazancimi belirler. Uygun secilmezse, tam skala degerine
ulasilamaz (kullamlan yik hiicresini mV/V degerinden kiiclik ise) veya ayrim (resolution) iyi olmaz. (kullanilan yiik
hiicresini mv/V degerinden bilyik ise).

Rdr: 0 ile 31 arasinda ayarlanabilen birim adresidir. Cihaz RS-485 hatti ile iletisim yaparken bu adres ile tamnir. Cihaz
iletisim hattina bagh degilse “0” olarak ayarlanmalidir, aksi durumda iletisim arizas1 “L” verilir. Ayn iletisim
hattina bagl cihazlar birbirlerinden farkli adreslenmelidir.

brk: iletisim hizim belirleyen parametredir. 9600, 19200 ve 38400 olarak ayarlanabilir. Aym RS-485 iletisim hattina
bagli biitiin cihazlarnn “brt” parametreleri ayn1 degere ayarlanmalidir.

Sfad: Programlama islemine girerken girilmesi gereken sifre kodunun degeridir. 0 ile 9999 arasinda ayarlanabilir.
Fabrika cikisinda “10” olarak ayarlidir. Programlama islemine yanlis kodla girilirse “SLad” disindaki biitiin
parametreler izlenebilir ancak degisiklik yapilamaz. Sifre kodunun unutulmasi durumunda cihazin ¢alisma gerilimi
kesilip yeniden verilmeli ve en gec 30 saniye icinde (¥ , (&) ve & tuslarina ayn1 anda basilmali, ardindan *0” sifre
ile programlama islemine girip “SCad”’a yeni deger verilmelidir.

4. MODBUS ADRESLERI:

E-AC-10 yuk hucresi ceviricisi RS-485 iletisim hatti Uzerinden modbus protokoluna gore merkezi bir sistemden
denetlenip izlenebilir. Modbus’in 03, 06 ve 16 islev kodlari kullamlabilir. Parametre adresleri Tablo 4.1. de
verilmistir. Ozelligi R olan parametreler yalmz okunabilir, R/W olan parametreler hem okunabilir hem de yazilabilir.

Tablo 4.1.

PARAMETRE | ADRES | OZELLIK PARAMETRE | ADRES | OZELLIK PARAMETRE | ADRES | OZELLIK
T. Agirlik 10H R A 20H R FLE 25H R/W
Dara 11H R SF 21H R dAL 26H R
Net Agirlil 12H R CF 22H R dRH 27H R
Anzalar 13H R dP 23H R LL 28H R

rnl 24H R/W

[ENimAD KY-AC10-0204-0 SAYFA: 33




