Elimko E-1200
E-1200 KULLANIM YONERGESI

1. TANIM

E-1200 cihaz1 darbe, akim ve gerilim girisli olarak programlanabilen bir akis olcim cihazidir. Darbe girisli olarak
programlandiginda proksimity switch veya mekanik kontakla Uretilen darbeler cihaza giris olarak verilebilir. Akim
girisli programlandiginda giris akimi secenekleri 0-20 ve 4-20 mA dir. Gerilim giris secilirse, giris simrlar1 0-20 mV ile 0-
2500 mV arasinda istenilen bir degere ayarlanabilir. Cihaz akim yada gerilim girisli olarak programlanirsa, girise lineer
yada karekok islevi verilebilir. Cihaz anlik akis ve toplam akis degerlerini gostergesinde gosterir.

Cihaz ayarlanabilen (¢ set noktasi ile ¢ sayisal ¢ikisi denetleyecek yapidadir. Set degerleri anlik akisa, toplama ve
batch sayicisina atanabilir. Olciim bilgileri RS-485 hatt1 {izerinden Modbus rtu protokolu ile merkezi bir sisteme
aktanlabilir. iletisim hattina en cok 31 cihaz baglanabilir. Cihazin kontrol cihazi olarak kullamlmasi ve iletisim hattina
baglanip bir merkezden izlenebilmesi icin gerekli donamimi icermesi gerekir.

Cihaz IEC 668 standardina uygun 96 x96 mm. boyutlarindadir. Calisma gerilimi 85-265 V AC. veya 85-375 V DC dir.

Cihazin kullanim 6émri 10 yildir.

2. KULLANIM

E-1200 cihazimin 6n panel gériiniimii Sekil 2.1.’de verilmistir. On panelde
biri dort, digeri alt1 haneli iki gosterge bulunur. Dért haneli gostergede
(st gosterge) anlik akis, alt1 haneli gostergede toplam akis degerleri
izlenir. Batch sayicisi @ tusu basili iken iist gostergeden izlenir. Cihaz
kullanicinin denetleyemedigi liciincii bir sayic1 daha icermektedir. Bu sayici
10 hanelidir ve @ tusu basili iken Uist ve alt gdstergelerden izlenir.
Toplayiciya eklenen biitiin degerler iiciincii sayiciya da eklenir. Uciincii
sayic1, 9.999.999.999°u asinca sifirlanir.

Toplayiciyr sifirlamak icin (¥ ve B8 tuslarina, batch sayicisini sifirlamak icin
(4] ve B8 tuslarina birlikte basilmasi gerekir. Bu islemin etkin olmasi icin
GLnF sayfasindaki rSEE parametresi EnAbL durumunda olmalidir.

Ust gostergenin solundaki L1, L2 ve L3 ledleri cihaz kontrol cihaz olarak
programlanmissa SET1, SET2 ve SET3 set noktalarina gore denetlenen RL1,
RL2 ve RL3 ¢ikis rolelerinin durumunu bildirir. Cihaz bu réleleri icermezse
bile, bu ledler kontrol islemine gore yanip sonerler. Cihaz gosterge olarak
programli ise L1, L2 ve L3 ledleri soniiktiir. Ust gostergenin sagindaki L4,
L5 ve L6 ledleri sirasiyla DIN1, DIN2 ve DIN3 sayisal girislerin durumunu Sekil.2.1.

bildirir. DIN1 cihazin darbe girisidir. DIN2 ve DIN3 sirasiyla toplayici ve

batch sayicisin1 disaridan sifirlamak icin kullanilir. DIN2 ve DIN3 girislerinin etkin olmasi icin GLnF sayfasindaki d inP
parametresi EnfAbL durumunda olmalidir.

GLAF sayfasindaki EYPE parametresi cihazin calisma tipini belirler. Bu parametre IndL olarak ayarlanirsa cihaz
gosterge olarak kullanilir. Anlik deger iist gostergede, toplayici degeri alt gostergede bildirilir. Toplayic1 999.999’u
asinca batch sayicisini bir arttirip sifirlanir. £9PE parametresi LonkSd ya da LenkSE olarak ayarlanirsa cihaz verilen set
noktalan ve ¢ikis 6zelliklerine gore sayisal ¢ikislar denetler. Cihaz kontrol cihazi olarak programli iken normal ¢alisma
sirasinda @ tusu ile SET1, SET2 ve SET3 degerleri izlenebilir. E4PE = LankSE ise (¥ ve (4] tuslan izlenen set degeri
degistirilebilir. EYPE = LonkSd ise set degerleri degistirilemez. Set degerleri izlenirken tusu ile yada SET3
gosterilirken 2 tusu ile normal calisma durumuna donuldr.

3. PROGRAMLAMA

Programlama islemine girmek icin 8 ve @ tuslarina ayn1 anda basilir. Bu islemden sonra iist gostergede “Cad” iletisi
alt gostergede “0” gosterilir. “Cod” degeri 0 ve (& tuslan ile sifre degerine ayarlanip tusuna basilirsa Ust
gostergeye “PRGE” alt gostergeye “GLnF” yazilarak genel konfigiirasyon sayfasina girilir. Daha sonra (¥ ve @] tuslari ile
girilecek sayfalar (GEnF, SEEP, rLaF veya [RLb) secilir. Sayfa seciminden sonra 2 tusuna basilirsa secilen sayfadaki
ilk parametreye ulasilir. Parametre (¥ ve (4] tuslan ile ayarlanir. @ tusu ile sayfadaki diger parametrelere ulasilir. Her
parametreye ulasiinca ¥ ve (&) tuslan ile parametre ayarlanabilir. tusuna 3 saniyeden uzun siire basilirsa sayfa
basina donulur ve yeni sayfa secilebilir.

GLLAF sayfasinda sirasiyla 'nPE, EYPE, rSEE, d InP, rEkn, RdrS, brkE, PrEE ve SLad parametreleri bulunur. rLnF ve
LALb sayfalarn InPt parametresine (bu parametre cihazin giris tipini belirler) bagli olarak farkli parametreleri icerir.
SEEP sayfasina GLnF sayfasindaki £4PE parametresi IndC olarak ayarli ise girilemez. Sayfalardaki parametreler TABLO
3.1 de verilmistir. Parametreler 4. PARAMETRELERIN ACIKLAMASI béliimiinde aciklanmistir.

Programlama isleminden cikmak icin 3 tusuna basilir. Programlama sayfalarinda iken belirli bir siire tuslarla bir islem
yapilmazsa otomatik olarak programlama isleminden c¢ikilir ve normal calisma sayfasina donilir. Bu siire GEaF
sayfasindaki 5 ile 25 saniye arasinda ayarlanabilen rEkn parametresi ile belirlenir. rEEn = d ISAbL ise otomatik cikis
engellenir. Cihazin fabrika cikisinda sifre degeri 10 olarak ayarlidir, ancak kullanici sifreyi 0 ile 9999 arasinda kendi
istedigi degere ayarlayabilir. Sifrenin unutulmas1 durumunda cihazin enerjisi kesilip yeniden verilmeli, 30 saniye i¢inde

, W ve (@) tuslarina aym anda basiimalidir. Bu islem sifreyi gecici olarak “0” yapar. Daha sonra “0” sifre ile
programlama islemine girip SLad parametresi (sifre degeri) yeniden ayarlanmalidir.
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TABLO 3.1: Program Sayfalarindaki Parametreler.

SAYFA 1.PAR. | 2.PAR. | 3.PAR. | 4.PAR. | 5.PAR | 6.PAR. | 7.PAR | 8.PAR.
GLLAF InPE EYPE rSEE d inP rEkn Rdr5 brtE SCod
SEEP (LYPE=[ontSd veya [onk5E) rLd P rl.d rPc rL3 rP3 - -
rLAF (InPE=PULSE) EFr tbn FrP PPy dP 2Ero rnGE -
rLAF (InPE=ARAP) dP cEro rnlE FIiLE FUnL Lrnl kot LaFF
rfnF (InPE=uolt) dP CEro rnGE FiLE FunC urnb kot LoFF
CALL (InPE=PULSE) dAL dRH - - - - - -
LRLbL (inPE=RRAP) 20rR dRL dRH - - - - -
[RALb (InPE=uolk) 2ul0 dRL dRH - - - - -

4. PARAMETRELERIN ACIKLAMASI

Lod:

4.1.

InPE:
EYPE:

r9EL:

d InP;

rEtn:

AdrS:

brt:

PrLE:
SCad:

4.2.

Programlama islemine girerken bu ileti ile sifre sorulur. Sifre dogru girilmezse SLad disindaki biitiin
parametreler izlenebilir, ancak ayarlanamaz.

GLnF Sayfasi:

Cihazin giris tipini belirleyen parametredir. PULSE, ARAP ve wolkt olarak ayarlanabilir.

Cihazin calisma tipini belirleyen parametredir. !ndl, LankSd ve LankSE olarak ayarlanabilir. Parametre indC
olarak programlanirsa cihaz gosterge olarak kullanilir. Bu durumda sayisal cikislar engellenir, SEEP sayfasina
girilemez ve set degerlerine ulasilamaz. Parametre LontSd veya LoankSE olarak programlanirsa cihaz kontrol
cihazi olarak kullamlir. Lant5d ile [ankSE arasindaki fark, ilkinde set degerlerinin ayarinin engellenmesidir.

On paneldeki tuslarla toplayici ve batch sayicisimin sifirlamp sifirlanamayacagim belirleyen parametredir.
d ISAbLve.EnRbL olarak ayarlanabilir. EnRbLE durumuna alinirsa, cihaz normal calisma durumunda iken ¥ , &8
ve 4] | B8 tuslarina birlikte basilirsa sirasiyla toplayic1 ve batch sayicist sifirlanir. Parametre d 1SAbL ise tuslarla
sifirlama engellenir.

Sayisal girislerle toplayici ve batch sayicisinin sifirlanip sifirlanamayacagin belirleyen parametredir. d 1SRbLve
EnRbL olarak ayarlanabilir. EnRbLE durumunda ise DIN2 ve DIN3 girisleri uyarilirsa, sirasiyla toplayici ve batch
sayicisi sifirlanir. Parametre d 1SAbL ise sayisal girislerle sifirlama engellenir.

Programlama isleminden otomatik ¢ikis siiresini belirleyen parametredir. Parametre d !SRbL yapilabilir veya 5
ile 25 saniye arasinda ayarlanabilir. d ISRbL iken otomatik ¢ikis engellenir. Diger degerlerde programlama
isleminde iken bu parametrenin belirledigi siire boyunca tuslarla bir islem yapilmazsa otomatik olarak normal
calisma durumuna donulur.

Cihazin iletisim adresidir. 0 ile 31 arasinda ayarlanabilir. Cihaz RS-485 iletisim hatti ile merkezi bir sisteme
baglanirsa, merkezi sistem bu adres bilgisiyle birlikte cihaza bilgi génderir. Hattaki cihazlar birbirlerinden farkl
adreslenmelidir.

Cihazin iletisim h]z1m belirleyen parametredir. 9.600, 19.200, 38.400, 57.600, 115.200 ve 230.400 olarak
programlanabilir. Iletisim sistemine bagli biitiin cihazlarin ve merkezin iletisim hizlan birbirine esit olmalidir,
aksi durumda iletisim saglanamaz.

Cihazin iletisim eslik bitini belirleyen parametredir. nonE, add ve EuEn olarak programlanabilir.

Programlama islemine girerken girilmesi gereken sifre kodunun degeridir. 0 ile 9999 arasinda ayarlanabilir.
Fabrika cikisinda “10” olarak ayarlidir. Programlama islemine vyanlis sifre ile girilirse parametreler
ayarlanamaz. Sifre kodunun unutulmasi durumunda cihazin calisma gerilimi kesilip yeniden verilmeli ve en gec
30 saniye icinde W , (&) ve B8 tuslarina ayn1 anda basilmali, ardindan “0” sifre ile programlama islemine girip
SCad’a yeni deger verilmelidir.

SEEP Sayfasi:

Set noktalarinin 6zelliklerinin belirlendigi sayfadir. GEnF sayfasindaki £YPE parametresi Indf (Gosterge Cihazi) olarak
ayarli ise bu sayfaya girilemez. Bu sayfada SET1, SET2 ve SET3 set noktalarna gore denetlenen RL1, RL2 ve RL3 c¢ikis
rolelerinin denetim seklini belirleyen parametreler bulunur.

rll:

RL1 cikis rolesini denetleyen SET1 set noktasinin hangi 6lciim degerine atanacagim belirleyen parametredir.
Parametreye Prullo, PrulH !, totllo, toklH !, bAELLo ve bRELH | degerleri verilebilir. Prul, bakl ve bAEL
sirastyla anlik akis, toplayici ve batch sayici anlamina gelir. Bu degerler SET1 set noktasinin sirasiyla anlik
olclime, toplayiciya ve batch sayicisina atandigini belirler. Parametre degerinin son iki karakteri La ve H! RL1
rolesinin set degerine gore alt kontak veya Ust kontak olarak denetlenecegini belirler. Alt kontak (La) calisma
seklinde oOl¢lim degeri set degerinden kiiciikse, st kontak (H!) calisma seklinde ol¢lim degeri set degerinden
biiylikse cikis rolesi enerjili olur.
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rP

rle:

rPe:

rl3:

rP3:

0.0 ile 25.0 arasinda ayarlanabilen bu parametrenin rL { parametresine baglh olarak farkli islevleri vardir. rL { =
Prul.. ise, rP {, RL1 cikis rélesinin denetimindeki %rnlE olarak histerezis miktarini belirler. rb ! = kakl.. iken
rP{=0.0ise RL1 cikis rolesi toplayici degerinin SET1 degeriyle karsilastirilmasi sonucuna gére denetlenir. rP {
0.0 dan farkli ise RL1 yine toplayic1 degerinin SET1 degeriyle karsilastirilmasi sonucuna gore denetlenir, ancak
uyan ile birlikte toplayic1 sifirlanip (oto reset) batch sayicisi bir arttiriir. RL1 rdlesi ~P ! degeri (saniye)
siiresince uyarli kalir, ardindan 6nceki konumuna doner. rL { = BREL.. ise, ~P { parametresi bir anlam ifade
etmez, degeri onemli degildir.

RL2 cikis rolesini denetleyen SET2 set noktasinin hangi olclim degerine atanacagini belirleyen parametredir.
Parametreye Prulla, PrulH ), toklla, LaklH }, bRELLo ve bRELH | degerleri verilebilir. Prul, kakl ve bAEL
sirastyla anlik akis, toplayic1 ve batch sayici anlamina gelir. Bu degerler SET2 set noktasinin sirasiyla anlik
olciime, toplayiciya ve batch sayicisina atandigini belirler. Parametre degerinin son iki karakteri La ve H} RL2
rolesinin set degerine gore alt kontak veya Ust kontak olarak denetlenecegini belirler. Alt kontak (La) ¢calisma
seklinde olclim degeri set degerinden kiiciikse, st kontak (H!) calisma seklinde 6lciim degeri set degerinden
buyukse cikis rolesi enerjili olur.

0.0 ile 25.0 arasinda ayarlanabilen bu parametrenin rL2 parametresine bagli olarak farkli islevleri vardir. rié =
Prul.. ise, rP2, RL2 cikis rolesinin denetimindeki %rnbLE olarak histerezis miktarini belirler. rL2 = kakl.. iken
rP2 = 0.0 ise RL2 cikis rolesi toplayici degerinin SET2 degeriyle karsilastirilmasi sonucuna gore denetlenir. rP2
0.0 dan farkli ise RL2 yine toplayic1 degerinin SET2 degeriyle karsilastirilmasi sonucuna gore denetlenir, ancak
uyan ile birlikte toplayic1 sifirlamip (oto reset) batch sayicisi bir arttinlir. RL2 rdlesi ~P2 degeri (saniye)
siresince uyanli kalir, ardindan 6nceki konumuna doner. rL2 = bREL.. ise, P2 parametresi bir anlam ifade
etmez, degeri onemli degildir.

RL3 cikis rolesini denetleyen SET3 set noktasinin hangi 6lciim degerine atanacagim belirleyen parametredir.
Parametreye Prulla, PrulH ), kokllao, koklH ), bRELLa ve BRELH | degerleri verilebilir. Prul, kakl ve bREL
sirastyla anlik akis, toplayici ve batch sayici anlamina gelir. Bu degerler SET3 set noktasinin sirasiyla anlik
olciime, toplayiciya ve batch sayicisina atandigini belirler. Parametre degerinin son iki karakteri La ve H} RL3
rolesinin set degerine gore alt kontak veya Ust kontak olarak denetlenecegini belirler. Alt kontak (La) ¢alisma
seklinde oOlclim degeri set degerinden kiiciikse, Ust kontak (H 1) calisma seklinde olciim degeri set degerinden
buytkse cikis rolesi enerjili olur.

0.0 ile 25.0 arasinda ayarlanabilen bu parametrenin rL 3 parametresine bagli olarak farkli islevleri vardir. rt3 =
Prul.. ise, rP3, RL3 cikis rolesinin denetimindeki %rnbLE olarak histerezis miktarini belirler. rL3 = kakl.. iken
rP3 = 0.0 ise RL3 cikis rolesi toplayici degerinin SET3 degeriyle karsilastirilmasi sonucuna gore denetlenir. rP3
0.0 dan farkli ise RL3 yine toplayic1 degerinin SET3 degeriyle karsilastirilmasi sonucuna gore denetlenir, ancak
uyan ile birlikte toplayici sifirlamp (oto reset) batch sayicisi bir arttinlir. RL3 rolesi ~P3 degeri (saniye)
siresince uyanli kalir, ardindan 6nceki konumuna doner. rL3 = bREL.. ise, rP3 parametresi bir anlam ifade
etmez, degeri 6nemli degildir.

4.3. rLnF Sayfas::

4.3.1.
EFr:

thn:

FrP:

PPU:

dP:

CErao:
rnGE:

InPt = PULSE

Birimi saniyedir. 1 ile 250 arasinda ayarlanabilir. Cihaza akis bilgisi darbe seklinde veriliyorsa, cihaz pes pese
aldigr iki darbe arasindaki siireden anlik degeri hesaplar. Ardisik iki giris darbesi arasindaki siire &Fr siiresini
asarsa anlik deger sifirlamir. Darbe sikligi diisiik olan uygulamalarda EFr yeterince uzun bir siireye
ayarlanmalidir. Bu siire anlik akisin dlciilebilecek minimum degeri lizerinde de etkilidir.

Cihaza akis bilgisi mekanik bir kontak ile veriliyorsa, kontak sicramalarinin neden olacagi hatali sayma islemini
engellemek amaciyla darbeye verilen gecikme siresini belirler. 0 ile 100 milisaniye arasinda ayarlanabilir. Giris
darbeleri yari-iletken sensorlerden alimiyorsa “0” olarak ayarlanmalidir. Bu parametre sifirdan farkli ise giris
darbelerinin siklig1 da simirlanir. Ornegin, 5 olarak ayarlanmissa, giris darbesi konum degistirdikten 5 milisaniye
sonra degerlendirilir. Dolayisiyla maksimum darbe siklig1 (kare dalga icin) 100 Hz ile simirlanir. 100 Hz’in
uzerindeki darbeler sayilamaz.

Anlik akis ve toplam olciimiinde carpan olarak kullamlan parametredir. Degeri 0.00 ile 2.50 arasinda
ayarlanabilir.

Anlik akis ve toplam oOlclimiinde bolen olarak kullanilan parametredir. Degeri 0.01 ile 500.00 arasinda
ayarlanabilir. Genel olarak birim 6lciim icin alinan darbe sayisina karsilik gelir.

Anlik akis ve toplayici degeri gosteriminde noktanmin yerini belirleyen parametredir. 0 ile 2 arasinda
ayarlanabilir. rnGE, 2Era parametreleri, anlik degere ve toplayiciya atanan set noktalar icin de etkilidir

Analog ¢ikisin alt simirini belirleyen akis degeridir. 0 ile rnGE arasinda ayarlanabilir.

Anlik akis 2Era ile rnlE arasinda degisirken analog cikis ayarlanan simirlar arasinda lineer olarak degisir.
Parametre 0 ile 9999 arasinda ayarlanabilir. Cihaz kontrol cihazi olarak diizenlenmisse ve set noktasi anlik
degere atanmissa, rPx parametresiyle cikisa verilen histerezis ( rnlE - 2Era ) degerinin ylizdesi olarak
hesaplanir. Olciilebilecek maksimum anlik deger’e ayarlanmalidir.

KY-1200-0311-0 Sayfa3 /7



Elimko E-1200

UYGULAMA ORNEGi:

10 litrede bir darbe lireten bir akis sensorii ile 1.0 ile 20.0 m3/h anlik deger 6lciimii icin parametreler su sekilde
hesaplanabilir.

LFr parametresi 6lciim islemi sirasinda ard arda iki darbe arasindaki maksimum siireye ayarlanir.
Anlik degerin hesabinda asagidaki formiil kullanilir.

ANLIK DEGER (birim/saat) = 3600 x Giris Frekansi(Hz) x ( FrP | PPY)
Gosterim noktali ise, o parametresi noktanin yerine gére belirlenir.

Minimum 1.0 m3/h 6lciim degeri icin darbe siklig1 100/3600 = 0.0277 Hz dir. Diger bir deyimle her 36 saniyede bir
darbe alinir. £Fr parametresi en az 36 saniye olarak ayarlanmalidir.

Gosterim xx.x seklinde olacagindan gosterimdeki en kiiciik ayrinti olan 0.1 m3/h icin alinan darbe sayisi 10 dur. PP
parametresi 10.00 olarak ayarlanir. FrP = 1.00, &P = 1 olarak ayarlanirsa cihaz istenen 6zelliklede calisir.

4.3.2. InPtk = AARP

dP: Anlk akis ve toplayici degeri gosteriminde noktanin yerini belirleyen parametredir. 0 ile 2 arasinda
ayarlanabilir. rnGE, 2Era, LaFF parametreleri ve anlik degere ve toplayiciya atanan set noktalar icin de
etkilidir.

2Era: Girisin minimum degerine karsilik gelen akis degeridir. 0 ile rnGE parametresi arasinda ayarlanabilir. Bu
parametre aym zamanda ¢ikis akimimin alt simirini da belirler.

rnlE: Giris akimi secilen sinirlar arasinda degisirken anlik akis 2Ero ile rnGE arasinda degisir. Parametre 0 ile 9999
arasinda ayarlanabilir. Bu parametre ayn1 zamanda cikis akiminin sinirlarin1 da belirler. Anlik akis 2Ero ile rnGE
arasinda degisirken analog cikis ayarlanan sinirlar arasinda lineer olarak degisir. Cihaz kontrol cihazi olarak
diizenlenmisse ve set noktasi anlik degere atanmissa, rPx parametresiyle cikisa verilen histerezis ( rnlE - 2Ero
) degerinin ylizdesi olarak hesaplanir.

F ILE: Analog giris isareti her 50 milisaniyede bir 6lciliir. Ka¢ ol¢limin ortalamasi alinip anlik deger olarak
gosterilecegi bu parametre ile belirlenir. 1 ile 20 arasinda ayarlanabilir.

FUnL: Girise uygulanacak linearizasyon islevini belirler. L 'nERr ve S9rook (Dogrusal ve Karekok) olarak secilebilir.
Lrnl: Giris akiminin sinirlarin belirleyen parametredir. 8-20rR yada 4-20AR olarak ayarlanabilir.

kak: Toplayicinin ilerleme mzim belirleyen parametredir. n InlikE yada Holir (dakika yada saat) olarak ayarlanabilir.
Yapilan secime gore anlik akis birim/dakika yada birim/saat varsayilarak toplayicinin ilerlemesi kontrol edilir.

LaFF: Toplayicimin ilerlemesi icin anlik akisin minimum degerini belirleyen parametredir. 0 ile rnGE parametresi
arasinda ayarlanabilir. Anlik akis LaFF degerinden kiiciikse toplayici ilerlemez.

4.3.3. InPEk = uolt

dP: Anlk akis ve toplayici degeri gosteriminde noktanin yerini belirleyen parametredir. 0 ile 2 arasinda
ayarlanabilir. rnGE, @Ero, [oFF parametreleri ve anlik degere ve toplayiclya atanan set noktalar icin de
etkilidir.

2Era: Girisin minimum degerine karsilik gelen akis degeridir. 0 ile rnlE parametresi arasinda ayarlanabilir.Bu
parametre ayni zamanda cikis akiminin alt sinirin1 da belirler.

rnlE: Giris gerilimi 0 ile urnl arasinda degisirken anlik akis 2Era ile rnlE arasinda degisir. Parametre 0 ile 9999
arasinda ayarlanabilir. Bu parametre ayn1 zamanda cikis akiminin sinirlarin1 da belirler. Anlik akis 2Erao ile rnGE
arasinda degisirken analog cikis ayarlanan sinirlar arasinda lineer olarak degisir. Cihaz kontrol cihazi olarak
diizenlenmisse ve set noktasi anlik degere atanmissa, rPx parametresiyle cikisa verilen histerezis ( rnGE - 2Ero
) degerinin ylizdesi olarak hesaplanir.

F ILE: Analog giris isareti her 50 milisaniyede bir 6lciliir. Ka¢ ol¢limiin ortalamast alinip anlik deger olarak
gosterilecegi bu parametre ile belirlenir. 1 ile 20 arasinda ayarlanabilir.

FUnL: Girise uygulanacak linearizasyon islevini belirler. L InERr ve 99rook (Dogrusal ve Karekok) olarak secilebilir.
urnl: Giris geriliminin iist sinirim belirleyen parametredir. 20.0 ile 2500.0 mV arasinda ayarlanabilir.

kok: Toplayicinin ilerleme hizini belirleyen parametredir. n InlitE ya da Holir (dakika yada saat) olarak ayarlanabilir.
Yapilan secime gore anlik akis birim/dakika yada birim/saat varsayilarak toplayicinin ilerlemesi kontrol edilir.

LoFF: Toplayicinin ilerlemesi icin anlik akisin minimum degerini belirleyen parametredir. 0 ile rnGE parametresi
arasinda ayarlanabilir. Anlik akis LaFF degerinden kiiciikse toplayici ilerlemez.

4.4, [RALb Sayfas::

LRLb sayfasi cihazin kalibrasyon parametrelerinin bulundugu sayfadir. Bu sayfada yapilacak hatali bir islem cihazin
olciim degerlerini bozar. Bu sayfadaki parametreler dlciim cihazlan kullanilarak ayarlanir. istenen dogrulukta élciim
cihazlarn mevcut degilse bu sayfaya girilmesi 6nerilmez. Bu boliimde tiim giris secenekleri icin gerekli parametreler
toplu olarak verilmistir.
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2ul0: Cihazin gerilim giris kalibrasyon parametresidir. Ayar isleminden 6nce cihaz girisi gerilim ( InPk=uolk) olarak

diizenlenir. rLnF sayfasindaki wrnl parametresi 2000.0’a ayarlanmir. Cihazin 16(-) ve 18(+) numarali
terminallerine 2.000 voltluk bir gerilim uygulanir. Bu parametre secili iken (¥ ve (4] tuslarina birlikte basarak
ayar islemi yapilir. Daha sonra urnli parametresi istenen giris iist sinirina ayarlanmalidir.

20nA: Cihazin akim giris kalibrasyon parametresidir. Ayar isleminden once cihaz girisi akim ( }nPt = ARAP) olarak

dRL:

dRH:

duzenlenir. Cihazin 17 ve 18 numarali girisleri kisa devre edilip 16(-) ve 17(+) numarali terminallere 20.00 mA
akim uygulamir. Bu parametre secili iken (¥ ve (4] tuslarina birlikte basarak ayar islemi yapilir.

Anlik akis degeri 0 iken 11 ve 12 numarali terminallerden alinan c¢ikis akiminin degerini belirleyen
parametredir. 0 ile 8191 arasinda ayarlanabilir. Bu parametrenin ayar icin cihazin 11(+) ve 12(-) numarali
klemenslerine bir ampermetre baglamir. Program sayfasinda bu parametre secili iken ¥ ve (4] tuslan
kullamlarak cikis akimi istenen degere ayarlanir.

Anlik akis ralE degerine esit iken 11 ve 12 numarali terminallerden alinan ¢ikis akiminin degerini belirleyen
parametredir. 0 ile 8191 arasinda ayarlanabilir. Bu parametrenin ayan icin cihazin 11(+) ve 12(-) numarali
klemenslerine bir ampermetre baglanir. Program sayfasinda bu parametre secili iken (™ ve (& tuslan
kullanilarak cikis akimi istenen degere ayarlanir.

5. BAGLANTI SEMALARI

E-1200 cihazinin arka panel goriinimi Sekil 5.1.de gosterilmistir. Cihazin baglant1 uglan terminal numarasina gore
TABLO 5.1. de verilmistir.

TABLO 5.1.: E-1200 Cihazinin Baglant1 Terminalleri.

BAGLANTI

UCLARI TERMINAL ACIKLAMA
Calisma Gerilimi 9, 10 | 85-265 V AC veya 85-375 V DC uygulanabilir.
es 33 numara sayisal girislerin ortak ucudur. Darbe girisi DIN1’e (33 ve 34 numarali
Darbe Girisi 33, 34 uclara) uygulan.
Akim Girisi 16. 17, 18 lig\ael;n?rnumarah uclar kisa devre edilir. Akim 16(-) ve 17 (+) numarali uglardan
Gerilim Girisi 16, 18 | 16(-), 18(+). Maksimim 3 Volt
Analog Cikis 11, 12 | 11(+), 12(-) 4-20 mA (0- 20 mA)

Sayisal Girisler

33. 34 35. 36 33 numara sayisal girislerin ortak ucudur. 34, 35 ve 36 numarali uclar sirasiyla
7T T DIN1(Darbe Girisi), DIN2(Toplayic1 Sifirlama) ve DIN3(Batch Sayici Sifirlama) uclandir.

RL1 Cikislan 1, 2 | Normalde Agik Kontak.

RL2 Cikislan 3. 4 | Normalde Acik Kontak.

RL3 Cikislan 5, 6 | Normalde Agik Kontak.

RS-485 Iletisim 37, 38, 39 | 39 numara ortak(GND), 38 numara TRXA, 37 numara TRXB uglaridir.

Transmitter 1. 13 Transmitter besleme uclan darbe giris icin cihazla birlikte kullanilacak PNP sensor ya
Besleme ’ da akim giris icin 2 telli transmiter beslemesi icin kullanilabilir.

NOT: Cihazin 11, 31 ve 33 numarali terminalleri icerden birbirine baglantilidir.

Cihaza calisma gerilimi 9 ve 10 numarali klemenslerden uygulanir. Nominal

[ED][1 [IEB]]at [|EB]Is1 [1€B] 11 220 v AC girisli cihazlar 85-265 V AC veya 85-375 V DC calisma gerilmi ile

2 &2 [&[R [[eS]fr] kutlamtabitir.

||®”3 ”®||23 ”®| |33 ”®| |13 Darbe girisi bir kontak araciigiyla veriliyorsa kontak uclarnn 33 ve 34

numarali klemenslere baglanir. Akis bilgisi PNP cikisli bir sensorle de

| |®||4 ||®| |24 ||®| |34 ||®| |14 verilebilir. Bu durumda sensoriin (+) ve (-) besleme uclan sirasiyla 33 ve 13

| |®”5 ”®| |25 ”®| |35 ”®| |15 numarali klemenslerden alinir. Sensor ¢ikist 34 numarali klemense baglanir.

||®||6 ”®| | % ”®| |36 ”®| |16 Akim girisi 17 ve 18 numarali terminaller kisa devre edilerek 16(-) ve 17(+)

numarali  klemenslere uygulamr. Iki telli transmitter kullamliyorsa

||®”7 ”®| |27 ”®| |37 ”®| |17 transmitterin (+) ucu 11 numarali terminale, (-) ucu birbirine kisa devre

edilmis olan 17 ve 18 numarali terminalere baglanir. 16 numarali ug

| |®”8 ”®| |28 ”®| |38 ”®| |18 transmitter besleme kaynaginin (-) ucu olan 13 numarali klemense baglanir.

||®”9 ”®| |29 ”®| |39 ”®| |19 Gerilim girisi 16(-) ve 18(+) numarali klemenslere uygulanir. Bu klemeslere

| |®”10 ”®| |30 00 |]||®| |20 uygulanacak gerilim 3V DC nin uizerine ctkmamalidir.

Cihazin programlanan ol¢iim sinirlan icinde lineer olarak degisen akim ¢ikisi
Sekil 5.1. 11(+) ve 12(-) numarali terminallerden alinir. Analog cikis transmitter giic
kaynagindan ve sayisal girislerden izole degildir.

Sayisal giris uclarn 33(ortak), 34(DIN1), 35(DIN2) ve 36(DIN3) tiir. Sayisal girisler ortak(33) uca kisa devre edilerek
uyanlir. DIN1 darbe girisi icin kullamlir. DIN2 ve DIN3 sirasiyla toplayici ve batch sayicisint uzaktan sifirlamak icin
kullanilabilir. DIN1 ve DIN2 nin etkin olmasi icin cihazin buna izin verecek sekilde programlanmasi gerekir.

Sayisal cikislar normalde acik kontakli rolelerle alinir. RL1 cikis rolesinin kontaklari 1 ve 2, RL2 cikis rolesinin
kontaklar1 3 ve 4, RL3 cikis rolesinin kontaklar1 5 ve 6 numarali terminallere baglantilidir. Role kontaklar1 250 V AC de
3 A akim anahtarlayabilir.
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RS-485 iletisim hatt1 baglantilar1 37, 38 ve 39 numarali klemenslere baglamr. 38 numarali terminal TRXA, 37 numarali
terminal TRXB ve 39 numarali terminal iletisim ortak (GND) ucudur. Bu uclar cihazin diger terminallerinden galvanik

olarak izole edilmistir.

E-1200 cihazinin degisik uygulamalar icin tipik baglant1 semalan asagidaki sekillerde verilmistir.

||®”1 ”®||21 ”®||31 ”® T Analog(;|k|$§ ....... ._ .....................
[1€D2 [€p[[2 [€pl[2 [ICpr S
D3 [€P[[z [€Drin [[€PN1 i
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D5 [€p[[% [€DII% (€D Pl
||@”6 ”@H% ”@H% ”@Hw R PNPS .....
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[1€D[I8 [€D[|® [€DI[® [|€D]]"

Caligma Gerilimi __H®”9 ”@Hzg ”®||39 ”@'“9

wavicisave _— HD[0 [€B[1w IS

Caligma Gerilimi
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Sekil 5.2. Darbe Giris icin Baglant1 Semasi
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Sekil 5.3. Akim Giris icin Baglant1 Semas1
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Sekil 5.4. Akim Giris icin iki Telli Transmitter Baglantisi
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[T [€Dl[xn [€BlIst [€BUT Analog Gikis
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Sekil 5.5. Gerilim Giris icin Baglant1 Semasi
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Sekil 5.6. Sayisal Girislerin Harici Reset Olarak Kullanimi
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TRXA

RS-485 lletigim Hatti TRXB
GND

Sekil 5.7. RS-485 iletisim Hatt1 Baglantisi
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