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Elimhkp E-RLT-100

UYARILAR:

E-RLT-100 Radar Seviyesi Sensord, silolarda malzeme seviyesini dlgmek igin
tasarlanmistir. Sadece endustriyel ortamlarda uygundur.

E-RLT-100 seviye sensoru paket icerigi;

E-RLT-100 Seviye Sensoru

4 adet montaj somunu ve civata
Kullanim Kilavuzu

Garanti Belgesi

E-RLT-100 Konfiglrasyon Yazilimi

- Paketi agtiktan sonra lutfen yukaridaki listede yer alan icerigin paket ile
uyumlulugunu kontrol edin. Teslim edilen trtn yanlis tirde ise, herhangi bir
0ge eksikse veya gorinur kusurlar varsa, urinu satin aldiginiz yere bagvurun.
- Seviye sensorunl kurmadan ve calistirmadan 6nce litfen kullanici el kitabini
iyice okuyun.

- Sensorin kurulumu ve konfiglirasyonu sadece egitim almis nitelikli kisilerce
yapiimahdir.

- Uniteyi patlamaya neden olabilecek yanici gazlardan uzak tutun.

- E-RLT-100 Seviye Sensori omri 10 yildir.
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Q Algak Gerilim Direktifi
TS EN 61010-1

Q Elektromanyetik Uyumluluk Direktifi
TS EN 61326



E-RLT-100 Elimhp

1 - TANIM

E-RLT-100 serisi Radar Seviye Sensorleri, silolardaki malzeme seviyesini 6lgmek igin
tasarlanmistir. 24 Ghz K-Band FMCW Radar dar demet mikrodalga yayinim ile
yiiksek ¢ozinrliikli giivenilir dlgiim saglar. Istege bagli HART cikisi ile birlikte iki telli
4-20 mA elektrik arabirimi, kurulumu kolaylastirir ve bakim maliyetini disarar. Farkh
uzunluklara sahip anten secenekleri gesitli proses kosullarina gére uyarlanabilir.

* 24 GHz K Band Yiksek Cozinurltkli FMCW Radar

* Kiiglk silolarda girisimsiz 6lgim saglayan ¢ok dar radyasyon.

* Farkli ebatlara sahip paslanmaz celik huni anten

* 4-20 mA iki telli kolay baglanti

- istege bagh HART 7.0 iletisim protokolii

» Sensor parametrelerinin kolay yapilandirilmasi igin 6n panel LCD ekran ve tuslar.
* Yanlig yanki ve girisim engelleme filtresi

» PC yapilandirma yazilimi

* IP-65 Aliminyum Sensér Muhafazasi

E-RLT-100 Elimho

1.2 - Teknik Veriler

Uygulamalar

Katilar ve sivilar igin seviye dlgimu

Maksimum mesafe

35m

Olgiim dogrulugu

+ 5mm (yansiyan ylzeyden)

Proses baglantisi

Flansli DN 100 PN 6

Anten malzemesi AISI304L

Frekans araligi 24 ... 26 GHz

Gii¢ kaynagi 20 ... 35VDC

Cikig sinyali 2 telli4 ... 20mA, HART (opsiyonel)
Cikig Goziinlirligu 0.25pA (16 bit)
Maksimum Yk 250 Q &24V

Kablo girisi PG 11 Rakor

Baglanti klemensleri Maks. kablo kesiti 2.5mm?
Govde Aliminyum

Ortam sicakligi -10...+50°C

Depolama sicakligi -30..+70°C

Anten Tiirii
(Sinyal genisligi)

Anten Capi (Isin Agisi)

@ 48mm (15 °), @ 95mm (8 °)
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1.1 - Tipe Gore Kodlama

E-RLT-100 - X - Y - Z

l— HART
0 : Yok
1: Var
Silo Baglantisi
0: DN 100
Anten Tipi
0: 95 mm Huni
1: 48 mm Huni
4
Elimhp E-RLT-100
1.3 - Dogruluk
N Kor
B Bolge
/' ’
\.
15cm
10mm B
5mm
0 Tm 35m >
-5mm
-10mm

Sekil 2 Dogruluk
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1.4 - Boyutlar

I- 108 mm | =75 mm—
& &
® ®
EHimho  RLT-100 I 150 1.1.15
Talalal : .

(THIRAR] T

210

£
IS
| CWDE®

Antenna Cap D H
D48 48 215
@ 95 95 420

Not: Olgiiler mm cinsindendir.

Sekil 3 Boyutlar
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1.6 - Montaj Pozisyonu
Sensor ile silo duvari arasindaki minimum mesafe asagidaki formile gére
hesaplanmalidir (bkz. Sekil 5).

"\ h: Silo Yiksekligi

d : Radarin Silo Duvarina Mesafesi
R : Silo Capi

d=hxtan8° d=hx 0.14

Yaklasik silo yuksekligi 14 cm’ye esittir.

Bu durumda, d > R/2

h ( Hesaplanan d mesafesi, silo
: yarigapindan buyuktdr.)
Radar silo Ust orta merkezine
ige yerlestirimelidir.

d>R/2= d=R/2

R
Sekil 5 Montaj Pozisyonu



Elimho E-RLT-100
1.5 - Montaj

Sekil 4'te gosterilen Ofset mesafesi (1 ) ve Maksimum Mesafe (2) referans dizleme goére

tanimlidir. Seviye sensorl tanimlanan bu iki nokta arasindaki hedefleri algilayarak
seviye bilgisini hesaplar. Ofset Mesafesi minumum olarak kor bolgeyi icermelidir. Kér
bodlge referans diizlemden baslayarak anten bitiminin 15 cm 6tesini igerir. Akim Cikis
araligi seviye cinsinden tanimlanir. Tanimlanan seviyeler tanimlanan 6lgiim araligi
icerisinde olmahdir.

/_' | 12 ----- Referans

Dizlem

1 Ofset Mesafesi (kor bolge dahil)
................................. 2 Maksimum Mesafe (Bos)

__________________________________________ 3 %100 3 Cikis araligi
20mA

%0
4mA

UYARI - Sensorun yakininda herhangi bir kaynak, mekanik islemler
yapilacak ise sensore zarar gelmesini 6nlemek igin sensoéru
uzaklastirin.

Elimkop E-RLT-100

1.6 - Montaj Pozisyonu

3E
"\ Koruyucu

Muhafaza

X
|1

1) Dolum esnasinda yanlis
yankilari gidermek igin
radyasyon 1sininin ve dolum
malzemesinin akisinin
cakismasindan kaginin.

TSN 2) Glines isinlaninin isiticl
etkisini azaltmak, yagmur

ve tozu engellemek igin

. _/  koruyucu bir muhafaza takin.
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2 - ELEKTRIK BAGLANTILARI
E-RLT-100 6n panel LCD ve tuslarla
programlanabildigi gibi PC baglantisi soketi ile
bir PC'ye baglanarak konfiglre edilebilir.
Konfiglirasyon yazilimi E-RLT-100 Configurator
Ucretsiz olarak saglanir. PC ile E-RLT-100
baglantisi Elimko E-PK-700-12 arabirimi ile
yapilir. Bu arabirimin USB tarafi PC'ye kirmizi

konnektorl (5)E-RLT—100' e takilmaldir. Kirmizi
soket tarafi takilirken soket yonunu belirleyen

cikintinin E-RLT-100 deki girintiye (6)egle§mesine
dikkat edilmelidir. Opsiyonel olarak konfigiirasyon
HART 7.0 protokolu ile uyumlu bir el terminali
kullanilarak yapilabilir.

..........................................................................

Elimkp

Himhko

RLT-100

@

(m
L

(VEARVRX

+ - our

5 PC baglanti soketi PC
i@ PC baglant! soket
girintisi
1 HART programlayici + 3
£ 2 HART iletisim protokolli -
E-RLT-100
i 3 2500hm direng 4

4 24- 35 VDC Gug Beslemesi

.........................................................................................

E-RLT-100

3 - MENU YAPISI

Tablo 3.1 Radar Hata Mesaijlari

r Er r~ | Radar hatasi

E F - - | Hedef tespit edilmedi

HE,— i~ | Anten Engellendi

,-,'_'rE Radar CRC hatasi

tDl’lP Sinyal yolunda hedef tespit edildi

S PF E | Anormal yanki doniisii

13
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3 - MENU YAPISI

Menunin aktif olmadigi Normal Calisma Durumunda (NOS), tusu kullanilarak bir gok
farkli proses degiskeni ekranda gésterilebilir.TU§u LuEl ekranina déniisii saglar.
NOS'da bulunan diger proses giris ve ¢ikis degiskenleri icin litfen Sekil 6’a bakiniz.

Normal Calisma Durumu:

! ! E] Seviye (Segilen birim cinsinden)
L UE" E] Herhangi bir stattintin aktif olmasi durumunda aktif olan stat
l ekranda flash eder. Tanimli statler i¢in Tablo 3.1 e bakiniz.
d ;St % Mesafe (Filtrelenmis) (Segilen birim cinsinden)
=
d :SF % Mesafe (Anlik) (Secilen birim cinsinden)
[
ul RE (a) Hacim = uloF + oL CF*LuEL
E] Hacim sabit bir ofset eklentisi ile dlcllen seviye ile lineer olarak
l hesaplanir. uLLF = Seviye basina hacim. uLaF= Hacim Ofseti.
~A5S (a) Agirlik= dEnS * ulnE
E] Agirlik hesaplanan hacim ve konfigure edilen yogunluk
l parametresinin carpimi ile hesaplanir.
- :nd IZ] Algilanan Hedef Indisi
— Sadece muayene amagli kullanilir. Algilanan yanki indisini gosterir.
[E]
DU E] Cikis Akimi (mA)
Sekil 6
12
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3 - MENU YAPISI

Normal Calisma Durumu'nda (NOS), [) ve 4 tuslarina birlikte basarak konfigiirasyon
sayfalarina ulasilir. Konfiglirasyon erigiminden énce Cod istenir.(a] ve[]'yi kullanarak
dogru kodu girdikten sonra[3) tusuna basarak sayfa segim parametresine erisebilirsiniz.
Mevcut sayfa segimleri igin liitfen Sekil 7'ye bakin.(a] ve[¥)'yi kullanarak istenilen

sayfa segcildikten sonra, () tusuna basarak segcilen sayfaya girilir.

Cod 'un fabrika degeri 10'dur ve LL br sayfasinda bulunan PRS5 parametresini
kullanarak herhangi bir degere ayarlanabilir. Lod unutuldugunda, [a]®¥5d tuslarina
birlikte basarak bir sonraki menii erigimi icin od dogrulmasi devre digi birakilir.

Konfigiirasyon Sayfalari :

Normal
Calisma
Sayfasi
Konfiglirasyon
llzl Sifresi
rod o - 1399 /3393
(=]
(a) (a) (a)
LLnF|[—=|5 lLo|—=|RLnF|[=—=|LALb

™ ™

(i) (i) (] [

Parametreler Parametreler Parametreler Parametreler

Sekil 7

14
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3 - MENU YAPISI
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E-RLT-100
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Genel Parametreler

Mesafe Birimi
mm, cm, m, inch (rn, £A, A, IalH)

Ondalik Gosterim
0, 0.0, 0.00, 0.000 (&, .3, 800, D00D)

Transmisyon Degiskeni: Bu parametre

ile akim ¢ikis degiskeni tanimlanir.

Seviye (LEVEL), Hacim (VOLUME), Agirlik (MASS), Mesafe (DISTANCE)
(LEul, uoln, ARSS, d I5E)

4mA Transmisyon Degeri
0-9999 (I - 9999)

20mA Transmisyon Degeri
0-9999 (I - 9339)

15
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3 - MENU YAPISI

ALCAF

=

rPE

=

AUl

=

SAub

=

HY5E

!ﬁ

> W @B WP

™

Gelismis Konfiglirasyon

Tekrar Sayisi. Olglimiin etkin olmadan énce histerisis
band igerisinde tekrarlanma sayisi belirler. 0 - 2 (T - 2)

Olgiim ortalamasi. Ortalamasi alinacak gegmis
6lglimlerin sayisi. 1-32 (/- 32)

Spektral Ortalama. Ortalamasi alinacak ge¢mis eko egrisi sayisi.
Bu paremetre SNR seviyesini arttirarak 6lgim givenilirligini arttirir.
Algilama suresini geciktirebilir. 1 -32 (- 32)

Olglim histeresisi (cm cinsinden) . Pk parametresi ile kullanilan
mn

histerisisi belirler. 0 - 100 (J - {30)

17



Elimho E-RLT-100
3 - MENU YAPISI
S ,’L o Silo Parametreleri
(&
— Silo Yuksekligi, Referans diizlemeden maksimum &lglim noktasina
o ,"Hr d uzakligi belirler. Segilen mesafe birimi cinsinden girilmelidir.

2

75 - 3500 (15 - 3503) ( bkz. Sekil 4.)

oF Sk

Ofset. Referans diizlemden 6lglimiin baslayacagi mesafeyi belirler.
Secilen mesafe birimi cinsinden girilmelidir.
50 - 1000 (53 - {0300) ( bkz. Sekil 4.)

2

uloF

Hacim Ofseti.
Hacim hesaplanirken sabit ofset olarak hesaplamaya eklenir.

2

0-9999 (I - 3333)

[
[

Seviye basina hacimsel degisimi belirler. (Volume= utoF + uLIF*Level),
Mass=Volume*dEnS
0-9999 (I - 9339)

2

dEnS

> Wk Wk W) W)

Yogunluk (Hacim basina agirlik degisimi)
li] 0-100 (0 - 6D

I

Elimhp
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3 - MENU YAPISI

et
. t Sr ] @ ESD | EHr | ESGE EHrZ ESL3 ve EHr 3 hedef algilama esigi tim

: ot [i' Olgiim araliginda i¢ segment olarak tanimlar. Liitfen Sekil 8’e bakiniz.

. Tanimlanan esigin altindaki eko seviyesinde tespit edilen hedefler gecerli -
: l J @ hedefler olarak degerlendirilmez. -
N EH

@ Eko

: l n 1

||ESLE

: )

l @ THR3 fr--remmmmmerememeemeneneees

= Hl ) THR1

: THR2 f--eeeeeene

. t S [ @

: u v 0 ; ; ; » Maks. Menzil

l TSG1 TSG2 TSG3

: kil

AlEH 3 ) Sekil 8

N t
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3 - MENU YAPISI

LALb

10

a4nA

10

cdnA

10

ndPE

13

ndi L

10

FdPE

13

FdCL

13
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B
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Kalibrasyon Parametreleri

4 mA Kalibrasyonu. Transmitter fabrika ¢ikisi olarak kalibre edilmistir ve yeniden
kalibrasyona ihtiyag duymaz. Ozel durumlar igin yeniden kalibre etmek igin, déngii
akimi bir ampermetre ile dlglilerek okunan akim degeri 4 mA oluncaya kadar
parametre degistirilmelidir. 0 - 9999 (I - 3939).

20 mA Kalibrasyonu. Transmitter fabrika ¢ikisi olarak kalibre edilmistir ve yeniden
kalibrasyona ihtiyag duymaz. Ozel durumlar igin yeniden kalibre etmek igin, déngii
akimi bir ampermetre ile dlgilerek okunan akim degeri 20 mA oluncaya kadar
parametre degistiriimelidir. 0 - 9999 (I - 3339).

Yakin Mesafe Kalibrasyon Noktasi (cm cinsinden). 50 - 1000 (53 - {300)

Yakin Mesafe Kalibrasyonu. Yakin mesafe kalibrasyon noktasina bir hedef yerlestirilir.
(4] ve @) tuslarina beraber basilarak deger kaydedilir. 0 - 9999 (T - 9999)

Uzak Mesafe Kalibrasyon Noktasi (cm cinsinden). 100 - 4000 ( ‘00 - 4800)

Uzak Mesafe Kalibrasyonu. Uzak mesafe kalibrasyon noktasina bir hedef yerlestirilir.
(4] ve @) tuslarina beraber basilarak deger kaydedilir. 0 - 9999 (T - 9999)

Bos silo eko kayit hafizasini son eko egrisine esitlemek ve daha 6nce kaydedilen eko

egrisini silmek igin kullanilir. SEE segilirse kayit islemi gergeklesir. rSEE kaydedilmis
hafizayi resetleyerek siler. Bu ozellik silo icerisinde bulunan nesnelerden gelen
istenmeyen yansimalarin bastiriimasi igin kullanilir. naaP segimi islevsizdir

(nooP, SEE, rSEE).
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3 - MENU YAPISI

e

: uErS % Yazilim Versiyonu
!
PARSS % sifre
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