E-78-D KULLANIM YONERGESI

1. TANIM:

E-78-D cihazi, frekans ve peryot 6lgmek amaciyla tasarimlanmis mikroislemci denetimli bir cihazdir.. Darbe
cikisl sensorlerle birlikte hiz, devir, zaman vb. proses degiskenlerinin 6lgiimiinde kullanilabilir. Cihaz, IEC
668 standardina uygun 72 x 72 mm boyutlarindadir.

Giris isaretinin frekans1 0.133 Hz. ile 10 kHz arasindadir. Olgiim'iin frekans ya da peryot seklinde olmas1 FP
parametresi ile belirlenir. Olgiilen ham bilgi frekans dlciimiinde 1000 x f (Hz.), peryot dl¢iimiinde 1.000.000
x T (sn.) degerine esittir. Bu deger kalibrasyon faktoriiyle carpilip dort haneden olusan gostergeye aktarilir.
Gostergeye aktarilan deger programlanabilen set degerleriyle karsilastirilir, kargilastirma sonucuna gore
¢ikis roleleri denetlenir.

2. KULLANIM:

Cihazin 6n ve arka goriinlimleri sirasiyla Sekil. 1. ve Sekil. 2. de verilmistir. Baglantilar arka etikete (Sekil.
2.) uygun yapilmalidir. Parametrelerin programlanmasi i¢in énce & tusuna, ardindan bu tus birakilmadan
tusuna basilir. Gostergede bir saniye siireyle 'SEtl' mesaji goriiniir ve SEtl'in degeri gostergeye yazilir.
Degisiklik & ve @ tuslari ile yapilir. @ tusuna ard arda basarak sirastyla SEt2, boLn, CrPn, rL1, HySI, rL2,
HyS2, ny, SEnS ve FP parametrelerine ulagilir. Her parametreye ulasildiginda & ve @ tuglar ile parametre
degeri istenen degere ayarlanabilir. tusu ile parametreler doniisiimlii olarak taranir. Programlama
isleminden & tusuna basarak ¢ikilir. Programlama islemi sirasinda PRG ledi yanar.
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Kalibrasyon faktorii, CrPn parametresinin boLn parametresine boliimiine esittir. rL.1 ve rL2 parametreleri
SEtl ve SEt2 degerlerine gore denetlenen cikis rolelerinin alt ya da iist kontak olmasini belirler. Alt kontak
durumunda 6l¢iim degeri set degerinden diisiik ise rdle enerjili, iist kontak durumunda 6l¢iim degeri set
degerinden fazla ise role enerjili olur. Cikig rolelerinin enerjili oldugu 6n paneldeki RL1 ve RL2 ledleri
yanarak bildirilir. Cihaz role igermese bile RL1 ve RL2 ledleri set degerine gore denetlenir. HyS1 ve HyS2
parametreleri ¢ikiglarin denetimindeki histerisis miktarini belirler ve 0 ile 500 arasinda programlanabilirler.
ny parametresi gostergede noktanin yerini ayarlar. SEnS parametresi ile giriste kullanilan sensor tipi (PNP
yada NPN) secilir. FP, 6l¢limiin frekans yada peryot temeline gore yapilacagini denetler.
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ORNEK: Her devirde bir darbe alinan bir sistemde devir/dakika (rpm) 6l¢iimii igin parametreler su sekilde
programlanmalidir. Bu durumda giris frekansi rpm/60 Hz. dir. Frekans 6lgiimiinde ham bilgi 1000xf (Hz.)
oldugundan;

Ham bilgi = 1000 x rpm / 60 olur.
Bu degerin rpm ye doniistiiriilmesi i¢cin 60 ile ¢arpilip 1000'e boliinmesi gerekir. CrPn = 60, boLn = 1000
yapilirsa istenen islem saglanir. Sadelestirme yapilirsa CrPn ve boLn degerleri 6, 100 veya 3, 50 seklinde de
programlanabilir. Devir/dakika degeri ondalikli okunmak isteniyorsa (XXX.X) kalibrasyon faktorii 10 kat
arttirllmahidir. (CrPn = 3, boLn = 5) ny parametresi de "1" olarak programlanmalidir. Ancak bu durumda
999.9 rpm nin iistiindeki hizlar dl¢iilenez. Gostergede OFL mesaj1 okunur.
Devir/dakika (rpm) 6l¢iimlerinde FP parametresi "FRE" olarak programlanmalidir.
ORNEK: Her devirde 30 darbe alman bir sistemde devir/dakika (rpm) 6l¢iimii i¢in parametreler su sekilde
programlanmalidir.

Giris Frekans1 =30 x rpm / 60 Hz

Ham bilgi = 1000 x Giris Frekans1 = 1000 x 30 x rpm / 60 = 500 X rpm.
CrPn =1, boLn = 500 yapilirsa XXXX seklinde rpm olgiiliir. rpm XXX.X seklinde okunmak isteniyorsa ny
=1, CrPn =1 ve boLn = 50 olarak programlanmalidir.
ORNEK: Her devirde 100 darbe iireten bir sensér 760 rpm de dénerken firin gegis siiresi 25 dakika ise,
cihazin firin gegis siiresini XXX.X dakika olarak gostermesi i¢in parametreler ne sekilde programlanmalidir?
Zaman 0Ol¢limii yapilacaginda FP parametresi PEr olarak ayarlanmalidir.

Giris Frekansi = 100 x 760 / 60 Hz. = 3800 / 3 Hz.

Girig darbesi Peryodu = 3 /3800 sn.

Ham bilgi = 1.000.000 x 3 /3800 =15000 /19

Ham bilgi degerini 250 'ye doniistiiriilmesi i¢in kalibrasyon faktorii 250x 19/15000 =19/60 olmalidir. CrPn
=19, boLn = 60, ny= 1 olarak programlanirsa istenen durum saglanir.
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