E-49 PROSES KONTROL CiHAZI
KULLANIM KILAVUZU

C€

=000 E-49 Serisi tiniversal proses kontrol
PV :‘ !:‘ .:'.b cihazlari; acgik/kapali ve PID kontrol
yapmak Uzere, gelismis yeni nesil mikro
e ————— denetleyici kullanilarak tasarimlanmis,
sV H : L' L’ 48x96 mm ebatlarinda, IEC 668
— —— normlarina uygun, universal giris ve
cikislarin kullanici tarafindan kolaylikla
programlanabildigi endustriyel
cihazlardr.
0 E&E @ Yuksek okuma hassasiyeti ve
'R2 I R4 I MN| kolayligina sahip, oynar mekanik

pargasi bulunmayan, sonsuz 6murld,
zaman ve dis etkenlerle bozulmayan
kalibrasyonlu, ylksek giris empedansl,
Olgl eleman ve kablolarinin kopmalarina
kars! sistemi koruyan ve ikaz eden, set
edilen degerin ve Olglilen degerin
-1999'dan 9999'a kadar 4'er dijitlik ayri
iki gostergede izlenebildigi elektronik
cihazlardir.
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Elimhko 49

Endustrinin her alaninda; sicaklik, basing, seviye, hiz, akim gerilim,
direng ve diger fiziksel birimlerin 6lgim ve kontroliinde; Demir-Celik,
Cimento, Kimya, Gida, Plastik, Petrokimya, Rafineriler, Seramik, Cam ve
diger sanayi dallarinda kullaniimaktadir.

E-49 cihazi endustriyel ortamda panoya takilarak kullaniimak tizere
tasarlanmistir.
(O E-49 cihazinin paketinde; cihaz, iki adet kelepge
kullanim kilavuzu Garanti belgesi bulunmaktadir.
(Q Paketi agtiginizda cihazin tipinin siparise
uygunlugunu, yukarida sayilan parcalarin eksik

DIS BOYUTLAR

BAGLANTI SEMASI

85-265 VAC; 50-60 Hz/
85-375VDC

20-60 VAC; 50-60 Hz/
20-85 VDC
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Cihazin lzerinde yer alan etiketlerde tipi, seri numarasi ve baglanti semasi
verilmistir. Opsiyonel 6zellikler baglanti semasinda isaretlenmistir.

(Q 01-10 numarali terminallerde tehlikeli gerilim oldugu igin
cihaz enerijili iken bu terminallere dokunmayin.

Q Cihazi devreye almadan 6nce parametrelerin istenen
kullanima uygun olarak ayarlandigindan emin olun. Hatali
konfiglrasyon hasara neden olabilir.
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O Pano uzerinde, yandaki sekilde

olup olmadidini ve sevkiyat sirasinda cihazin hasar gortip gérmedigini

gozle kontrol edin.

Q Cihazin kurulumunu yapmadan 6nce kullanim kilavuzunu dikkatlice

okuyun.
(Q Cihazin pano montaj,

elektriksel baglantilari ve parametre ayarlari

vasifli teknisyenler tarafindan yapilmalidir.

Q Cihazi kolay tutusan ve

patlayici gazlarin oldugu ortamlarda

kullanmayin. Bu sekilde kullanim patlamalara sebebiyet verebilir.
(Q Cihazin temizlenmesinde alkol, tiner vb. iceren temizleyiciler
kullanmayin. Cihazi nemli bir bezle silerek temizleyin.
Q Cihazin kullanim émri 10 yildir.

q3

[ 73/23/EEC Algak Gerilim Direktifinin sartlari, TS 2418 EN 61010-1
standardina uygunluk ile saglanmistir. (Kirlenme derecesi 2)

[ 89/336/EEC Elektromanyetik Uyumluluk Direktifinin sartlari,
TS EN 61326 standardina uygunluk ile saglanmistir.

TEKNIK OZELLIKLER

Termokupl (TC):B,E, J,K,L,N,R, S, T, U
Rezistans Termometre ( RT ) : Pt-100

Giris Tipleri Akim : 0-20 mA, 4-20 mA (Lineer)
Gerilim : 0-50 mV, 0-1V, 0.2-1 V (Lineer)
Réle : SPST-NO 250 V AC, 5A
Kontrol Cikisi Akim : 0-20 mA, 4-20 mA (Izoleli)
Pulse : 24V DC (SSR igin) (RL1 uglarindan)
Alarm Cikiglari Role : SPST-NO 250V AC, 5A
Gosterge Tipi 2 x 4 dijit 7 mm 7 parcali led gosterge

Dogruluk Sinifi

Termokupl : (Okunan degerin +%0.5'i ya da
+1 °C) +1 dijit maks.

Pt-100 : (Okunan degerin +%0.5'i ya da

+1 °C) +1 dijit maks.

Gerilim/Akim : +%0.5 FS %1 dijit maks.
Analog Sayisal Cevirici | 16 bit
Sayisal Analog Cevirici | 12 bit
Kontrol Tipi Acik/Kapali, PID

Calisma Gerilimi

85-265 V AC /85-375V DC
20-60 VAC /20-85V DC

Gii¢ Tiiketimi

10 VA

Koruma Sinifi

IP 66 On Panel (NEMA 4X)
IP 20 Arka Panel

Calisma Ortami
Sicakhigi

-10 °C, +55 °C (+14 °F, +131 °F)
(Yogunlagsma ve Buzlanma olmadan)

Depolama Sicakhgi

-25°C, +65 °C (-13 °F, +149 °F)
(Yodunlasma ve Buzlanma olmadan)

Rolelerin Mekanik Omrii

10.000.000 agma-kapama

Rolelerin Elektriki Omrii

>1.000.000 agma-kapama (1/10 yukte)

Kalic1 Hafiza

EEPROM (Maks.yazma silme : 100.000 kere)

Agirhk

220 gr

‘Rélelerin galisma émrii kulla

nim konfigiirasyonuna gére degigir. Omriinii

tamamlamis rélelerin kontaklari eriyebilir veya yanabilir.

E-49-W-X-Y-Z

KODLAMA

Role / SSR | X

Analog Cikis | Y

iletisim |Z|Galisma Gerilimi

Réle Yok | 0| Cikis Yok

0 |iletisim Yok| 0 [85-265 VV AC/ 85-375 V DC|

1 Réle 1

1 Analog Cikig| 1

20-60 V AC/ 20-85V DC

iletisim Var| 1

2 Réle

3 Role

4 Role

1Rodle,
1Pulse

o|la|dlw(da|o|S

2Role,
1Pulse

3 Role,
1 Pulse

~

GIRIS TiPi - OLGUM ARALIGI
SICAKLIK SENSORLERI

i i i i dlglileri verilen yuvayi aginiz. Sicaklik Aralign
i P I 0 Cihazi panonun éniinden Sensor Tipi Standart (°C) (F)
05| b ! yuvaya yerlestiriniz.
9zmus | | E i O Cihazin Ust ve alt yiizeylerinde Type B b IEC584-1 100 . 1820 140 , 3308
! [ ! bulunan kelepge yuvalarina Type E £ IEC584-1 -200 , 840 -328 , 1544
i b ! kelepgeleri takiniz.
! 1! min.35mm 1 . . Type J o |IEC584-1 -200 , 1120 -328 , 1562
! P ' [ Kelepgeler pano yuizeyine
B B S l______l sabitlenene kadar vidalari Type K r IEC584-1 -200 , 1360 -328 , 2480
_________________________ stkiniz. Type L L DIN43710 | -200 , 900 -328 , 1652
! min. 10 mm—— e T | TypeN  n IEC584-1 | -200 ,1300 | -328 , 2372
: P ’ TypeR - IEC584-1 | -40,1760 | 104 , 3200
Q E-49 cihazi topraklanmis metal bir panele monte edilerek Type S 5 IEC584-1 -40 , 1760 104 , 3200
kullaniimalidir. Bu kullanim cihazin terminallerindeki ' Type T E IEC584-1 200 , 400 328 , 752
yuksek gerilime insan elinin ve metal aletlerin
ulasmasini dnleyecektir. d Type U U DIN43710 -200 , 600 -328 , 1112
(Q Cihazin besleme hatti ve gu¢ ¢ikislarinda uygun sigorta Pt-100 PE IEC751 2200 , 840 328 , 1544
veya anahtar kullaniimalidir.
(Q Elektriksel guriltinin etkilerini azaltmak icin dusuk gerilimli hatlari
(6zellikle sensor giris kablolarini) yiksek akimli ve gerilimli
hatlardan ayri kablolamaya dikkat edin. Bu mumkiin degilse f e
ekranli kablo kullanin ve ekranli kabloyu her iki uctan topraklayin. LINEER GIRI$LE-R —
(Q Cihazin beslemesi igin kullanilacak kablolar IEC 60245 veya Tip Olgiim Arahg:
IEC 60227 standartlarinin kosullarini saglamalidir. AKIm nRzn 0-20 mA DC
— Akim 4RO 4-20 mADC
ON PANEL —
Gerilim OuSo 0-50 mV DC
Gerilim O0u i 0-1VDC
PV E E E,' E‘ Ust Gosterge Gerilim ooy ! 0.2-1V DC
SV E B 1 Alt Gosterge
R3 Ledi 1
R1 Ledi O @@ PR Ledi HATA MESAJLARI
R2 Ledi | R2| ET!I [ MN | MN Ledi
R4 Ledi Mesaj Anlami Yapilmasi Gereken
n a a Yildiz Tusu
. %/—" T i
Asagi/Yukari Gegis Tusu PE Cihaza bagli sensor ile cihaz | Sensoér ve sensor
Tuglani Elimko 49 QITEN arasindaki baglanti kopuk. baglantilarini kontrol edin.
HEL Proses degeri sensor tipi -
R1 Ledi 1. R(?Ie enerjjli !ken yanar. WL | sicaklik araligr altinda. Sensériive! nPE
R2 Led! 2. R?Ie enerjl!l! !ken yanar. parametresiile belirlenen
R3 Led! 3. R?Ie ener!!l! !ken yanar. , | Proses degeri sensor tipi - giris tipini kontrol edin.
R4 Ledi 4. Role enerijili iken yanar. aF._ sicaklik aralig! Gstinde.
PR Ledi PR ledi yaniyorsa cihaz konfiglirasyon modundadir.
MN Ledi - Cihaz maniel modda iken yanar. Proses degeri ekranda - <pR
- Auto-tune islemi sirasinda yanip sénerek islemin devam et e dP, cErove n
ettigini belirtir. nnnn ggtsi}ﬁgsbllecek degerin Parametrelevri ile belirlenen
Ust - Normal galisma durumunda proses degerleri ve hata skalanin dogruolup
Gosterge mesajlari izlenir. Proses degeri ekranda olmadigini, giris term[na!|
- Konfiglirasyon sayfalarinda parametre isimleri izlenir. wu | gosterilebilecek degerin tzerindeki analog degeri
Alt - Normal galisma durumunda kontrol set noktasi (Otomatik altinda. kontrol edin.
Gosterge mod) veya manuel ¢ikis (Mantel mod) izlenir.
- Konfiglrasyon sayfalarinda parametre degerlerini gosterir.
Yildiz - (3 tusu ile birlikte basilirsa konfigiirasyon sayfalarina gegilir.
Tusu - Konfiglrasyon sayfalarindan normal ¢alisma durumuna
dénmek igin kullanihr.
- aLnF sayfasindaki CEYP parametresi nanE segili degil
ise ve ayni sayfadaki nnPr parametresi Enb segili ise
normal ¢alisma durumunda bu tusa 3 saniye basarak
otomatik ve mantel modlar arasinda gegis yapilabilir.
- Normal galisma durumunda iken AXLE = Enb ise ve alarm
alinmigsa XK tusu Kilitli alarmlari kaldirir.
Gecis - (¥ tusu ile birlikte basilirsa konfigiirasyon sayfalarina gegilir.
Tusu - Konfiglirasyon sayfalarinda bir sonraki parametreye
ulasmak icin kullanihr.
- Konfiglrasyon sayfasinin icinde iken bu tusa 2 saniye sure
ile basilirsa sayfa basina dénalur.
- Normal ¢alisma durumunda operatér sayfasindaki
parametrelere ulasmak icin kullanihr.
) Asagi - Normal galisma durumunda kontrol set noktasini (Otomatik
@) Yukan mod) veya mantuel ¢ikisi (Manlel mod) degistirmek igin
Ok kullanihrlar.
Tuslan - Konfigirasyon modunda iken konfiglirasyon sayfalarini

secmek ve parametre degerlerini degistirmek icin kullanilirlar.

Sayfa:1/3




OPERATOR SAYFALARI PID Ayarlar S 5
\" ayfasi (PRGE-EUAE) iqii
" LE-EURE izleme Tus Islevi / Genel Konfigiirasyon Sayfasi (PRLE=LCAF)

Q Cihaz enerjilendikten sonra 1 saniye boyunca géstergedeki tiim dijitler a = nemam P OB TR ZHEEE | e Agikl irim _Kop v Aran
ve 6n paneldeki ledler yanar. Ardindan 1 saniye boyunca st £ Auto-Tune TabloiC £ 4Py nant P Lo e TR DA
g0Ostergede "cihaz tipi", alt gdstergede "versiyon numarasi” goralir ve ofF 6 iCtdPzbnd /@, Tavio6 77 1] tAnalog Giris (AIN1) Tipi Tahe
S et durtmuns St ) #| i ( Proses degeri 8lgiimii igin ) i 15 ¥/ @jTablo 15
Cihazin iki galism | o Vandeki K o

a Cihazin ki gmolgdaa-l ?r?du varglr. o 00|} (*+" Yondeki Kontrol Gikist igin)i EY iEE4P#nanE @ /@ 5.¢-3333 | Siciim O ) "

il ; cihazin cikigl, proses degerini kontrol set noktasinda ! gum Ondalik Derecesi (DP) ® /@5 -3
tutmak icin otomatik olarak ayarlanir. Phb-2| i Oransal Band-2 :
- Mantiel modda; gikis, kontrol set noktasindan bagimsiz olarak 200l (=" Yéndeki Kontrol Cikist igin) § EY ifE9P =dla @ /@) 5.¢- 3333 2Erofi »
ayarianabili, 0o Lineer Giris Skalasi Alt Siniri EU () / (4)4955 - 9599
[ Cihazin calisma modu 6n panel lizerindeki MN ledinden i ili it i - . .
! n izlenebilir. = C
MN ledi yaniyorsa cihaz maniiel modda calisiyor demektir ) g ; ntearal Zamani (oFF =Kapal)) ; s i[t3Pnank [¥)/ W ofF, 19333 2PAn  Lincer Girig Skalasi Ust E
. ) i alasi Ust Siniri U -

Q ofnF sayfasindaki CEYP parametresi nonE segili degil ise ve ayni dt . A0 o

)t,lf;i?g gnsz.ngirir:se;;:il;nb S?-ﬁi“ ise ”°f.m|a' gaé'ﬁma durumunda ,| i Turev Zamani (oF F = Kapalt) s i[kYP#nonEii¥) /@) of F, -2500% | [Eril R
y omatik ve maniiel modiar arasinda gegis ~n| i Retransmission Alt Siniri EU () / (4)i4559 L
yapilabilir. HYS — / o

a N_grmal galisma durumunda Ust gostergede "proses degeri", alt 0t Histerezis EU ™/ @; 00 - 3333 e ission U
9oste_rgede galisiimakta olan moda gore "kontrol set noktasi" veya 0 . 4000 o oo = B

manel gikis” izlenir. Manuel modda iken Auto-tune iglemi baglatilamaz.

O Normal galigma ekrani ve sik kullanilan parametrelerin b J e I

: r ulundugu L 2) Tablo VAP =
sayfaya ise operatér sayfasi denir. Normal galisma durumunda iken Set Noktasi Sayfasi (PRLE-SEEP) -t e 8 TeIRT ke i
operator sayfasindaki parametrelere ulagsmak igin (J tusu kullanilir. ) izleme Tus islevi / of 5k

a doe?g“;;?rtor sayfasindaki parametreler cihazin galisma moduna bagl olarak i:a,n Agklama 2, Kol Tus. Ayar Arahg: [ Stoakdlk Ofset Deger EU 'Il'(?,; Il?zT ®/ @:4005 - 1005

. LL -
4399 Set Noktasi Alt Siniri EU /@) 4995 - SPHL FLEr
Giris Filtre Katsayisi EU )/ @D -
. , 0 /(@)D i - 10D
OTOMATIK MOD 2PHL y >
izleme Tus islevi / 9999 Set Noktasi Ust Siniri EU @/@:5PLL - 9993 Crbr ) b
Ekran Aciklama Birim  Kosulu Tus  Ayar Aralig Hi Sensor Kopuk Burumu 3 )/ @:Tablo 3
234|{ Proses Deger = 5Prr | i Set Noktasi ilerleme Hizi EU/ '
o3| (oFF = En Hizh) dk W/@); oFF, 01600 | |RdrS| e, -
0] Kontrol Set Noktasi EU (W) / @):GPLL - GPHL { etisim Adres! w/@) -
olk .
a0 Maniiel Cikis % i CEYP % nonE | (W) /@ Alarm Konfigiirasyon Sayfasi (PRGE=ALAF) brek iletisim Hizi Kb/s @)/ @) 8,36
— Erran A N izleme Tus islevi/ 8 9z, 384
51! Viiriyen Set Nokiasi T ciklama Birim  Kosulu Tus Ayar Araligi PrieY o Tabl
oo AP N o S Parite Tipi ablo @/ @iTablo 14
— oFF| i Alarm-1 Tipi 10 /@ Tablo 10 i ki
o Alarm-1 Set Noktas! EUi RitP= off |\ (¥ @i 4939 - 3399 T ‘_;_’_O'n(cllalijktn‘)ol_(I_tES| normal olarak df parametresi ile belirlenir. Fakat Analog Girig
Alarm-1 Histerezis Dederi ipi (i nPE 1) v_eya_RT segilirse, ondalik noktasi 1 olarak alinir. dP parametresi
— a5 geri EU i RitP= ofFii(W/@ 00 - 9993 degistirildiginde birimi EU olan tiim parametreler yeniden ayarlanmal?dlr. I
o Alarm-2 Set Nokiasi EU! A2LP = ofF |!(¥)/@):4399 - 9939 TiE i ‘:’Tablolarda kullanilan EU ( Miihendislik Birimi ), termokupl ve rezistans
Alarm-1 Kilitlerne abloi g wp_ i@ e;rlmqmetrv.e.girs tiplerinde °C veya °F, lineer giris tiplerinde ise kontrol edilen dlgl
3o d5h 5 o /@) :Tablo 5 birimidir. Birimi EU olan parametrelerin ondalik derecesi dF parametresi ile beliflenir
o Alarm-3 Set Noktasi EU: R3LP = ofF {i(¥v)/(@&):4999 - 9999 A2LP |
. Alarm-2 Tipi Tablo ® tivenli
/@) iTablo 10 Giivenlik Ayarlan Sayfasi (PRGE=Prtl

AYSP ofFF 10 \'A 1 LE-=PrEl)

Alarm-4 Set Noktasi EU:! RYEP = ofF ii(¥)/(a)i4999- 9 . o
5P R . 999 I1zleme Tus Iglevi/
on RCHY Al oH ) o Ekran Aciklama Birim Kosulu Tu A §r?\r hg

ngl iAlarm Histerezis Degeri EU i RgkP= ofF Fii(@/@i 00 - 9939 “Cod § Ayar Araligl
3 - Lo
Sifre Set Degeri
“ 0 N s i s 0 9J (v)/@): 4935 - 9935
MANUEL MOD ggp| { Alarm-2 Kilitleme R2LP of F}i /@) Tablo 5
lome s ltevi 5 Arkn| i Otomatik Gikma Siiresi @ s
Ekran Aciklama Birim  Kosulu Tus  Ayar Arahig R3LP Alarm-3 Tipi Tablo L [t ) Bt R
234|i Proses Degeri EU Tfitifflﬁia ofF 10 /@ Tablo 10 dPri oo rametre izl Tablo
. + i .
500 Maniiel Crkis % | P Kontol, || @@ seil - sk | | [F3 - i N kot M
oo Alarm-3 Histerezis Degeri EU {R3tP# of Fii (W/@ 00 - 9993
234|i Proses Degeri EU: CEY9P =dla = - - APrt P. gisti iyesi 1ablo
| e o e o i P arametre Degistirme Seviyesi 17 /@) Tablo 17
] s % i PID Kontrol ii () /@i dall - doHL 45 Alarm-3 Kiliteme a5blo A3LP=oFFii@/@: Tablo 5 TPt
q 5P L i i Tablo
op|i Alarm-1 SetNoktasi | EU{ RitP= ofF i (¥)/@ 4333 - 9333 | | [R4P B0 > B R
0 : Alarm-4 Tipi Tablo
= of F 10 @/@:Tablo 10 FCSE
|t Alarm-2 SetNoktas1 | EU | A2tP = ofF | (¥)/@; 1999 - 933 | | [ ofF| Fabrika Avartanna Donis © 121 -ginballolg
HSS.P 0s Alarm-4 Histerezis Degeri EU i R4EP = oF Fii (W/@) 00 - 59599 " Sifre set degerinin fabrika ayari "10" dur. *
- Alarm-3 Set Noktas EU R3LP = ofF |} ®), @:+933 - 3939 e S @ Artn para_rpetresini.n degeri, herhangi bir tus islemi yapiimadiginda normal ¢alisma
o Alarm-4 Kilitlemne @ . AYLP = ofFii @)@ Tablo 5 durumuna dénmek igin gegecek sireyi tanimlar. oFF segili ise konfiglirasyon
— sayfzﬂ_arl(r)]dan nprmal gallgma duru‘muna‘ gepmek icin kullanicinin midahale etmesi
oo Alarm-4 Set Noktasi EU AYEP = oFFii (W) /(4)i4999 - 9939 " Normal galisma durumunda AXLE = Enb ise ve alarm alinmigsa & tusu kilitli g>ere~ - Otomatik gikis fonksiyonu istevsizdir
alarmian kaldinir. K?Ilbra_syon sayfasi disinda tablolarda "Ekran" sutununda verilen parametre
degerlerl cihazin fabrika ayarlaridir. Kalibrasyon sayfasinda "Ekran" sitununda
Kontrol Ciis B | verilen parametre degerleri tipik degerlerdir.
ontrol ve Cikis Birimleri Konfigiiras GE-ol i
KONFIGURASYON SAYFALARI s e /| "alibrasyon Sayfast (PRGESCLbr)
us iglevi i islevi
Ekran Aciklama Birim  Kosulu Tu Ayar Arahigi Ek iri A e
( N\ [ Konfigiirasyon sayfalarinda cihazin CESP - Tabl g ; S"‘r?n iri haame R o S
(L ) galisma ilkelerini belirleyen g0 OO TP W /@ Tablo 11 o9 S ((INT) S0 mY Retameten
l parametreler bulunur. I et B,
&3 LFra
- @ o CFrrn
i EUnE = PID Ayarlani Sayf Tablo GO°C  Analog Giris (AIN1) 0.0 |
0|y -929-3939 Y yiasi Kontrol Formu CEYPznanE 20g Giris ( )0.07C Kalibrasyon
ia) SEEP = get;\joktaSI Konfigirasyon ~Eu 7 i nank;(¥)/@); Tablo 7 g3| i Kalibrasyonu ( Type K TC ile ) ! DegeriniyKaydet
N ayfasi CPrd - =
— % Soytaar, £nF = Alarm Konfigirasyon Sayfasi | Kontrol Peryodu s EYPznonE @/@F (- 253 d iad) 1 Analog Giris (AIN1) Ortam Kallbrasyon
1= SEoF, TERF. PecC alnF = Kontrol ve Cikis Birimleri 42 1| ; Sicakligi Kalibrasyonu © Degerini Kaydet
E3 3 e Konfigiirasyon Sayfasi nnPr - o iri
GEnF = Gome) Kemtotrooenst ovtast| | ves Maniiel Mod Gegisi Tasblo CEYPnonE: | @/@)} Tablo 5 330 Qnﬁlog Girig ((£\|N1 )390 Q s | Kalibrasyon

I\ J Prtl = Glvenlik Ayarlari Sayfasi R B,

Konfigiirasyon Sayfalarina Giri CLbr = Kali dbnad 3 A iri
o syon Sayfalarina Girig . .I.I. ~ = Kalibrasyon Sayfasi i Kontrol Cikist Olii Bandi % CEYPznont i @/@i0 (- 250 20nA Anglog Girig (4A|N1 ) 20 mA Kalibrasyon

O Konfiglrasyon sayfalarina girmek igin ve [ tuslarina birlikte basilir. = 88| ; Kallbrasyond . - Degerini Kaydet

Q Bu islemden sonra PR ledi yanar, iist géster: L i 3ot | :Tek Yonli

| PR ledi yanar, gede Cod parametresi, ek Yonlu (+) Kontrol Cikist o, CEYPZnonE Ao L[} Analog Cikis (AO1) 4 mA

thgos@t]ergede 0 degeri goriilir. go| $Alt Limiti P ifkypedro /@ 00 Sonr isgg| ; Kalibrasyonu ) /@) 1300 - 3000

O ™ ve (&) tuslari kullanilarak alt gostergeye Lad sifresi girili L onlil

| illa sifresi girilir ve (3 tusuna | |5aH !
basilarak ilk konfiglirasyon sayfasina (ELnE) ulagilir. d : mn: -Iliesli \L(|(r)nn|ltl|J () Kontrol Gl % Ei:?;gn‘; @/@: Senr - 1000 o ™ pnalog Gikig 56;6\01 )20 mA 0o

Q Cod Sifresmin tabrika ayan 0" dur. E:Lu:l.u L #dLo 400 Kallbrasyonu (/@): B500-8191
- L . B onr [ Tek Yonliu (+) Kontrol L

0 :ad §!fres! PrL sayfasindaki SCad parametresi ile tanimlanir oo ManUeI—Re(sgt Degr:ri Cikisl % Eiggz;E:E ¥)/@i5alL -SoHL () LALb sayfasi cihazin kalibrasyon parametrelerinin bulundugu

Q fod §|fr<_a_3| dogru girilirse konfigiirasyon sayfalarindaki tiim parametrelere ! sa}ffadlr.' A bl
ulasilabilir. Lod sifresi hatal girilirse konfigiirasyon sayfalarina girilebili doti | Cift Yonlii (+/-) Kontrol Gikisi degarlerin) Dozar. By sayfadak| parametieler Sloflm ve kaynak

k glrasy yfalarina girilebilir, : Cikis o ir - o h r y!
ancak PrtL sayfasinda bulunan dPr~L ve APrL parametrelerince izin 4000| ; Alt Limiti % {LESP = dlo}; /W HO0S - dofr e oo o o ey dun alloratorier
verilen sayfalara ulasilabilir ve degistirilebilir. doHt ooyt deqoe By cayRye gimes nerimer
Q Konfiglrasyon sayfalarinda; on | Gift YOniu (+/-) Kontrol Gikist % ik o  Kalibratdr mili g
; : ' yP - 4 ) -ooo Kalibratér milivolt k; irili
@ ve @) tuslari U,st.géstergede PRLGE mesaiji varken konfiglirasyon igag] ;s L - - /&) dofr - 1000 ayarlanir. Ka"l;;;?ﬁf Q?lglr;?gclihk:;zn?g?f)S\J/Z“?g[-\)/iSrlrﬂfrl:aﬁot.eorg?inn;h/eﬂ:;aj ulanir.
}t/falarlnlr}seglmlnde ku!lanlhr. N . dorr | £Cift Yonli (+1-) Kontrol Gikist Bu parametre segili iken ) ve (¥ tuslarina birlikte basilarak kayrt iglemi ya);)%llr. .
e gi?ic?r?/aiin;l)r;gan?qda iken Sayf}?m'n |E|n”dek| parametrelere ulasmak ool : Maniiel-Reset Degeri % iCEYP - dfoii @/ @idall - doHLi | @ Kalibratdr K tipi termokupl kaynagi konumuna getirilir ve gikisi 0.00 °C olarak
etreye gecmek icin kullanilir. . ayarlanir. Kalibrator ¢ikisi cihazin 15(+) ve 16(-) numarali terminalierin
. . e . v e ili i I )
Iazﬂnf 2 Sanlyle b|aSIIare(ljk konfigiirasyon sayfasina dondilir. Pon| i PID Kontrol Enerjilenme Tablo Cup i /l_3\udpadrametre secili iken 3 ve ™ tuslarina birlikte basilarak kayit i§Iemieyl;:l};)glll:ranIr
ile normal galisma durumuna dondliir. o Davranisi 18 ik £ non / Tablo 18 rdindan Analog Giris ortam sicakligi kalibrasyonu ayni islemler u .
ygulanarak
yapilr.
ALid _' ] @ Kalibratér direng k g1 ki irili
1Rl Tablo | ¢ kaynagi konumuna getirilir ve ¢ikisi 390.00 Q olarak ayarlanir.
Co- Ole (RL1) Fonksiyonu 9 /@) Tablo 9 Cihazin 15 ve 16 numarali terminalleri kisa devre edilir. Kalibratér ¢ikisi Ciyhaarza":n:“
- ve _15 numarali terminallerine uygulanir. Bu parametre segili iken (% ve ) tuslarina
lod 2.R8le ( RL2 ) Fonksiyonu Tablo birlikte basilarak kayit islemi yapilir.
fo-2 9 /@) ; Tablo 9 @ Kallibrak'lj(r rlnti)liamper kaynagi konumuna getirilir ve gikisi 20.00 mA olarak
' ayarlanir. Kalibrator ¢ikisi cihazin 16 (-) ve 17(+) numarali terminallerine |
FL3d 3.Réle (RL3 ) Fonksiyonu Tablo /@ ! Tablo 9 ?u parametre segili iken 8 ve (¥ tuslarina birlikte basilarak kayit iglemi yl;);/)?ll:rémr.
AL-3 9 @ Kalibrator miliamper 6lglim konumuna getirilir. Cihazin 11(+) ve 12(-) numarali
— G It(erlrl'rtllnet\_llleln_'lndc_-:lntallnar! ¢ikis kalibratére uygulanir. Bu parametre segili iken
4R5le ( RL4 ) Fonksivonu ablo alibratdrin gostergesinde 4.00 mA okunan kadar ™ ve @ tuslari ile ayar lir.
AL-4 (RL4) v 9 @/@; Tablo 9 veya (¥ tuslarina basilarak parametre degeri kayit edilir. ? yaryapiir
© Kalibratér miliamper élgiim k irilir. Ci
o | ) p cUm konumuna getirilir. Cihazin 11(+) ve 12(-) numaral
,-D ﬁnall(og Cikis (AO1) Tablo )@ Tablo 12 terminallerinden alinan gikis kalibratore uygulanir. Bu paran(we)tre seg;(ili)iken o
ro- {| i Fonksiyonu 12 kalibratoriin géstergesinde 20.00 mA okunan kadar (¥ ve (&) tuglari ile ayar yapilir.
— veya ¥ tuslarina basilarak parametre degeri kayit edilir.
o | {Analog Gikis (A1) Skalasi T‘jg'o /@ Tablo 13
T Cu
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ILETiISIM BILGILERI

Tablolar

ALARM TiPLERI

Ayar
Adres Kisaltma Agiklama Birim Garpan izni Min. Max. Tablo-1 Tablo 12
0 Durum Bitleri Tablo1 Yok 0 0 Durum Bitleri 0| Lo-1{ |“+”Yondeki Kontrol Cikisl F;e;tap AGIKLAMA
— " - vey
1 Rezerve 0 0 Bit|Kis. [Agiklama (1 igin) 1| Lo-2 |“"Yondeki Kontrol Cikis! R2EP R 5P veya R2SP > 0 A 15P veya A25P < 0
2 Proses Degeri EU | 10" i Yok 0 0 0 1.Réle (RL1) Enerijili 2 | Putr |Proses Degeri Cevirici , fAlam Durumu Alarm Durumut
- — Alt
3 PSP i Yiryen Set Noktasi EU | 10° { Yok 0 0 1 2.Réle (RL2 ) Enerjili 3 | SPtr |SetNoktasi Cevirici Lo Alarm
4 Rezerve 2 3.Réle (RL3 ) Eneriili 0 o |(Mutlak)
N . 0 ASP PV PV ASP 0
S Rezerve 3 4.Role ( R4 ) Enerjl“ Tablo 13 ; Alarm Durumu Alarm Durumu ; N
6 Rezerve 4 | aPEn |Sensér Kopuk 0| G-20 [0-20mA Ust
= " on Hi Alarm
K Rezerve 5 | gFt  |Oleiim Sensér Skalasi 1| 20-0 |20-0mA o o |(Mutlak)
(] Ustlinde
8 Ondalik Noktasi (DP) ! Yok of o — - 2| 4-20 |4-20mA 0 ASP PV | PV ASP 0
6 |uFL  |Olelm Sensor Skalas Alarm Durumu Alarm Durumu
9 Rezerve Altinda 3| 20-4 |20-4mA 1 1 Asag
. 1}
10 i CEYP | Kontrol Tipi Tablo11 Yok{ o oi| [7 Mandel Lod . ?gsgf)‘
0— 0
11 i ol iKontrol Cikisi Degeri % 10§ Var {-1000| 1000 8 Rezerve Tablo-14 0 SP_SP+ASP PV 0 SPeASP  SP PV
Alarm Di Alarm D
12 Kontrol Set Noktas| EU [ 10° | Var |-1999] 9999} | | @ Rezerve 0| nonE |Yok g fhiarm Durumy I Vukar
13 1 At | Auto-Tune Tablo6 var| o 1| [10 Rezerve 1| odd |Tek Hi d ?;P[”S‘
2 | EuE ift 0 | 0 | agl
14-35 Rezerve " Rezerve wEn |© 0 SP_sPsAsP PV 0 SP+ASP__SP PV
; Alarm Durumu ] Alarm Durumu
Tablo-2 Band
Oransal-Band-1 DP Tablo 15 ici
36 | Ph-1i i 00n ] . EU MV 11 9999 e . !
b= ¥} (“+Yéndeki Kontrol Gikis lgin) 10 ar COIL letisim Adresleri | [0 o [Type:B (TC) Lab N . . Allgrlm
. U
_> | Oransal-Band-2 _ DP(;) Ad. A.lzni [Agiklama (1/0) i 0 SP-ASP_SP_SP+ASP__ PV 0 sP PV
% 37 | Po-e (*-"Yondeki Kontrol Cikist Igin) EU 110 var 1 9999 o ~ ! £ Type-E (TC) Alarm Durumu Alarm Durumu
=] " 0| Var [Mod (Mantiel / Otomatik) 5 ;| Type— (TC) ] )
i 38 It { Integral Zamani (0 = Kapalr) s Var 0i 9999 ] R Y P Hi b Band
ezerve D
39 dk i Tlrev Zamani (0 = Kapali) s Var 0] 2500 3 F Type-K(TC) l Al o
2 Rezerve 0 0 f arm
40 | HYS | Histerezis EU |10 Var ol 9999 4 L | Type-L(TC) 0 SP-ASP  SP  SP+ASP PV 0 sP PV
3 Rezerve 5 n | Type-N (TC) oF F | R itP veya R2EP parametresi of F yapildiginda alarm fonksiyonu
M Rezorve 4 Rezerve 6 - TypeR (TC) iptal edilmis olur.
42 | SPLL | Set Noktasi Alt Siniri EU 10| Var 19991 99991 _ 7| 5 [Type-s (o) Glrafitler.déi talrall  [em Pume Alarm durumu "1" ise
o = OP, olarak gosterilen cikis (role) aktiftir.
= 43 i SPHL | Set Noktasi Ust Siniri EU |10 ™ Var {-1999] 9999 0| Lo |ProsesDegeriniAsagiCed | 8 E Type-T (TC) _  alan histerezisi o
YRR (SOEt Eoﬁa?')"erleme Hiz: EU/dk | 10°°® | Var 0 600 Proses Degerini Yukari 9| u |Type-U(TC) s belirtmektedir. 0 PV
=En Hizl ]
1] Hi [Cek 10| Pt |Pt100 (RT)
45-49 Rezerve -
n n -
Tablo 4 11| OR20 | 0-20mA (Lineer) AUTO-TUNE
50 | A {tP i Alarm-1 Tipi Tablo10 Var o 6 0 | BR2G |0-20mA ( Lineer ) 12| 4R |4-20mA (Lineer)
51 | B iHY | Alarm 1" Histerezis Degeri EU [ 100  Var ol 9999 1 | 4Rag |4-20mA ( Lineer ) 13| ouso [0-50mV (Lineer) Q) Auto-tune islemi, iyi bir kontrol i¢in cihazin 6zelliklerinin prosese
= - uyarlanmasini saglar. Auto-tune iglemi sonunda PID parametreleri
52 | AILE i Alarm "1" Kilidi Tablo5 Var 0 1 14| 00u ¢ |0.0-1.0V (Lineer) otomatik olarak hesaplanarak kayit edilir. Islem sirasinda ¢ikis acilip
53 | RGP | Alarm "1" Set Noktas! EU § 100 | var i-1999] 9999 | 12RloS 15| Bau i |0.2-1.0V (Lineer) kapanarak proses degerinde bir osilasyon olusturulur. Osilasyonun
- 0| dSk |Yok/ Gegersiz genligi ve periyodundan PID parametreleri hesaplanir.
54 | A2EP i Alarm "2" Tipi Tablo10 Var 0 6 . L S -
- - — 1| Enb |Var/ Gegerli Tablo 16 O Auto-tune islemi istenen herhangi bir zamanda baslatilabilir. Normalde
55 i AZHY i Alarm "2" Histerezis Degeri EU | 10°"® i Var 0] 9999 — — cihaz ilk defa devreye alinirken bir kez yapilir. Ancak, sistem
56 | ASLL T Alarm v Kilidi S Var 0 7| Tablo 6 0 | Sadece Proses Degeri Izlenebilir dzelliklerinde bir degisiklik sonucu kontrol kararsiz olmussa islem
1| Proses Degeri ve Set Degeri izlenebilir| tekrarlanabilir.
i 57 | AZSP | Alarm "2" Set Noktasi EU |10 i Var |-1999] 9909¢ | [0 | ofF [Kapal 4 Y e -
z - - O Auto-tune islemini baglatmak igin:
o P 2 Operator Sayfas| Parametreleri - s R -
<i 58 i A3LP i Alarm "3" Tipi Tablo10 Var 0 6 1] on |Ack izlenebilir 1- ol nF sayfasindaki Lt 5P parametresini SLo seginiz.
- " o 2- Sistemi kontrol eden ¢ikis (r6le veya analog ¢ikis ) fonksiyonunun
an o
59 | A3HY i Alarm "3" Histerezis Degeri EU {10~ ™| Var 0i 9999 Tablo 7 3 [Rezerve Co- ! ("+" ydndeki kontrol gikist) seginiz.
60 i R3ILE i Alarm "3" Kilidi Tablo5 Var 0 1 ol ar o 4 | Rezerve 3- Kontrol set noktasini, Auto-tune islemi sirasinda proses degerinin
- |Diz L ST
61 i A35P | Alarm "3" Set Noktas! EU |10 | Var |-1999] 9999 : 5 | tinE Sayfasi Parametreleri Izlenebilir kontrol set noktasini agabilecegini g6zoniinde bulundurarak, uygun
— 1| rEu |Ters - bir degere ayarlayiniz.
62 i AYEP i Alarm "4" Tipi Tablo10 Var 0 6 6 | SEEP Sayfas| Parametreleri Izlenebilir 4- tUnE sayfasindaki H45 parametresini O. { (dP=1 iken) veya |
63 i AYHY i Alarm "4" Histerezis Degeri EU | 10°F" i Var 0} 9999: | Tablo 8 7 | ACAF Sayfasi Parametreleri Izlenebilir (dP=0 iken) olarak ayarlayiniz. N _
: T Py - — — 5- klinE sayfasindaki At parametresini an durumuna getirerek
64 i RYLE i Alarm "4" Kilidi Tablo5 Var 0 1 0 C C 8 | ol nF Sayfasi Parametreleri Izlenebilir Auto-tune islemini baslatiniz ve (8 tusuna basarak normal calisma
65 i A4SP i Alarm "4" Set Noktasi EU | 10° § Var {-1999] 9999 1| ©F |oF 9 | GEAF Sayfasi Parametreleri izlenebilir durumuna doniniz.
A Auto-tune iglemi sirasinda normal galisma durumunda MN ledi ve alt
66 | [EYP i Kontrol Tipi Tablo11 Var 0] 2i| Tablo9 gosterge yanip soner.
r Tablo 17 O islem bittiginde hesaplanan PID parametreleri Pb- {, | £ ve dk bellege
- - 1“4+ YO i <o
67 i CFrn i Kontrol Formu Tablo7 Var 0 1 0 | fo- i |™"Y6ndeki Kontrol Cikis! 0 | Higbir Parametre Degistirilemez a§lln|r 9 P P ’ °
Y PR - .
68 : CPrd : Kontrol Peryodu s Var 1| 250¢| | 1] Co-@ |™ YondekiKontrol Gikis! | s, dece Set Degeri Degistirlebilir Q At parametresi islem devam ederken ofF yapilirsa veya islem
69 { AnPr | Maniiel Calisma izni Tablo5 Var 0 1 2 | da- i |On/ Off Isitma Cikisi | Operatér Sayfasi Parametreleri sirasinda cihazin galisma gerilimi kesilirse eski PID parametreleri
70 Rezerve 3 | do-2 |On/ Off Sogutma Cikisl Degistirilebilir korunur.
71 i dbnd | Kontrol Cikisi Olii Band % | 10 fvar 1l 250i| |4 [AL- i |Alarm-1 Uyansi 3 | Rezerve
P ) - - 4 | Rezerve . .
72 | coup | TekYonld () Kontrol Gikist {6 40 iyarl ol 000! | [L3LAL7E [Arm-2 Uyars _ PID PARAMETRELERININ MANUEL AYARLANMASI
OLL Al Limiti ° 6 | AL-3 | Alarm-3 Uyanis: 5 | EUE Sayfasi Parametreleri
L - S L
ok Yonia (+) Kontrol Crkas: - . Degistirilebilir Herhangi bir nedenle Auto-tune islemi sonunda hesaplanan PID
73 1 Seh | imit % | 10 fVarj 011000 | 7| AL-Y |Alarm-4 Uyarsi ¢ | SELP Sayfasi Parametreleri parametreleri ile iyi bir proses kontrolii saglanamiyorsa bu parametreler
SV —— Degistirilebilir maniiel olarak ayarlanabilir. Bu islem igin pek gok ydntem vardir. Asagida
74 | Somr Di“e:'m i (+) Manual-Reset % 10 | Var 0 1000} | Tablo 10 7 | RnF Sayfasi Parametreleri Ziegler-Nichols yontemi agiklanmistir. Cihaz normal galisma durumunda
gerl Degistirilebilir iken:
75 | doLt | Gift Yonlii (+/-) Kontrol Gikist | o, § 10 | var I-1000} 1000: [ |01 @FF [Kapal g | oEnF Sayfasi Parametreleri
% Alt Limiti 1| Lo [Mutlak Asagi Sapma Degistirilebilir 1-onF sayfasindaki [E4YP parametresini 5Ca seginiz.
IRV p -
O} 76 i doHL Sg I%‘I't‘;' (+F-) Kontrol Cikigi % 10 i Var {-1000{ 1000 2| Ht |Mutlak Yukari Sapma 9 B"e’;;ﬁ‘gg;;Parame"ele” 2-Sistemi kontrol eden cikis ( réle veya analog gikis ) fonksiyonunu La-
T 3| Lod |Bagil Asag Sapma ; — ("+" yondeki kontrol ¢ikisl ) seginiz.
77 | done | Gift YONIU (+/-) Manual-Reset o 10 | var I-1000] 1000 Tablo 16 ve Tablo 17" de biylik numarali o o - - -
o Degeri ° 4| Hid |Bagil Yukar Sapma seviyeler dnceki seviyeleri kapsar. 3-Eger sistem role ile kontrol ediliyorsa ol nF sayfasindaki ZPrd
PID Kontrol Enerjilenme o [Band i Al parametresini 2 olarak ayarlayiniz.
Tablo1 5 and Igi Alarm . .
78 | Ponl | pavranigi ablo18 Var o 4 o -~ ; . Tablo 18 4-tUnE sayfasindaki ! k, dt ve HYS parametrelerini J olarak ayarlayiniz.
" - 6| Hib |Band Digi Alarm - . N -
79 i rL id | 1.Réle (RL1) Fonksiyonu Tablo9 Var 0 7 ' i 0 | Son Kontrol Degerleri lle Calistir 5-Proses degerinin kontrol set noktasinda oturmayacagini gézéninde
80 i rLPd i 2.Role (RL2) Fonksiyonu Tablo9 Var 0 7 Tablo 11 1 | Otomatik Moda Geg bulundurunuz.
" - ablo - 6-Proses degerinde salinim varsa Ph- { parametresini osilasyon kalkana
81 ; rild ; 3.Role (RL3) Fonksiyonu Tablo9 Var 0 U 0 | nonE [Kontrol Yok 2 | Otomatik Moda Geg ve'Int=0" Yap kadar arttlrln%z. Proses degeri kararli is:apF'b- i degerini adlmyadlm
82 i rlLYd i4.Role (RL4) Fonksiyonu Tablo9 Var 0 7 1| 5Co |Tek Yonla (+) PID Kontrol | |3 Mantuel Moda Geg disurerek proses degerinde osilasyon elde etmeye calisiniz. Pb-
83 | Ao id | Analog Cikis (AO1) Fonksiyonu Tablo12 Var 0 3 — Mantiel Moda Gec ve*Out=0" Ya pgrametre& hel_' d_eg|§t|rlld|_g|ndg sistemin kararllvhale gelmesi icin bir _
o g Gikis (AO1) 4 2| da |Cift Yonii (+/-) PID Kontrol| [4 ¢ P slire beklenmelidir. Prosesin osilasyona basladigi Pb- ! (B) parametresi
84 Rezerve bulundugunda osilasyon periyodunu (T) lgerek kayit ediniz.
85 | Ao ir {Analog Cikis (AO1) Skalasi  iTablo13 Var 0 3 7- Pb- 1,1 £ ve dt parametrelerini asagidaki tabloya gore hesaplayarak
86 Rezerve ayarlarini yapiniz.
87 & inP 1 | Analog Giris(AIN1) Tipi Tablo15 Var| 0 | 15 Oransal Band | Integral Tiirev
Kontrol (Pb- 1) Zamani Zamani
88 Rezerve ! (k) (k)
89 dP i Ondalik Noktasi (DP)™ Vari 0 3 P oxB 0 0
X
90 i PFro i Analog Giris Skalasi Alt Degeri{ EU | 10°"® | Var {-1999| 9999
L1 91 | 5PAn | Analog Giris Skalasi Ust Deger] EU | 10°"  Var |-1999| 9999 Pl 2.2xB 0.8xT 0
§ 92 i krLL i Cevirici Skalasi Alt Degeri EU | 10" § Var {-1999] 9999 PID 1.7xB 0.5xT 0.12xT
93 | krHL i Cevirici Skalasi Ust Degeri EU | 10°°" i Var {-1999{ 9999
94 i Un ik i Sicaklik Birimi Tablo8 Vari 0 1
95 | ofSt | Sicaklik Ofset Degeri EU | 10°°® | Var {-1000{ 1000
96 | FLEr | Olciim Filtre Katsayisi EU PPorl vari 1§ 100 .. . .
i il ! 2 Uretici / Yetkili Servis: Elimko Ltd. Sti.
97 i Snbr i Sensor Kopuk Davranisi Tablo3 Vari{ 0 1 8. Cadde 68. Sokak No:16 06510 Emek / ANKARA

"Ondalik noktasi normal olarak dP parametresi ile belirlenir. Fakat Analog Girig
Tipi (# nPE {) TC veya RT segilirse, ondalik noktasi 1 olarak alinir. dP parametresi
degistirildiginde birimi EU olan tim parametreler yeniden ayarlanmalidir.
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