Himho E-1200

E-1200 KULLANIM YONERGESI

1. TANIM

E-1200 cihaz1 darbe, akim ve gerilim girisli olarak konfigiire edilebilen bir akis olcim cihazidir. Darbe girisli olarak
ayarlandiginda proksimity switch veya mekanik kontakla iiretilen darbeler cihaza giris olarak verilebilir. Akim girisli
ayarlanirsa, giris akimi secenekleri 0-20 ve 4-20 mA dir. Gerilim giris secilirse, giris sinirlan 0-20 mV ile 0-2500 mV
arasinda istenilen bir degere ayarlanabilir. Cihaz akim ya da gerilim girisli olarak ayarlanirsa, girise lineer ya da karekok
islevi verilebilir. Cihaz anlik akis ve toplam akis degerlerini gostergesinde gosterir.

Cihaz ayarlanabilen dort set noktas ile dort sayisal ¢ikisi denetleyecek yapidadir. Set degerleri anlik akisa, toplama ve
batch sayicisina atanabilir. Olciim bilgileri RS-485 hatt1 iizerinden Modbus rtu protokolii ile merkezi bir sisteme
aktanlabilir. iletisim hattina en cok 31 cihaz baglanabilir. Cihazin kontrol cihazi olarak kullanilmasi ve iletisim hattina
baglanip bir merkezden izlenebilmesi icin gerekli donanmim icermesi gerekir.

Cihaz IEC/TR 60668 standardina uygun 96x96 mm boyutlarindadir. Calisma gerilimi 85-265 V AC veya 85-375 V DC dir.
Cihazin kullanmim omri 10 yildir.

2. TiP KODLAMASI

E-1200-W-X-Y-Z. W, X, Y ve Z harfleri donanim seceneklerini belirler. Ayrintilar asagida verilmistir.
W: Cikis Rolesi sayisim belirler.
0: Yok.
1: 1 Cikis Rolesi.
2: 2 Cikis Rolesi.
3: 3 Cikis Rolesi.
4: 4 Cikis Rolesi.
X: Analog Cikis.
0: Yok
1: Var.
Y: iletisim Secenegini belirler.
0: Yok.
1: RS-485, Modbus rtu
Z: Calisma Gerilimini belirler.
0: 85-265 V AC ya da 85-375 V DC.
1: 20-60 V AC ya da 20-85 V DC.

3. KULLANIM

E-1200 cihazinin 6n panel goriiniimii Sekil 3.1.’de verilmistir. On panelde
biri dort, digeri alt1 haneli iki gosterge bulunur. Dort haneli gostergede (st
gosterge) anlik akis, alt1 haneli gostergede toplam akis degerleri izlenir.
Batch sayicist @) tusu basili iken iist gdstergeden izlenir. Cihaz kullanicinin
denetleyemedigi iiciincii bir sayic1 daha icermektedir. Bu sayic1 10 hanelidir
ve ™ tusu basili iken iist ve alt gdstergelerden izlenir. Toplayiciya eklenen
biitiin degerler iiciincii sayiciya da eklenir. Uciincii sayic1, 9.999.999.999°u
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asinca sifirlanir. H
Toplayiciyr sifirlamak icin @ ve & tuslarina, batch sayicisim sifirlamak icin i
(&) ve B8 tuslarina birlikte basilmasi gerekir. Bu islemin etkin olmasi icin
GLAF sayfasindaki r SEE parametresi EnAbL durumunda olmalidir.

L1, L2 L3 ve L4 ledleri cihaz kontrol cihazi olarak ayarlanmissa SET1, SET2, n u a
SET3 ve SET4 set noktalarina gore denetlenen RL1, RL2, RL3 ve RL4 cikis

rolelerinin durumunu bildirir. Cihaz bu roleleri icermezse bile, bu ledler

kontrol islemine gore yanip sonerler. Cihaz gosterge olarak ayarli ise L1, L2, Elimho 1200

L3 ve L4 ledleri sonuktiur. L5 ve L6 ledleri sirasiyla DIN2 ve DIN3 sayisal
girislerin durumunu bildirir. DIN1 cihazin darbe girisidir. DIN2 ve DIN3
sirastyla toplayici ve batch sayicisini disarndan sifirlamak icin kullamlir. DIN2
ve DIN3 girislerinin etkin olmasi icin GLnF sayfasindaki d !nP parametresi
EnRbL durumunda olmalidir.

Sekil.3.1.

GLAF sayfasindaki LYPE parametresi cihazin calisma tipini belirler. Bu parametre IndL olarak ayarlanirsa cihaz gosterge
olarak kullamlir. Anlik deger Ust gostergede, toplayici degeri alt gostergede bildirilir. Toplayict 999.999’u asinca batch
sayicisint bir arttinp sifirlanir. EYPE parametresi LonkSd ya da [ankSE olarak ayarlanirsa cihaz verilen set noktalan ve
cikis ozelliklerine gore sayisal cikislan denetler. Cihaz kontrol cihazi olarak ayarlanmis ise, normal calisma sirasinda
tusu ile SET1, SET2, SET3 ve SET4 degerleri izlenebilir. £YPE = LankSE ise ¥ ve &) tuslan izlenen set degeri 0 ile 65000
arasinda ayarlanabilir. EYPE = LonkSd ise set degerleri degistirilemez. Set degerleri izlenirken 8 tusu ile ya da SET4
gosterilirken (2 tusu ile normal ¢calisma durumuna donuldr.
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4. KONFIGURASYON

Konfigiirasyon islemine girmek icin & ve @ tuslarina aym anda basilir. Bu islemden sonra iist gostergede “Cod” iletisi alt
gostergede “0” gosterilir. “Cad” degeri W ve ) tuslan ile sifre degerine ayarlanip @ tusuna basilirsa iist gdstergeye
“PAGE” alt gostergeye “GEnF” yazilarak genel konfigiirasyon sayfasina girilir. Daha sonra (@ ve (&) tuslan ile girilecek
sayfalar (GLAF, SEEP, rfnF veya C[RLL) secilir. Sayfa seciminden sonra tusuna basilirsa secilen sayfadaki ilk
parametreye ulasilir. Parametre (W ve (&) tuslan ile ayarlanir. tusu ile sayfadaki diger parametrelere ulasilir. Her
parametreye ulasilinca (@ ve (&) tuslan ile parametre ayarlanabilir. @ tusuna 3 saniyeden uzun siire basilirsa sayfa basina
dondliir ve yeni sayfa secilebilir.

GLAF sayfasinda sirasiyla nPk, EYPE, r5EL, d InP, rEEn, AdrS, brkE, PrkE ve SCod parametreleri bulunur. ~LnF ve [ALL
sayfalarn InPE parametresine (bu parametre cihazin giris tipini belirler) bagh olarak farkli parametreleri icerir. SEEP
sayfasina GEnF sayfasindaki EYPE parametresi !ndl olarak ayarli ise girilemez. Sayfalardaki parametreler TABLO 4.1 de
verilmistir. Parametreler 5. PARAMETRELERIN ACIKLAMASI béliimiinde aciklanmistir.

Konfigiirasyon isleminden cikmak icin B tusuna basilir. Konfigiirasyon sayfalarinda iken belirli bir siire tuslarla bir islem
yapilmazsa otomatik olarak normal calisma durumuna doniilir. Bu siire GEnF sayfasindaki 5 ile 25 saniye arasinda
ayarlanabilen rEkn parametresi ile belirlenir. rEkn = d ISRbL ise konfiglirasyon isleminden otomatik cikis engellenir.
Cihazin fabrika cikisinda sifre degeri 10 olarak ayarlidir, ancak kullanici sifreyi 0 ile 9999 arasinda kendi istedigi degere
ayarlayabilir. Sifrenin unutulmas1 durumunda cihazin enerjisi kesilip yeniden verilmeli, 30 saniye icinde B, @ ve (@&
tuslarina aym anda basilmalidir. Bu islem sifreyi gecici olarak “0” yapar. Daha sonra “0” sifre ile konfiglirasyon islemine
girip SLad parametresi (sifre degeri) yeniden ayarlanmalidir.

TABLO 4.1: Konfigiirasyon Sayfalarindaki Parametreler.

SAYFA 1.Par. | 2.Par. | 3.Par. | 4.Par. | 5.Par. | 6.Par. | 7.Par. | 8.Par. | 9.Par.
GLnF InPE EYPE rSEE d inP rEkn RdrS brtE PrtE SCad
SEEP(EYPE=[ont5d veya Lonk5E) | FL rP i rid rP2 rt3 rP3 L4 rP4 -
rLAF (InPE=PULSE) EFr tbn FrP PPY dP cEro rnGE - -
rCnF ( InPE=ARAP) dP CEro rnGE FiLE FunC Lrnl kot LoFF -
rLaF( inPE=uolt) dP 2Ero rnbGE FiLE Funl urnl kot LofFF -
CRLbL( InPE=PULSE) dRL dRH - - - - - - -
CALb( InPE=RRARP) 20RR dAL dAH - - - - - -
CALb( InPE=uolE) 2,00 | dAL dRH | - ; ) ) ; )

5. PARAMETRELERIN ACIKLAMASI

Lod: Konfigiirasyon islemine girerken bu ileti ile sifre sorulur. Sifre dogru girilmezse SCoad disindaki biitiin parametreler
izlenebilir, ancak ayarlanamaz.

5.1. LLnF Sayfasi:

InPt: Cihazin giris tipini belirleyen parametredir. PULSE, ARAP ve wolk olarak ayarlanabilir.

EYPE: Cihazin calisma tipini belirleyen parametredir. iIndL, LonkSd ve [onkSE olarak ayarlanabilir. Parametre indC
olarak ayarlanirsa cihaz gosterge olarak kullamlir. Bu durumda sayisal cikislar engellenir, SEEP sayfasina girilemez
ve set degerlerine ulasilamaz. Parametre LonkSd veya CankSE olarak ayarlamirsa cihaz kontrol cihazi olarak
kullanmlir. £onkSd ile CankSE arasindaki fark, ilkinde set degerlerinin ayarinin engellenmesidir.

rSEE: On paneldeki tuslarla toplayict ve batch sayicisimin sifirlamp sifirlanamayacagim belirleyen parametredir.
d ISRbLve.EnRbL olarak ayarlanabilir. EmAbLE durumuna alimirsa, cihaz normal calisma durumunda iken ™ , B8 ve
@) , B8 tuslarina birlikte basilirsa sirasiyla toplayici ve batch sayicisi sifirlamir. Parametre d ISAbL ise tuslarla
sifirlama engellenir.

d InP: Sayisal girislerle toplayic1 ve batch sayicisinin sifirlanip sifirlanamayacagini belirleyen parametredir. d iSRbLve
EnfbL olarak ayarlanabilir. EnflbLE durumunda ise DIN2 ve DIN3 girisleri uyanlirsa, sirasiyla toplayici ve batch
sayicist sifirlanir. Parametre d ISRbL ise sayisal girislerle sifirlama engellenir.

rEEtn: Konfigiirasyon isleminden otomatik cikis siiresini belirleyen parametredir. Parametre d ISAbL yapilabilir veya 5 ile
25 saniye arasinda ayarlanabilir. d !SAbL iken otomatik ¢ikis engellenir. Diger degerlerde konfiglirasyon isleminde
iken bu parametrenin belirledigi siire boyunca tuslarla bir islem yapilmazsa otomatik olarak normal calisma
durumuna donalir.

Rdr5: Cihazin iletisim adresidir. 0 ile 31 arasinda ayarlanabilir. Cihaz RS-485 iletisim hatti ile merkezi bir sisteme
baglanirsa, merkezi sistem bu adres bilgisiyle birlikte cihaza bilgi gonderir. Hattaki cihazlar birbirlerinden farkli
adreslenmelidir.

brk: Cihazin iletisim mzim belirleyen parametredir. 9.600, 19.200 ve 38.400 olarak ayarlanabilir. iletisim sistemine
bagli biitiin cihazlarin ve merkezin iletisim hizlan birbirine esit olmalidir, aksi durumda iletisim saglanamaz.
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PrEE:
SCad:

Cihazin iletisim eslik bitini belirleyen parametredir. nonE, odd ve EuEn olarak ayarlanabilir.

Konfigiirasyon islemine girerken girilmesi gereken sifre kodunun degeridir. 0 ile 9999 arasinda ayarlanabilir.
Fabrika cikisinda “10” olarak ayarlidir. Konfigurasyon islemine yanlis sifre ile girilirse parametreler ayarlanamaz.
Sifre kodunun unutulmasi durumunda cihazin calisma gerilimi kesilip yeniden verilmeli ve en gec 30 saniye icinde
W , &) ve B8 tuslarina ayn1 anda basilmali, ardindan “0” sifre ile konfigiirasyon islemine girip SLad’a yeni deger
verilmelidir.

5.2. SEEP Sayfasi:

Set noktalarinin ozelliklerinin belirlendigi sayfadir. GLnF sayfasindaki EYPE parametresi Indl (GOsterge Cihazi) olarak
ayarl ise bu sayfaya girilemez. Bu sayfada SET1, SET2, SET3 ve SET4 set noktalarina gore denetlenen RL1, RL2, RL3 ve
RL4 cikis rolelerinin denetim seklini belirleyen rL {, FP I, rL, rP2, rL3, rP3, rLY ve rPY parametreler bulunur.
Parametre adinin sonundaki rakam parametrenin hangi set noktasina ve hangi ¢ikis rolesine ait oldugunu belirler.
Asagidaki aciklamalarda bu rakamin yerine “x” kullanilmistir.

rlx:

rPx:

RLx cikis rolesini denetleyen SETx set noktasinin hangi olciim degerine atanacagim belirleyen parametredir.
Parametreye Prulla, PrulH !, kakllo, koklH !, bRELLo, bRELH !, kokRLo ve kakRH ! degerleri verilebilir. Prul
anlik akis, takl ve kokR toplayici, bREL batch sayict anlamina gelir. Bu degerler SETX’in hangi parametreye
atandigim belirler. Parametre adinin sonundaki iki karakter Lo ya da H !, RLx rolesinin set degerine gore alt kontak
veya Ust kontak olarak denetlenecegini bildirir. Alt kontak (La) calisma seklinde 6lciim degeri set degerinden
kiiclikse, Uist kontak (H !) calisma seklinde 6lclim degeri set degerinden biiylikse ¢ikis rolesi enerjili olur.

0.0 ile 25.0 arasinda ayarlanabilen bu parametrenin rLx parametresine bagh olarak farkli islevleri vardir. rLx =
Prul ise, rPx, RLx cikis rolesinin denetimindeki %(rnGE - 2Era) olarak histerezis miktarim belirler. rLx = kakl.
iken rPx = 0.0 ise RLx cikis rolesi toplayici degerinin SETx degeriyle karsilastirilmasi sonucuna gére denetlenir. rPx
0.0 dan farkli ise RLx yine toplayici degerinin SETx degeriyle karsilastirilmasi sonucuna gore denetlenir, ancak uyan
ile birlikte toplayic1 sifirlamp (oto reset) batch sayicisi bir arttirnitir. RLx rélesi rPx degeri (saniye) siresince uyarili
kalir, ardindan onceki konumuna doner. rLx = bREL ise, rPx parametresi bir anlam ifade etmez, degeri 6nemli
degildir. rLx = kokR iken calisma bicimi rLx = kokl deki duruma benzerdir, uyan ile birlikte toplayici sifirlanmaz
ve batch sayisi artmaz, RLx rélesi ~Px degeri (saniye) siiresince uyanli kalir, ardindan 6nceki konumuna doner.

5.3. rLnF Sayfasi:

5.3.1.
tFr:

tbn:

FrP:
PPU:

dP:

CEra:
rnGE:

InPE = PULSE

Birimi saniyedir. 1 ile 250 arasinda ayarlanabilir. Cihaza akis bilgisi darbe seklinde veriliyorsa, cihaz pes pese aldig
iki darbe arasindaki siireden anlik degeri hesaplar. Ardisik iki giris darbesi arasindaki siire EFr siiresini asarsa anlik
deger sifirlanir. Darbe siklig1 diisiik olan uygulamalarda EFr yeterince uzun bir siireye ayarlanmalidir. Bu siire anlik
akisin olciilebilecek minimum degeri lizerinde de etkilidir.

Cihaza akis bilgisi mekanik bir kontak ile veriliyorsa, kontak sicramalarinin neden olacagi hatali sayma islemini
engellemek amaciyla darbeye verilen gecikme suresini belirler. 0 ile 100 milisaniye arasinda ayarlanabilir. Giris
darbeleri yari-iletken sensorlerden aliniyorsa “0” olarak ayarlanmalidir. Bu parametre sifirdan farkli ise giris
darbelerinin sikig da simrlamr. Ornegin, 5 olarak ayarlanmissa, giris darbesi konum degistirdikten 5 milisaniye
sonra degerlendirilir. Dolayisiyla maksimum darbe siklig1 (kare dalga icin) 100 Hz ile sinirlanir. 100 Hz’in iizerindeki
darbeler sayilamaz.

Anlik akis ve toplam dlciimiinde carpan olarak kullanmilan parametredir. Degeri 0.00 ile 2.50 arasinda ayarlanabilir.

Anlik akis ve toplam ol¢limiinde bolen olarak kullamlan parametredir. Degeri 0.01 ile 500.00 arasinda ayarlanabilir.
Genel olarak birim olciim icin alinan darbe sayisina karsilik gelir.

Anlik akis ve toplayici degeri gosteriminde noktanin yerini belirleyen parametredir. 0 ile 2 arasinda ayarlanabilir.
rnGE, 2Era parametreleri, anlik degere ve toplayiciya atanan set noktalar icin de etkilidir

Analog ¢ikisin alt simirinmi belirleyen akis degeridir. 0 ile rnGE arasinda ayarlanabilir.

Anlik akis 2Era ile rnGE arasinda degisirken analog cikis ayarlanan sinirlar arasinda lineer olarak degisir. Parametre
0 ile 9999 arasinda ayarlanabilir. Cihaz kontrol cihazi olarak diizenlenmisse ve set noktasi anlik degere atanmissa,
rPx parametresiyle cikisa verilen histerezis ( rnGE - 2Era ) degerinin yiizdesi olarak hesaplamr. Olciilebilecek
maksimum anlik deger’e ayarlanmalidir.

UYGULAMA ORNEGiI:

10 litrede bir darbe (lireten bir akis sensorii ile 1.0 ile 20.0 m3/h anlik deger Olciimii icin parametreler su sekilde
hesaplanabilir.

£Fr parametresi 6lclim islemi sirasinda ardi ardina iki darbe arasindaki maksimum siireye ayarlanir.

Anlik degerin hesabinda asagidaki formiil kullanilir.

ANLIK DEGER (birim/saat) = 3600 x Giris Frekansi(Hz) x ( FrP | PPL/)

GoOsterim noktali ise, o parametresi noktanin yerine gére belirlenir.
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Minimum 1.0 m3/h élciim degeri icin darbe siklig1 100/3600 = 0.0277 Hz dir. Diger bir deyimle her 36 saniyede bir darbe
alinir. £Fr parametresi en az 36 saniye olarak ayarlanmalidir.

Gosterim xx.x seklinde olacagindan gosterimdeki en kiiciik ayrint1 olan 0.1 m3/h icin alinan darbe sayisi 10 dur. PPU
parametresi 10.00 olarak ayarlanir. FrP = 1.00, dP = 1 olarak ayarlanirsa cihaz istenen 6zelliklede ¢alisir.

5.3.2. InPt = ARAP

dP:  Anlik akis ve toplayici degeri gosteriminde noktanin yerini belirleyen parametredir. 0 ile 2 arasinda ayarlanabilir.
rnGE, 2Era, LoFF parametreleri ve anlik degere ve toplayiclya atanan set noktalari icin de etkilidir.

2Era: Girisin minimum degerine karsilik gelen akis degeridir. 0 ile rnGE parametresi arasinda ayarlanabilir. Bu parametre
ayn1 zamanda ¢ikis akiminin alt simrim da belirler.

rnlE: Giris akim secilen simirlar arasinda degisirken anlik akis 2Ero ile rnGE arasinda degisir. Parametre 0 ile 9999
arasinda ayarlanabilir. Bu parametre ayn1 zamanda ¢ikis akiminin sinirlarini da belirler. Anlik akis €Ero ile rnlE
arasinda degisirken analog c¢ikis ayarlanan sinirlar arasinda lineer olarak degisir. Cihaz kontrol cihazi olarak
diizenlenmisse ve set noktasi anlik degere atanmissa, rPx parametresiyle cikisa verilen histerezis ( rnGE - 2Era )
degerinin ylizdesi olarak hesaplanir.

F ILE: Analog giris isareti her 50 milisaniyede bir &l¢llir. Kag 6lgiimiin ortalamasi alimp anlik deger olarak gosterilecegi
bu parametre ile belirlenir. 1 ile 20 arasinda ayarlanabilir.

FUnL: Girise uygulanacak linearizasyon islevini belirler. L InERr ve 99raok (Dogrusal ve Karekdk) olarak secilebilir.
Lrnl: Giris akimimin simirlarini belirleyen parametredir. 8-20rR ya da 4-20rR olarak ayarlanabilir.

kok: Toplayicinin ilerleme hizim belirleyen parametredir. A inlUkE ya da Holir (dakika ya da saat) olarak ayarlanabilir.
Yapilan secime gore anlik akis birim/dakika ya da birim/saat varsayilarak toplayicinin ilerlemesi kontrol edilir.

LoFF: Toplayicimin ilerlemesi icin anlik akisin minimum degerini belirleyen parametredir. 0 ile rnGE parametresi arasinda
ayarlanabilir. Anlik akis £oFF degerinden kiiclikse toplayici ilerlemez.

5.3.3. InPt = ualt

dP:  Anlik akis ve toplayici degeri gosteriminde noktanin yerini belirleyen parametredir. 0 ile 2 arasinda ayarlanabilir.
rnGE, 2Ero, LoFF parametreleri ve anlik degere ve toplayiclya atanan set noktalari i¢in de etkilidir.

2Ero: Girisin minimum degerine karsilik gelen akis degeridir. 0 ile rnGE parametresi arasinda ayarlanabilir. Bu parametre
ayn1 zamanda ¢ikis akiminin alt simrim da belirler.

rnlE: Giris gerilimi 0 ile urnG arasinda degisirken anlik akis 2Era ile rnGE arasinda degisir. Parametre 0 ile 9999 arasinda
ayarlanabilir. Bu parametre ayn1 zamanda ¢ikis akiminin sinirlarin1 da belirler. Anlik akis 2Era ile rnlE arasinda
degisirken analog cikis ayarlanan sinirlar arasinda lineer olarak degisir. Cihaz kontrol cihazi olarak diizenlenmisse
ve set noktasi anlik degere atanmissa, rPx parametresiyle ¢ikisa verilen histerezis ( rnlE - 2Era ) degerinin ylizdesi
olarak hesaplanir.

F ILE: Analog giris isareti her 50 milisaniyede bir dlciilir. Ka¢ 6lciimiin ortalamast alinip anlik deger olarak gosterilecegi
bu parametre ile belirlenir. 1 ile 20 arasinda ayarlanabilir.

FUnL: Girise uygulanacak linearizasyon islevini belirler. L inERr ve S9raok (Dogrusal ve Karekdk) olarak secilebilir.
urnli: Giris geriliminin iist simrnim belirleyen parametredir. 20.0 ile 2500.0 mV arasinda ayarlanabilir.

tok: Toplayicinin ilerleme hizim belirleyen parametredir. A inllkE ya da Holir (dakika ya da saat) olarak ayarlanabilir.
Yapilan secime gore anlik akis birim/dakika ya da birim/saat varsayilarak toplayicinin ilerlemesi kontrol edilir.

LofF: Toplayicinin ilerlemesi icin anlik akisin minimum degerini belirleyen parametredir. 0 ile rnGE parametresi arasinda
ayarlanabilir. Anlik akis £oFF degerinden kiiclikse toplayici ilerlemez.

5.4. {ALb Sayfasi:

LRLb sayfasi cihazin kalibrasyon parametrelerinin bulundugu sayfadir. Bu sayfada yapilacak hatali bir islem cihazin 6l¢iim

degerlerini bozar. Bu sayfadaki parametreler élciim cihazlar kullanilarak ayarlamr. istenen dogrulukta 6lciim cihazlar

mevcut degilse bu sayfaya girilmesi dnerilmez. Bu boliimde tiim giris secenekleri icin gerekli parametreler toplu olarak

verilmistir.

2ul0: Cihazin gerilim giris kalibrasyon parametresidir. Ayar isleminden 6nce cihaz girisi gerilim (JnPE=uaLk) olarak
diizenlenir. rLnF sayfasindaki urnli parametresi 2000.0’a ayarlanir. Cihazin 16(-) ve 18(+) numarali terminallerine
2.000 voltluk bir gerilim uygulanir. Bu parametre secili iken (¥ ve (&) tuslarina birlikte basarak ayar islemi yapilir.
Daha sonra urnli parametresi istenen giris Uist sinirina ayarlanmalidir.

20nR: Cihazin akim giris kalibrasyon parametresidir. Ayar isleminden once cihaz girisi akim (InPE = ARARP) olarak
duzenlenir. Cihazin 17 ve 18 numarali girisleri kisa devre edilip 16(-) ve 17(+) numarali terminallere 20.00 mA akim
uygulanir. Bu parametre secili iken @ ve ] tuslarina birlikte basarak ayar islemi yapilir.

dRL: Anlk akis degeri 0 iken 11 ve 12 numarali terminallerden alinan cikis akimimin degerini belirleyen parametredir. 0
ile 8191 arasinda ayarlanabilir. Bu parametrenin ayar icin cihazin 11(+) ve 12(-) numarali klemenslerine bir
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ampermetre baglanir. Konfigiirasyon isleminde bu parametre secili iken @ ve &) tuslan kullamlarak cikis akim
istenen degere ayarlanir.

dRH:

Anlik akis rnlGE degerine esit iken 11 ve 12 numarali terminallerden alinan c¢ikis akiminin degerini belirleyen

parametredir. 0 ile 8191 arasinda ayarlanabilir. Bu parametrenin ayan icin cihazin 11(+) ve 12(-) numarali
klemenslerine bir ampermetre baglamir. Konfigiirasyon isleminde bu parametre secili iken ™ ve @& tuslan
kullanilarak cikis akimi istenen degere ayarlanir.

6. BAGLANTI SEMALARI

E-1200 cihazinin arka panel goriinimi Sekil 6.1.de gosterilmistir. Cihazin baglant1 uclan terminal numarasina gore TABLO

6.1. de verilmistir.

TABLO 6.1.: E-1200 Cihazinin Baglant1 Terminalleri.

BAGLANTI

UCLARI TERMINAL ACIKLAMA

RL1 Cikislan 1,2 Normalde Acik Kontak.

RL2 Cikislan 3.4 Normalde Acik Kontak.

RL3 Cikislan 5,6 Normalde Acik Kontak.

RL4 Cikislan 7,8 Normalde Acik Kontak.

Calisma Gerilimi | 9, 10 Calisma Gerilimini Tip Kodlamasindaki ’Z’ parametresi belirler.

Analog Cikis 11, 12 11(+), 12(-) 4-20 mA (0- 20 mA)

Transmitter Transmitter besleme uclan darbe giris icin cihazla birlikte kullanilacak PNP

11,13 ~ . . ot
Besleme sensor ya da akim giris icin 2 telli transmiter beslemesi icin kullanilabilir.
Akim Girisi 16. 17, 18 17 ve 18 numarali uclar kisa devre edilir. Akim 16(-) ve 17 (+) numarali uclardan
> uygulanir.

Gerilim Girisi 16, 18 16(-), 18(+). Maksimim 3 Volt
33 numara sayisal girislerin ortak ucudur. 34, 35 ve 36 numarali uclar sirasiyla

Sayisal Girisler 33, 34, 35, 36 DIN1(Darbe Girisi), DIN2(Toplayici Sifirlama) ve DIN3(Batch Sayici Sifirlama)
uclandir.

RS-485 Iletisim 37, 38, 39 | 39 numara ortak(GND), 38 numara TRXA, 37 numara TRXB uclardir.

NOT: Cihazin 11, 31 ve 33 numarali terminalleri icerden birbirine baglantilidir.

Cihaza calisma gerilimi 9 ve 10 numarali klemenslerden uygulanir. Nominal
220 V AC girisli cihazlar 85-265 V AC veya 85-375 V DC calisma gerilmi ile
kullamlabilir.
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Darbe girisi bir kontak araciigiyla veriliyorsa kontak uglan 33 ve 34
numarali klemenslere baglanir. Akis bilgisi PNP c¢ikish bir sensorle de
verilebilir. Bu durumda sensoriin (+) ve (-) besleme uclar sirasiyla 33 ve 13
numarali klemenslerden alinir. Sensor cikisi 34 numarali klemense baglanir.

Akim girisi 17 ve 18 numarali terminaller kisa devre edilerek 16(-) ve 17(+)
numarali klemenslere uygulamir. Iki telli transmitter kullamliyorsa
transmitterin (+) ucu 11 numarali terminale, (-) ucu birbirine kisa devre
edilmis olan 17 ve 18 numarali terminallere baglanir. 16 numarali ug
transmitter besleme kaynaginin (-) ucu olan 13 numarali klemense baglanir.

Gerilim girisi 16(-) ve 18(+) numarali klemenslere uygulanir. Bu klemeslere
uygulanacak gerilim 3V DC nin iizerine ¢ctckmamalidir.

Cihazin konfigiire edilen ol¢lim sinirlan icinde lineer olarak degisen akim
cikist 11(+) ve 12(-) numarali terminallerden alinir. Analog ¢ikis transmitter
glic kaynagindan ve sayisal girislerden izole degildir.

Sayisal giris uclan 33(ortak), 34(DIN1), 35(DIN2) ve 36(DIN3) tiir. Sayisal girisler ortak(33) uca kisa devre edilerek uyarlir.

DIN2 ve DIN3’un etkin olmas1 icin cihazin buna izin verecek sekilde ayarli olmas1 gerekir.

Sayisal cikislar normalde acik kontakli rolelerle alinir. RL1 cikis rolesinin kontaklar 1 ve 2, RL2 cikis rolesinin kontaklan 3
ve 4, RL3 cikis rélesinin kontaklar 5 ve 6, RL4 cikis rolesinin kontaklar1 7 ve 8 numarali terminallere baglantilidir. Role
kontaklar1 250 V AC de 3 A akim anahtarlayabilir.

RS-485 iletisim hatt1 baglantilan 37, 38 ve 39 numarali klemenslere baglanir. 38 numarali terminal TRXA, 37 numarali
terminal TRXB ve 39 numarali terminal iletisim ortak (GND) ucudur. Bu uglar cihazin diger terminallerinden galvanik
olarak izole edilmistir.

E-1200 cihazimin degisik uygulamalar icin tipik baglanti semalar Sekil 6.2.de verilmistir.
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7. MODBUS ADRESLERI

RS-485 iletisimli E-1200 cihazlar RS-485 iletisim hatt1 Uzerinden modbus protokoliine gore merkezi bir sistemden
izlenebilir. Modbus’in 03 islev kodu (Read Holding Registers) desteklenmektedir. Parametre adresleri asagidaki tabloda

verilmistir.

TABLO 7.1.: E-1200 Cihazi Modbus Adresleri.

ADRES PARAMETRE ACIKLAMA

1 DEBI Anlik Akrs.

2 TOPL2 Sifirlanabilen Toplayici.

3 TOPL2+2 Toplayic1 Degeri= 65536x(TOPL2+2) + TOPL2

4 TOPL3 Batch Sayici

5 TOPL4 Sifirl Topl

6 |TOPLA+2 'Ijoglgcchziaggrigp1 200,000 x TOPLS + (65536x(TOPL4+2) + TOPL4)

7 TOPLS

20 nPE 0=PULSE, 1=RRAP 2:-Ualk

21 LYPE 0z indl, 1z=ConkSd, 2=ContSE

22 rSEE 0zEnRbLLE, 1-d I5RbL

23 dinP 0=d !SRbLL, 1-EnRALLE

24 L 0=Prullo, 1=PrulH |, 2=takiio, 3=kokLH |, 4=bRELLo, 5=bAELH i, 6=
totALo, 7=tokRH )

25 rPi

2% e 0=Prullo, 1=PrulH |, 2=takiio, 3=kokLH |, 4=bRECLo, 5=bAELH |, 6=
tobtfAlo, 7=tokRH )

27 rPe

28 L3 0=Prullo, 1=PrulH !, 2=totilo, 3=toklH !, 4=bRLLLo, 5=bRELH !, 6=
totRlo, 7=tokRH )

29  |-P3

30 iy 0=Prulio, 1=PruLH |, 2=totiLo, 3=koELH |, 4=bRELLo, 5=bAECH I, 6=
totAlo, 7=tokRH !

31 |rpy

32 dP

33 rnGE

34 tFr

35 tbn

36 FrP

37 |Pru

38 FunL 0=L nERr, 1=58r00t

39 Crnl 0=0-20rR, 1=4-20rR

40 Urnl

41 tot 0=n 'nUtE, 1=Holr

42 CofF
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